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Zorg er voor dat de eigenaar van het schip over deze handleiding kan beschikken.
Make sure that the user of the vessel is supplied with the owner’s manual.
Sorgen Sie dafiir, daB dem Schiffseigner die Gebrauchsanleitung bereitgestellt wird.
Veillez a ce que le propriétaire du bateau puisse disposer du mode d’emploi.
Asegurarse de que el propietario de la embarcacion puede disponer de las instrucciones para el usuario.
A Assicurarsi che il proprietario dell'imbarcazione disponga del manuale.
Serg for, at denne brugsanvisning er til radighed for skibets ejer.
Se till att batens dgare har tillgang till bruksanvisningen.
Serg for at skipets eier kan disponere over bruksanvisningen.
Kayttoohje tulee olla alusta kdyttavien henkildiden kadytettavissa.

Upewnic sie, ze uzytkownik statku jest zaopatrzony w instrukcje obstugi.

Naam en adres eigenaar Owner’s Name and Address

e und Adtess des e metadesedappiare
Nombre y direccion del propietario Nomeeindirizzo del proprietario e
Ejerens navn og adresse Rgarensnamnochadress Tt
Eierens navn og adresse Omistajan nimija0soite e

Nazwisko (nazwa) i adres whasciciela

Boegschroeftype, serienummer Thruster model, Serial Number

Bugstrahlrudertyp, Seriennummer Type de propulseur d'étrave, numéro de série

Tipo de hélice de proa, nimero de serie Tipo di propulsore di prua, numero di serie
Bogpropeller type, serienummer Bogpropeller typ, serienummer e

Baugfremdriftstype, serienummer Baugfremdriftstype, SEENUMMEr oo

Typ steru dziobowego, numer seryjny

2110 mm 2125 mm 2 150 mm 2 185 mm 2250 mm

BOWAO0301 BOWAO0361 BOWAO0571 BOWAO0651
BOWAO0364 BOWAO0574 BOWAO0761
BOWA0421 BOWA0764

BOWBO057 BOWBO065 BOWB150
BOWBO076
BOWB090
BOWB110
BOWB130
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1  Veiligheid

Waarschuwingsaanduidingen
In deze handleiding worden in verband met veiligheid de volgende
waarschuwingsaanduidingen gebruikt:

A GEVAAR

Geeft aan dat er een groot potentieel gevaar aanwezig is dat ernstig
letsel of de dood tot gevolg kan hebben.

A WAARSCHUWING

Geeft aan dat er een potentieel gevaar aanwezig is dat letsel tot ge-
volg kan hebben.

! E}‘ VOORZICHTIG

Geeft aan dat de betreffende bedieningsprocedures, handelingen,
enzovoort, letsel of fatale schade aan de machine tot gevolg kunnen
hebben. Sommige VOORZICHTIG-aanduidingen geven tevens aan
dat er een potentieel gevaar aanwezig is dat ernstig letsel of de dood
tot gevolg kan hebben.

[ Leror

Legt de nadruk op belangrijke procedures, omstandigheden, enzo-
voort.

Symbolen

v

X Geeft aan dat een bepaalde handeling verboden is.

Geeft aan dat de betreffende handeling moet worden uitge-
voerd.

A WAARSCHUWING

Let bij het gebruik van de boegschroef op het gevaar voor
zwemmers of lichte bootjes welke zich in de onmiddellijke na-
bijheid van de boegschroefbuis-uitstroomopeningen bevinden.

Geef de veiligheidsaanwijzingen door aan andere personen die de
boegschroef bedienen.

Algemene regels en wetten met betrekking tot veiligheid en ter voor-
koming van ongelukken dienen ook in acht te worden genomen.

« Raak tijdens bedrijf van de boegschroef nooit bewegende delen
aan.

« Raak nooit hete delen van de boegschroef aan en plaats nooit
brandbare materialen in de nabijheid van de boegschroef.

« Stop de boegschroef altijd alvorens onderdelen van de boeg-
schroef te controleren of af te stellen.

« Neem altijd de accupolen los tijdens onderhoudswerkzaamhe-
den.

+ Voer onderhoudswerkzaamheden veilig uit door uitsluitend pas-
send gereedschap toe te passen.

« Zet altijd de hoofdschakelaar uit indien de boegschroef langdurig
niet gebruikt wordt.

A Zorg er voor dat de eigenaar van het schip over deze
handleiding kan beschikken.

WEIws Owner’s Manual BOW PRO Series Thrusters

Deze handleiding geeft richtlijnen voor het gebruik van de Vetus
‘BOW PRO’ boegschroeven.

2 Inleiding

Raadpleeg voor onderhoud het meegeleverde ‘Onderhouds- en ga-
rantieboek’ Art. code 020901.01.

De ‘BOW PRO’ boegschroeven hebben de volgende eigenschap-
pen:

+ De stuwkracht is traploos regelbaar.

« De gebruiksduur wordt hoofdzakelijk beperkt door de capaciteit
van de geinstalleerde accu’s.

+ De geleverde stuwkracht is, binnen bepaalde grenzen, niet afhan-
kelijk van de accuspanning.

- Bij een dalende accuspanning zorgt de regelaar dat de stuw-
kracht behouden blijft (APB, Active Power Balancing).

- De stroom zal echter toenemen bij een dalende accuspanning.
Indien de stroom hoger wordt dan wenselijk is wordt het ge-
leverde vermogen verlaagd (ACC, Automatic Current Control).

- Bij een zodanige ontlading van de accu’s dat de spanning is
gedaald tot 10,5 Volt, bij een 12 Volt systeem (21 V bij 24 V),
wordt het geleverde vermogen wel verlaagd (AVC, Active Vol-
tage Control).

- Bij een nog verdere ontlading van de accu’s, als de spanning
is gedaald tot 8,5 Volt, bij een 12 Volt systeem (17 V bij 24 V),
stopt de boegschroef.

« Een te hoge temperatuur van zowel motor en/of regelaar wordt
voorkomen door, na zeer langdurig aaneengesloten gebruik, het
geleverde vermogen te verlagen.

De stuwkracht neemt alleen in geringe mate af (ATB, Active Tem-
perature Balancing).

+ Bij een plotselingen overbelasting van de motor, het gevolg van
een voorwerp in de tunnelbuis, zal de motor uit veiligheidsover-
wegingen worden uitgeschakeld (ABC, Active Blockage Control).

+ Het onderhoud is minimaal omdat de motor geen koolborstels
bevat.

Eigenmachtige wijzigingen aan de boegschroef sluiten de aan-
sprakelijkheid van de fabriek voor de daaruit voortvlioeiende
schade uit.

Afhankelijk van de windvang, de waterverplaatsing en de vorm van
het onderwaterschip zal de door de boegschroef geleverde stuw-
kracht op ieder schip een verschillend resultaat geven.

De nominaal opgegeven stuwkracht is alleen haalbaar onder opti-
male omstandigheden:

« Zorg tijdens gebruik voor een correcte accuspanning.

Het gevolg geven aan de hierna volgende aanbevelingen zal resulte-
ren in een langere levensduur en in betere prestaties van uw boeg-
schroef.

+ Voer regelmatig het aangegeven onderhoud uit.

I3 Leror

De maximale aaneengesloten gebruiksinschakelduur en de
stuwkracht zoals gespecificeerd bij de technische gegevens
zijn gebaseerd op de aanbevolen accucapaciteiten en ac-
cuaansluitkabels.

020810.02 5



3 Bediening

3.1 Algemeen

« Schakel de accu-hoofdschakelaar in.

Na het inschakelen van de voedingsspanning klinkt op het paneel, of
op beide panelen, een pieptoon.

Het systeem is nu ‘stand-by’ Het paneel of de panelen zijn niet ge-
activeerd.

3.2 Inschakelen van een paneel

« Druk tweemaal achter elkaar op de ‘AAN/UIT’ schakelaar.

Na de eerste keer zal de LED groen knipperen en de zoemer voortdu-
rend een signaal didididididi..... (.......) geven. Binnen 6 seconden
moet de ‘AAN/UIT’ schakelaar voor de tweede keer worden inge-
drukt. De LED (blauw) zal nu aan blijven; de zoemer bevestigd met
een signaal, dahdidah (- . -), dat het paneel gereed is voor gebruik.

Indien een tweede paneel is aangesloten zal de LED op het niet inge-
schakelde paneel knipperen (elke seconde twee korte blauwe flitsen,
hartslag)

Twee panelen op één stuurstand

(één paneel voor een boegschroef met BOW PRO en één paneel
voor een hekschroef met BOW PRO)

«  Druk tweemaal achter elkaar op de ‘AAN/UIT’ schakelaar van één
van de panelen.

Beide panelen worden ingeschakeld.

Raadpleeg de installatiehandleiding hoe panelen en de boeg en de
hekschroef ingesteld moeten worden.

3.3 Inschakelen van een ander paneel (bij 2 panelen)

Om van het ene paneel naar een ander over te kunnen nemen moet
dezelfde procedure worden gevolgd als bij het inschakelen van het
eerste paneel.

Zodra het andere paneel is ingeschakeld wordt het vorige paneel
uitgeschakeld.

De zoemer op het zojuist uitgeschakelde paneel bevestigd dit met
het signaal didididahdidah (...-.-).

6 020810.02

3.4 Gebruik

Beweeg de joystick in de richting waarin stuwkracht gewenst is.

De stuwkracht begint bij ongeveer 25% en neemt toe tot de maxima-
le waarde naarmate de joystick verder naar de uiterste stand wordt
bewogen.

Houdfunctie, alleen bij paneel type BPPJA

Gebruik de houdfunctie indien een bepaalde stuwkracht gedurende
langere tijd gehandhaafd moet worden.

Inschakelen houdfunctie

Beweeg de joystick naar de positie om de gewenste stuwkracht te
verkrijgen.

Druk nu eenmaal kortstondig
op de HOUD-schakelaar (de
knop bovenop de joystick).
Ter bevestiging klinkt een
pieptoon en zal de bakboord
of de stuurboord LED aan
gaan.

Met de joystick in de midden-
stand wordt de houdfunctie
niet ingeschakeld door het
indrukken van de houd-
schakelaar, er klinkt dan een
waarschuwingssignaal.

Uitschakelen houdfunctie

« Op het paneel waar de houdfunctie is ingeschakeld:
+ Druk de HOUD-schakelaar in of,

« Beweeg de bedieningspook in de tegenovergestelde richting
als waarin de houdfunctie is ingeschakeld.

« Of druk de AAN/UIT schakelaar in op het andere paneel.

3.5 Uitschakelen paneel

Druk na gebruik van de boegschroef eenmaal op de ‘AAN/UIT’ scha-
kelaar. Het paneel laat het signaal didididahdidah (... -.-) horen.

Automatisch uitschakelen vindt plaats 30 minuten nadat de joystick
voor het laatst is bediend.

N.B. Met de houdfunctie ingeschakeld word er niet automatisch
uitgeschakeld!

Ook nu laat de zoemer het signaal didididahdidah (... -.-) horen.

+ Schakel de accu-hoofdschakelaar uit, indien U van boord gaat.

WEE Owner’s Manual BOW PRO Series Thrusters



4  Onderhoud

Raadpleeg voor onderhoud het meegeleverde ‘Onderhouds- en ga-
rantieboek’

Art. code 020901.01.

5 Beveiligingen
De boegschroef is 0.a. voorzien van beveiligingen tegen:

- Eente hoge temperatuur van de motor of van de regelaar.

Indien de temperatuur van de motor of de regelaar boven een be-
paalde waarde komt zal het vermogen van de boegschroefmotor
worden verlaagd.

- Overbelasting van de motor,

- Te ver ontladen van de accu’s.

Als er een probleem optreedt laat het bedieningspaneel 1 keer een
waarschuwingssignaal horen didahdididah (. - .. -) en de LED gaat
rood knipperen.

Als het probleem niet meer aanwezig is laat het bedieningspaneel
een signaal horen didi (.. ) en gaat de rode LED uit.

Alle types BOWPRO A, Alle types BOWPRO B

behalve +
BOWAO0571, BOWAOQ761

BOWAO0571, BOWAOQ761

m
4| s @
e 4] 0 4]
| 1

Bij eventuele problemen met de boegschroef geven de LED’s op het
indicatiepaneel het volgende aan:

A

Temperatuur van de motor of
de regelaar te hoog.

. Motorvermogen
Stroom te hoog of kortslui-
o 9 Accuspan- | gereduceerd, ten
9. ninginorde. | gevolge van te
Accuspanning veel te hoog of | ~aAN_bus hoge motor- of
veel te laag. communica- | regelaar tempe-
Motor geblokkeerd. tieinorde. | ratuur of onjuiste

accu-spanning.
Algemene fout. P g
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6 Storingen

Elektromotor draait helemaal niet.
- Controleer of de hoofdschakelaar ‘AAN’ staat.

- Controleer of de accuspanning correct is:
- 12V boegschroef:10,5- 14,4V,
- 24V boegschroef:21,0-28,8V,
- 48V boegschroef:42,0-57,6 V.

- Controleer of de stuurstroomzekering is doorgebrand. [1]

- Controleer of de zekering van de CAN-bus voeding is doorge-
brand.

- Controleer of een van de hoofdstroomzekeringen is doorgebrand. [2]

In alle bovenstaande gevallen brandt de ‘POWER’ indicatie-led op de
motor niet.

- Eris een overbelasting opgetreden, zie beveiligingen.
Zodra de regelaar voldoende is afgekoeld zal de LED weer groen
worden en kan de boegschroef weer worden gebruikt.

Controleer of de schroef te draaien is. Tussen de schroef en de tunnel
kan b.v. een stuk hout terecht gekomen zijn.

Elektromotor draait langzaam

- De motor of de regelaar is te warm geworden, de motor draait
met gereduceerd vermogen.

- Inde schroef is b.v. wier of een vislijn terecht gekomen.

Stuurstroomzekering doorgebrand [1]

- Kortsluiting in het stuurstroomcircuit; controleer de bedrading.

Elektromotor draait, maar er is geen stuwkracht

- De bladen van de schroef zijn beschadigd ten gevolg van een
voorwerp in de schroef of tunnelbuis.

- De meeneempen*) op de schroefas is gebroken ten gevolg van
een voorwerp in de schroef of tunnelbuis.

Vervang de meeneempen en controleer de naaf van de schroef
op beschadigingen.

*) Uitgezonderd de BOWB150 (150 kgf), deze heeft geen mee-
neempen.

Na het indrukken van de aan/uit schakelaar op het paneel,
wordt het paneel niet ingeschakeld.

- Binnen 6 seconden moet de aan/uit schakelaar voor de tweede
keer worden ingedrukt.

De LED zal nu groen gaan branden; de zoemer bevestigd met een
signaal (- . -) dat het paneel gereed is voor gebruik.

- De joystick bevind zich niet in de middenstand tijdens het indruk-
ken van de aan/uit schakelaar.

(11 De stuurstroomzekering bevindt zich op de regelaar.

[2] Zie tabel pag. 94
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1  Safety measures

Warning indications

The following warning indications are used in this manual in the con-

text of safety:
A DANGER

Indicates that great potential danger exists that can lead to serious

injury or death.
A WARNING

Indicates that a potential danger that can lead to injury exists.

! CCZ} CauTioN

Indicates that the usage procedures, actions etc. concerned can re-
sult in serious damage to or destruction of the device. Some CAU-
TION indications also advise that a potential danger exists that can
lead to serious injury or death.

[~ Nome

Emphasises important procedures, circumstances etc.

Symbols

/ Indicates that the relevant procedure must be carried out.

X Indicates that a particular action is forbidden.

A WaRNING!

When using the bow thruster watch out for swimmers or light
boats which could be in the near vicinity of the bow thruster tun-
nel openings.

Pass on the safety instructions to others using the bow thruster.

General rules and laws with regard to safety and accident-prevention
also need to be applied.

« Never touch the moving ends of the bow thruster whilst in opera-
tion.

« Never touch hot parts of the bow thruster and never place flam-
mable materials in the vicinity of the bow thruster.

« Always stop the bow thruster before checking components or ad-
justing the bow thruster.

« Always disconnect the battery terminals during maintenance
work.

« Ensure maintenance work is safe by only using tools suitable for
the purpose.

« Always deactivate the main switch when the bow thruster is not
in use for long periods.

A Make sure that the user of the vessel is supplied with the
owner’s manual.

8 020810.02

2 Introduction

This manual gives guidelines for the use of the Vetus ‘BOW PRO’ bow
thrusters.

For maintenance, please consult the ‘Maintenance and Warranty
Book’ supplied. Art. code 020901.01.

The ‘BOW PRO’ bow thrusters have the following features:
+ The thrust is continuously variable.

+ The runtime is mainly limited by the capacity of the installed bat-
teries.

« The thrust delivered is, within certain limits, not dependent on the
battery voltage.

- With a decreasing battery voltage, the controller ensures that
the thrust will be maintained (APB, Active Power Balancing).

- However, the current will increase with a decreasing battery
voltage. If the current goes higher than is desirable, the deliv-
ered power is reduced (ACC, Automatic Current Control).

- When the batteries are discharged such that the voltage has
dropped to 10,5 Volts, with a 12 Volt system (21 V at 24 V), the
power supplied is reduced (AVC, Active Voltage Control)

- If the discharge of the batteries proceeds still further, so if the
voltage has dropped to 8.5 volts in a 12 volt system (17 V for 24
V), the bow thruster will stop.

« Overheating of both motor and / or regulator is prevented by de-
creasing the output power after a very long period of continuous
use.

+ The thrust only decreases slightly (ATB, Active Temperature Bal-
ancing).

+ In the event of a sudden overload of the motor, caused by an ob-
jectin the tunnel, the motor will switch off for safety reasons (ABC,
Active Blockage Control).

- The maintenance is minimal because the motor does not use car-
bon brushes.

Alterations made to the bow thruster by the user will void any li-
ability on the part of the manufacturer for any damages that may
result.

The actual thrust force, as performed by the bow thruster, will give
different results with each individual vessel, depending on the wind-
age, displacement and shape of the underwater section.

The nominal thrust quoted can only be achieved under normal con-
ditions:

« Make sure that the batteries are supplying the correct voltage
during use

Following the above recommendations will result in longer life and
better performance of your bow thruster.

Carry out the recommended maintenance regularly.

[ Nore

The maximum continuous length of usage and the thrust
as specified in the technical details are based on the recom-
mended battery capacities and battery cables.
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3  Operation

3.1 General

«  Switch on the main switch.

After switching on the power a beep will sound at each control panel
fitted.

The system is now in‘stand-by’ The panel or both the panels are not
activated.

3.2 Switching on a panel

- Press the 'ON/OFF’ switch twice.

After the switch is pressed once the LED will flash green and the
buzzer will sound continuously didididididi..... (.......) The ‘ON/OFF’
switch must be pressed a second time within 6 seconds. The LED
(blue) will remain on and the buzzer will confirm that the panel is
ready for use by giving the signal dahdidah (-.-).

If a second panel is connected the LED on the panel ‘which has not
been switched ON’ will flash (every second two short blue flashes,
heartbeat)

Two panels at one helm station

(one panel for a bow thruster and one panel for a stern thruster)
+ Press twice on the‘ON / OFF’ switch of one of the panels.

Both panels will be switched on.

Consult the installation manual for how to configure panels and the
bow and stern thrusters.

3.3 Switching on a second panel|, if fitted

To take over from one panel to another the same procedure as
switching on the first panel must be carried out.

Once the second panel is switched on the first will be switched off.

The buzzer on the just deactivated panel will reply with the signal
didididahdidah (.. .-.-).

WEIws Owner’s Manual BOW PRO Series Thrusters

Move the joystick in the direction in which the boat is required to
move.

34 Use

The thrust starts at about 25% and increases to the maximum value
as the joystick is moved further to its outermost position.

Hold function, only with panel type BPPJA

Use the hold function when a given thrust must be maintained for a
longer period of time.

To engage the hold function

Move the joystick to the po-
sition to get the required
thrust.

Now press once and release
the HOLD switch (the button
on top of the control lever).
A beep will sound as confir-
mation and the port or star-
board LED will turn on.

With the joystick in the cen-
tre position, the hold func-
tion will not be engaged by
pressing the hold button, then a warning signal will sound.

To disengage the hold function:

+ On the panel where the hold function is engaged:
+ Press the HOLD switch or,

+ Move the joy-stick to the opposite direction as the engaged
hold function.

«  Or press the ON/OFF switch on another panel.

3.5 Switching OFF a panel

Press once the ‘'ON/OFF’ switch, the buzzer will reply with the signal
didididahdidah (.. .-.-).

Automatic switching off will take place 30 minutes after the last op-
eration of the joystick.

Note: When the hold function is engaged automatic switch off
will not take place.

Here too, the buzzer will reply with the signal didididahdidah (...-.-)

« Turn off the battery main switch when leaving the boat.

020810.02 9



4 Maintenance

For maintenance, please consult the ‘Maintenance and Warranty
Book’ supplied. Art. code 020901.01.

5 Protection

The bow thruster is equipped with, among other things, protection
against:
- Overheating of the motor or of the controller.

If the temperature of the motor or the regulator exceeds a cer-
tain value, the output power of the bow thruster motor will be
reduced.

- Overload of the motor,

- The batteries being deeply discharged.

If a problem occurs, the control panel will sound a warning sound
once (1) didahdididah (. -.. -) and the LED will flash red.

If the problem is no longer present, the control panel sounds a signal
didi (..) and the red LED turns off.

All types BOWPRO A, All types BOWPRO B

except +
BOWAO0571, BOWAO0761

BOWAO0571, BOWAOQ761

m
4| s @
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In the event of problems with the bow thruster, the LEDs on the indi-
cator panel indicate the following:

A

Temperature of the motor or
the controller too high.

Motor power

Current too high or short Battery vol- | reduced, due to
circuit. tage OK. excessive motor
. or regulator
Battery voltage is too highor |  CANbus 9
too low communica- temperature or
. tion OK. incorrect battery
Motor blocked.

voltage.

General error.

10 020810.02

6 Trouble shooting

Electric motor does not operate
- Check that the battery main switch is‘ON"

- Check that the battery voltage is correct:
- 12V bow thruster:10.5-14.4YV,
- 24V bow thruster:21.0-28.8YV,
- 48V bow thruster:42.0-57.6 V.

- Check if the control current fuse has blown. [1]
- Check whether the fuse of the CAN bus power supply has blown.

- Check whether one of the main supply fuses has blown. [2]

In all the above cases, the “POWER” LED on the motor does not light
up.
- Anoverload has occurred, see protections.

As soon as the controller has cooled down sufficiently the LED will
turn green again and the bow thruster can be used again.

Check if it is possible to turn the propeller. A piece of wood or similar
could have been caught between the propeller and the tunnel.

Electric motor turns slowly

- The motor or regulator has become too hot, the motor is running
at reduced power.

- Weed or fishing line has become caught in the propeller.

Control panel fuse is blown [1]

- Short circuit in the operating circuit; check the wiring.

Electric motor rotates, but there is no thrust

- The blades of the propeller have been damaged by a foreign ob-
ject having entered the propeller or tunnel.

- The drive pin*) on the propeller shaft is broken due to an object
in the tunnel.

Replace the drive pin and check the hub of the propeller for dam-
age.

*) Except the BOWB150 (150 kgf), which does not have a drive
pin.

After pressing the on/off switch on the panel, the panel
does not switch on.

- The on/off switch must be pressed a second time within 6 sec-
onds.

The LED will then remain green and the buzzer will confirm that
the panel is ready for use by showing the signal (- . -).

- When the on/off switch is pressed, the joystick is not in the middle
position.

(] The control circuit fuse is located on the controller.

[2] See table on page 94
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1  Sicherheitsbestimmungen

Gefahrenhinweise

In dieser Anleitung werden zum Thema Sicherheit folgende Gefah-

renhinweise verwendet:
A GEFAHR

Weist darauf hin, dass ein hohes Potenzial an Gefahren vorhanden
ist, die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben kénnen.

A WaRNUNG

Weist darauf hin, dass ein Potenzial an Gefahren vorhanden ist, die
Verletzungen zur Folge haben kénnen.

! é} VORSICHT

Weist darauf hin, dass die betreffenden Bedienungsschritte, Ma3nah-
men usw. Verletzungen oder schwere Schaden an der Maschine zur
Folge haben kénnen. Manche VORSICHT-Hinweise weisen auch da-
rauf hin, dass ein Potenzial an Gefahren vorhanden ist, die schwere
Verletzungen oder den Tod zur Folge haben kdnnen.

=" AcHtunG

Besonderer Hinweis auf wichtige Schritte, Umstande usw.

Symbole

Weist darauf hin, dass die betreffende Handlung durchge-
fihrt werden muss.

X Weist darauf hin, dass eine bestimmte Handlung verboten ist.

A WARNUNG!

Achten Sie bei Benutzung der Bugschraube auf die Gefahr fir
Schwimmer und kleine Boote, die sich in unmittelbarer Nahe der
Bugschraubenrohrausstrom-6ffnungen befinden.

Geben Sie die Sicherheitsbestimmungen an alle Personen weiter, die
die Bugschraube bedienen.

Allgemeine Regeln und Gesetze im Zusammenhang mit der Sicher-
heit und der Verhiitung von Unféllen sind ebenfalls zu beachten.

«  Wahrend des Betriebs der Bugschraube nie die sich bewegenden
Teile beriihren.

+ Nie heiBBe Teile der Bugschraube beriihren und nie brennbare Ma-
terialien in der Nahe der Bugschraube aufbewahren.

« Vor der Kontrolle oder Einstellung von Teilen der Bugschraube ist
diese zuerst immer abzustellen.

« Vor Aufnahme von Wartungsarbeiten sind die Akkupole stets ab-
zuklemmen.

« Im Interesse einer sicheren Ausfiihrung der Wartungsarbeiten
sind ausschlieBlich geeignete Werkzeuge zu verwenden.

Hauptschalter immer ausschalten, wenn die Bugschraube fiir lén-
gere Zeit nicht gebraucht wird.

A Sorgen Sie dafiir, daB dem Schiffseigner die Gebrauchsan-
leitung bereitgestellt wird.

WEIws Owner’s Manual BOW PRO Series Thrusters

Dieses Handbuch enthélt Vorgaben fiir die Benutzung der ,BOW
PRO“-Bugstrahlruder von Vetus.

2  Einleitung

Zur Wartung vgl. das mitgelieferte ,Wartungs- und Garantiebuch”.
Artikelcode 020901.01.

Die Bugschrauben ,BOW PRO” haben folgende Funktionen:
« Der Schub ist stufenlos verstellbaren

- Die Laufzeit ist hauptsachlich durch die Kapazitat der installierten
Batterien begrenzt

« Der gelieferte Schub ist, innerhalb bestimmter Grenzen, hangt
nicht von der batteriespannung

- Bei abnehmender Batteriespannung stellt der Controller si-
cher, dass der Schub aufrechterhalten wird (APB, Active Power
Balancing).

- Der Strom steigt jedoch mit abnehmender Batteriespannung.
Wenn der Strom héher als wiinschenswert ist, wird die gelie-
ferte Leistung reduziert (ACC, automatische Stromsteuerung).

- Wenn die Batterien so entladen sind, dass die Spannung bei
einem 12-Volt-System (20 V bei 24 V) auf 10 Volt gefallen ist,
wird die Stromversorgung reduziert (AVC, Active Voltage Con-
trol).

- Werden die Akkus noch weiter entladen, stoppt das Bugstrahl-
ruder, wenn die Spannung bei einem 12-Volt-System auf 8,5
Volt gesunken ist (bei 24 V stoppt sie bei 17 V).

- Eine Uberhitzung des Motors und / oder des Reglers wird verhin-
dert, indem die Ausgangsleistung nach einer sehr langen Dauer
des Dauerbetriebs verringert wird.

Der Schub verringert sich nur geringfiigig (ATB, Active Tempera-
ture Balancing).

« Bei einer plétzlichen Uberlastung des Motors durch ein Objekt
in der Tunnelréhre wird der Motor aus Sicherheitsgriinden abge-
schaltet (ABC, Active Blockage Control).

« Die Wartung ist minimal, da der Motor keine Kohlebdrsten ent-
halt.

Eigenmachtige Veranderungen an der Bugschraube schlieBen
eine Haftung des Herstellers fiir die sich daraus ergebenden Scha-
den aus.

Je nach Takelage, Wasserverdrangung und Unterwasser-schifform
fuhrt die Antriebskraft durch die Bugschraube auf jedem Schiff zu
anderen Ergebnissen.

Die angegebene Nennantriebskraft ist nur unter optimalen Umstan-
den erreichbar:

«  Wahrend des Gebrauchs fiir die richtige Akkuspannung sorgen.

Wenn Sie die folgenden Empfehlungen befolgen, wird dies zu einer
ldangeren Haltbarkeit und besseren Leistungen lhrer Bugschraube
fuhren.

+ RegelmaBig die angegebenen Wartungen durchfiihren.

[ AcHTung!

Die maximale Gebrauchseinschaltdauer hintereinander und
die Antriebskraft, wie in den technischen Daten angegeben,
basieren auf den empfohlenen Akkukapazitaten und Akkuan-
schluBBkabeln.
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3  Betrieb

3.1 Allgemeines

« Schalten Sie den Hauptschalter ein.

Nach dem Einschalten des Stroms ertdnt ein Signalton an jeder (oder
jedem) Bedientafel.

Das System ist nun betriebsbereit - “Stand-by". Die Bedientafel oder
beide Bedientafeln sind nicht aktiviert.

3.2 Bedientafel einschalten

« Driicken Sie zwei Mal den EIN-/AUS'-Schalter.

Nachdem der Schalter einmal gedriickt wird, blinkt die LED griin
und der Summer ertdnt kontinuierlich didididididi ..... (......) Der ,EIN-/
AUS”-Schalter muss innerhalb von 6 Sekunden ein zweites Mal ge-
driickt werden. Die LED (blau)bleibt eingeschaltet und der Summer
bestatigt, dass die Bedientafel mit dem Signal dadida (-.-) betriebs-
bereit ist.

Wenn eine zweite Bedientafel angeschlossen ist, blinkt die LED auf
der Bedientafel, die nicht eingeschaltet ist ((jede Sekunde zwei kurze
blaue Blitze, Herzschlag).

Zwei Bedientafel auf einer Helmstation

(Ein Bedientafel fiir ein bugstrahlruder mit BOW PRO und ein Be-
dientafel fiir ein Heckstrahlruder mit BOW PRO)

+ Dricken Sie zweimal auf den ,EIN/AUS’ Schalter EIN einer der plat-
ten.

Beide platten aktiviert sind.

Sehen sie in der Installationsanleitung nach, wie sie die Bedienfelder
und Bug und Heckstrahlruder konfigurieren.

3.3 Ein anderes Bedientafel einschalten (im fall
von 2 Bedientafel)

Zu Gbernehmen von einem Bedientafel zum anderen, muss das glei-
che Verfahren wie das Einschalten des ersten Bedientafel durchge-
fuhrt werden.

Sobald das andere Bedientafel eingeschaltet ist, die vorhergehende
werden abgeschaltet.

Der Summer auf der gerade abgeschalteten Bedientafel antwortet
mit dem Signalton didididadida (... -. -).

12 020810.02

3.4 Gebrauch

Bewegen Sie den Joystick in die gewlinschte Fahrtrichtung.

Der Schub beginnt bei etwa 25% und steigt auf den maximalen Wert,
wenn der Joystick weiter in seine duferste Lage bewegt wird.

Haltefunktion, nur mit Bedientafel-Typ BPPJA

Verwenden Sie die Haltefunktion, wenn eine bestimmte Schubkraft
Uber einen langeren Zeitraum gehalten werden soll.

Um die Haltefunktion zu aktivieren

Bewegen Sie den Joystick in die Lage, um den erforderlichen Schub
zu erhalten.

Nun einmal driicken und den
HALTE-Schalter (die Taste
oben auf dem Bedienungs-
hebel) loslassen. Ein Piepton
ertont als Bestdatigung und
die Backbord- oder Steuer-
bord-LED leuchtet auf

Wenn der Joystick in der Mit-
telstellung ist, wird die Halte-
funktion durch Driicken der
HALTE-Taste nicht aktiviert
und es ertdnt ein Warnsignal.

So deaktivieren Sie die Haltefunktion:
Auf der Bedientafel, wenn die Haltefunktion aktiviert ist:
Driicken Sie den HALTE-Schalter oder,

« Bewegen Sie den Joystick in die entgegengesetzte Richtung wie
die eingerastete Haltefunktion.

Oder driicken Sie den,EIN/AUS'-Schalter auf der anderen Bedientafel.

3.5 AUSschalten einer Bedientafel

Dricken Sie einmal den ,EIN/AUS'-Schalter, der Summer antwortet
mit dem Signalton didididadida (... -. -).

Die automatische Abschaltung erfolgt 30 Minuten nach der letzten
Betdtigung des Joysticks.

Hinweis: Wenn die Haltefunktion aktiviert ist, erfolgt
keine automatische Abschaltung.

Auch hier antwortet der Summer mit dem Signalton didididadida (...
-

« Beim Verlassen des Schiffes den Hauptschalter ausschalten.
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4  Wartung

Zur Wartung vgl. das mitgelieferte ,Wartungs- und Garantiebuch”.
Artikelcode 020901.01.

5 Schutz

Das Bugstrahlruder ist unter anderem mit Schutz gegen:
- Uberhitzung des Motors oder der Steuerung.

Wenn die Temperatur des Motors oder des Reglers einen be-
stimmten Wert tberschreitet, wird die Ausgangsleistung des Bug-
strahlrudermotors verringert.

- Uberlastung des Motors,
- Die Batterien sind zu tief entladen.

Wenn ein Problem auftritt, gibt das Bedienfeld einen warnton aus (1)
didahididah (. - .. -) und die LED blinkt rot.

Wenn das problem nicht mehr besteht, ertont am bedientableau ein
signal didi (..) und die rote LED erlischt.

Alle Typen BOWPRO A, Alle Typen BOWPRO B

auBer +
BOWAO0571, BOWAO0761

BOWAO0571, BOWAOQ761

m
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Was Probleme mit dem Bugstrahlruder betrifft, zeigen die LEDs auf
dem Display zeigt die folgenden.

A

Temperatur des Motors oder

der Steuerung zu hoch. Die Motorlei-

stung wird auf-

Batteriespan- '
grund tiberma-

Zu hohe stromstarke oder

nung OK.
kurzschluss Biger Motor oder
Batteriespannung ist zu hoch CAN'BUF Regler-tempera-
oder zu niedrig. Kommunika- | 4, oder falscher

tion OK.

Batteriespan-
nung reduziert.

Motor blockiert.

Allgemeiner Fehler.
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6 Storungen

Der Elektromotor lauft iberhaupt nicht.
- Steht der Hauptschalter auf ‘AN"?
- Prifen Sie, ob die Batteriespannung korrekt ist:
- 12V Bugstrahlruder: 10,5 - 14,4V,
- 24V Bugstrahlruder:21,0-28,8V,
- 48V Bugstrahlruder:42,0-57,6 V.
- Prifen Sie ob die Steuer Stromsicherung durchgebrannt ist. [1]

- Uberpriifen Sie, ob die Sicherung der CAN-Bus Stromversorgung
durchgebrannt ist.

- Prifen ob eine der Hauptstrom Sicherungen durchgebrannt ist. [2]

In allen oben genannten Fallen leuchtet die LED “POWER” am Motor
nicht auf.

- Eine Uberlastung ist aufgetreten, siehe Schutz.

Sobald die Steuerung ausreichend abgekdhlt ist, leuchtet die LED
wieder griin und das Bugstrahlruder kann wieder verwendet wer-
den.

Kontrollieren Sie, ob die Schraube sich dreht. Zwischen Schraube
und Tunnel kann z.B. ein Stiick Holz gelangt sein.

Der Elektromotor lauft langsam.

- Der Motor oder Regler ist zu hei3 geworden, der Motor lduft mit
reduzierter Leistung.

- Indie Schraube ist z.B. Seegras oder Angelschnur geraten.

Die Steuerstromsicherung ist durchgebrannt. [1]

- KurzschluB3 im Steuerstromkreis; die Verdrahtung kontrollieren.

Der Elektromotor lauft, aber keine Antriebskraft vorhanden

- Die Schraubenblatter sind beschéddigt, da ein Gegenstand in die
Schraube oder das Tunnelrohr geraten ist.

- Der Mitnehmstift*) auf der Schraubenachse ist gebrochen, weil
ein Gegenstand in die Schraube geraten ist.

Ersetzen Sie den Mitnehmstift und kontrollieren Sie die Nabe der
Schraube auf Beschddigungen.

*) Mit Ausnahme der BOWB150 (150 kgf) es muss nicht Mitneh-
merstift.

Nach dem Driicken des Ein-/Aus-Schalters auf dem Armatu-
renbrett wird die Steuerung nicht eingeschaltet.

- Innerhalb von 6 Sekunden muss der Ein-Aus-Schalter zum zwei-
ten Mal gedriickt werden.

Die LED leuchtet jetzt griin und der Summer bestatigt mit einem
Signal (- .-), dass das Paneel betriebsbereit ist.

- Wenn der Ein / Aus Schalter gedriickt wird, befindet sich des Joy-
sticks nicht in der Mittelstellung.

(1] Die Steuerkreissicherung befindet sich auf dem Controller.

(21 Vgl. die Tabelle auf Seite 94
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1 Sécurité

Messages d’avertissement

Les messages d'avertissement suivants relatifs a la sécurité sont uti-

lisés dans ce manuel :
A DANGER

Indique qu'il existe un danger potentiel important pouvant entrainer
des Iésions graves ou méme la mort.

A AVERTISSEMENT

Indique qu'il existe un danger potentiel pouvant entrainer des Ié-

sions.
! CC'} PRUDENCE

Indique que les procédures de maniement, manipulations etc.
concernées, peuvent entrainer des lésions ou des dommages fatals
a la machine. Certaines indications de PRUDENCE indiquent égale-
ment qu'il existe un danger potentiel pouvant entrainer des lésions
graves ou méme la mort.

I3 ArrenTioN

Insiste sur les procédures importantes, les conditions d’utilisation et
ceetera.

Symboles
/ Indique que l'opération en question doit étre effectuée.

X Indique qu’une opération spécifique est interdite.

A AVERTISSEMENT!

Lorsque vous utilisez I'hélice d’étrave, assurez-vous qu'il n'y a pas
de nageurs ou de petits bateaux Iégers au voisinage immédiat
des ouvertures de sortie du tube d’'hélice d'étrave.

Les prescriptions de sécurité doivent étre transmises aux autres per-
sonnes actionnant I'hélice d'étrave.

Il convient également de respecter les régles et principes généraux
en matiére de sécurité et de prévention des accidents.

+ Netouchezjamais les parties mobiles de I'hélice d'étrave pendant
son fonctionnement.

+ Ne touchez jamais les parties chaudes de I'hélice d'étrave et ne
placez pas de matieres inflammables a proximité de I'hélice.

+ Arrétez toujours I'hélice d'étrave avant de contrdler ou de régler
des piéces de I'hélice.

« Désaccouplez toujours les bornes de batterie pendant les travaux
d'entretien.

« Pour une sécurité optimale, exécutez les travaux d'entretien en
utilisant uniquement des outils appropriés.

« Débranchez toujours l'interrupteur principal si I'hélice d'étrave
n'est pas utilisée pendant une longue période.

A Veillez a ce que le propriétaire du bateau puisse disposer
du mode d’emploi.

14 020810.02

2 Introduction

Le mode demploi suivant explique comment utiliser les hélices
d'étrave Vetus « BOW PRO ».

Consulter le « Manuel d'entretien et de garantie » fourni pour effec-
tuer les travaux de maintenance. Code art. 020901.01.

Les propulseurs d'étrave <BOW PRO» ont les caractéristiques sui-
vantes:

« La poussée est continuellement variable.

+ Letemps d'exécution est principalement limité par la capacité des
batteries installées.

« La poussée délivrée est, dans certaines limites, indépendante de
la tension de la batterie.

- Avec une tension de batterie décroissante, le controleur veille a ce
que la poussée soit maintenue (APB, Courant d’Ajustement actif).

- Cependant, le courant augmentera avec une tension de bat-
terie décroissante. Si le courant est plus fort que souhaité, la
puissance délivrée est réduite (ACC, Contréle du courant au-
tomatique).

- Lorsque les batteries sont déchargées de sorte que la tension
ait chute a 10 volts, avec un systéme de 12 volts (20V a 24 V),
I'alimentation fournie est réduite (AVC, controle de tension ac-
tif)

- Avec une décharge supplémentaire des batteries, lorsque la
tension est tombée a 8,5 volts, avec un systeme de 12 volts (17
V a24V), le propulseur d’étrave s'arréte.

+ La surchauffe du moteur et / ou du régulateur est empéchée en
diminuant la puissance de sortie aprés une trés longue période
d'utilisation continue.

La poussée ne diminue que légerement (ATB, Ajustement de la
temperature actif).

+ En cas de surcharge soudaine du moteur, provoquée par un objet
dans le tube du tunnel, le moteur sera arrété pour des raisons de
sécurité (ABC, Contréle de blocage actif).

« La maintenance est minime car le moteur ne contient pas de ba-
lais en carbone.

Toute modification de I'hélice d'étrave effectuée de son propre
chef exclut la responsabilité de I'usine pour les dommages entrai-
nés.

Selon la prise de vent, le déplacement d’eau et la forme des oeuvres
vives, la force de propulsion fournie par I'hélice d'étrave entrainera
un résultat différent sur chaque bateau.

La force de propulsion nominale indiquée n'est réalisable que dans
des circonstances optimales:

+ Veillez a ce que la tension de batterie soit correcte pendant I'em-
ploi.

Le fait de suivre les recommandations indiquées ci-dessous entrai-
nera une plus longue durée de vie ainsi que de meilleures perfor-
mances de votre hélice d'étrave.

+ Exécutez régulierement I'entretien indiqué.

[  ArrtenTion!

La durée maximale de fonctionnement ininterrompu et la
force de propulsion telles qu'elles sont spécifiées dans les
données techniques sont basées sur les capacités de batterie
et les cables de raccordement de batterie conseillés.
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3  Utilisation

3.1 Généralités

« Enclenchez le commutateur principal.

Apres la mise sous tension, un bip retentit sur le (ou les) panneau (x)
de commande.

Le systéme est maintenant «en veille». Le panneau (ou les deux pan-
neaux) n'est pas (ne sont) pas activé(s).

3.2 Basculement depuis I'un des panneaux

« Appuyez deux fois sur le commutateur « ON/OFF ».

Apreés avoir appuyé sur le commutateur une fois que la DEL clignote
en vert et que I'alarme sonne continuellement ..... (.......) Le commuta-
teur‘ON / OFF’ doit étre pressé une seconde fois dans les 6 secondes.
La DEL(bleu) reste allumée et I'alarme confirme que le panneau est
prét a I'emploi en donnant le signal dahdidah (-.-).

Si un deuxiéme panneau est branché, la LED du panneau «qui n'est
pas allumé» clignote (chaque seconde deux courts flashs bleus, bat-
tement de coeur).

Deux panneaux sur une station de barre

(un panneau pour un propulseur d'étrave avec BOW PRO et un
panneau pour un propulseur de poupe avec BOW PRO)

Appuyez deux fois sur l'interrupteur «ON / OFF» de I'un des pan-
neaux.

Les deux panneaux sont allumés.

Consultez le manuel d'installation pour savoir comment configurer
les panneaux, le propulseur d’étrave et le propulseur de poupe.

3.3 Commutation sur un autre panneau (dans
le cas de 2 panneaux)

Pour passer d’'un panneau a l'autre, la méme procédure que la pre-

miére mise en marche doit étre effectuée.

Une fois 'autre panneau allumé, le précédent sera éteint.

L'alarme sur le panneau juste éteint répondra avec le signal dididi-
dahdidah (.
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3.4 Utilisation

Déplacez le joystick dans la direction souhaitée.

La poussée commence a environ 25% et augmente jusqu'a la valeur
maximale lorsque le joystick est déplacé vers sa position extréme.

Fonction Hold, uniquement avec le type de panneau BPPJA

Utilisez la fonction de maintien lorsqu’une poussée donnée doit étre
maintenue pendant une période plus longue.

Pour activer la fonction de maintien

Déplacez le joystick a la posi-
tion pour obtenir la poussée

. HOLD
requise.

Maintenant, appuyez une
fois et relachez le commu-
tateur HOLD (le bouton
situé en haut du levier de
commande). Un bip reten-
tit comme confirmation et
le voyant babord ou tribord
s'allume.

)§ N

JA
Lorsque le joystick est en

position centrale, la fonction de maintien ne sera pas activée en ap-
puyant sur le bouton de maintien, un signal d’avertissement reten-
tira.

Pour désactiver la fonction de maintien:
Sur le panneau ou la fonction de maintien est activée :
+ Appuyez sur le commutateur HOLD ou,

- Déplacer le joystick dans la direction opposée a la fonction de
maintien en prise.

Autrement,appuyez sur l'interrupteur ON / OFF sur l'autre panneau.

3.5 Extinction d’'un panneau

Appuyez une fois sur le commutateur « ON/ OFF », I'alarme répondra
avec le signe didididahdidah:

Le déclenchement automatique prendra 30 minutes aprés le der-
nier fonctionnement du joystick.

Remarque: Lorsque la fonction de maintien est activée, la
désactivation automatique n'aura pas lieu.

La encore, I'alarme répondra par le signe didididahdidah (...)

« Arréter l'interrupteur principal en quittant le navire.
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4  Entretien

Consulter le « Manuel d'entretien et de garantie » fourni pour effec-
tuer les travaux de maintenance. Code art. 020901.01.

5 Protection

Le propulseur d'étrave est équipé, entre autres choses, d’une protec-
tion contre:

- La surchauffe du moteur ou du contréleur.

Si la température du moteur ou du régulateur dépasse une cer-
taine valeur, la puissance de sortie du moteur du propulseur
d‘étrave sera réduite.

- Lasurcharge du moteur,
- Une trop grosse décharge des batteries.

Si un probléme survient, le panneau de commande émet un son
d‘avertissement une fois (1) didahdididah (. - .. -) et la LED clignote
en rouge.

Si le probléme n'est plus présent, le panneau de controle émet un
signal didi (..) et la LED rouge s'éteint.

Tous types BOWPRO A, Tous types BOWPRO B

sauf +
BOWAO0571, BOWAO0761

BOWAO0571, BOWAOQ761

m
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En cas de probleme avec le propulseur d'étrave, les voyants sur le
panneau d'affichage indiquent ce qui suit:

A

La température du moteur ou
du controleur est trop élevée.

La puissance
du moteur est
réduite en raison
d'une tempéra-

Courant trop élevé ou
court-circuit.

Tension de la

batterie OK. .
La tension de la batterie est | -0 e ';ure excessive
O . u moteur ou
trop élevée ou trop,falble. tion bus CAN | 4, régulateur ou
Moteur bloqué. OK. d'une tension de

batterie incor-
recte.

Erreur générale.
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6 Pannes

Le moteur électrique ne fonctionne pas du tout
- Vérifiez si l'interrupteur principal est en position‘'MARCHE’
- Vérifiez que la tension de la batterie soit correcte:
- 12V propulseur d'étrave: 10,5 - 14,4V,
- 24V propulseur d'étrave: 21,0 - 28,8V,
- 48V propulseur d'étrave:42,0-57,6 V.
- Vérifiez si le fusible du courant de commande a sauté. [1]
- Vérifiez si le fusible de I'alimentation du bus CAN est éteint.
- Vérifiez si I'un des fusibles de courant principal est éteint. [2]

Dans tous les cas ci-dessus, la LED “POWER” du moteur ne s'allume
pas.

- Une surcharge s'est produite, voir les protections.

Dés que le régulateur a suffisamment refroidi, la LED redevient verte
et le propulseur d’étrave peut étre réutilisé..

Vérifiez s'il est possible de tourner I'hélice. Un morceau de bois peut
s'étre coincé par exemple entre I'hélice et I'arbre intermédiaire.

Le moteur électrique fonctionne au ralenti

- Lemoteur ou le régulateur est devenu trop chaud, le moteur fonc-
tionne a puissance réduite.

- Unfilet de péche ou des algues se sont pris dans I'hélice.

Le fusible de courant de commande a fondu [1]

- Court-circuit dans le circuit de courant de commande; contrdlez
le cablage.

Le moteur électrique tourne, mais il n'y a pas de force de
propulsion

- Les pales de I'hélice ont été endommagées par un objet présent
dans I'hélice ou dans la tuyére.

La clavette*) d'entrainement de I'arbre d’hélice a été cassée par un
objet présent dans I'hélice ou dans la tuyere.

Remplacer la clavette d’entrainement et vérifier le bon état du
moyeu.

*) A l'exception du BOWB150 (150 kgf), il ne dispose pas de gou-
pille d’entrainement.

Aprés avoir enfoncé l'interrupteur de marche/arrét sur le ta-
bleau, ce dernier n'est pas activé.

- Linterrupteur marche/arrét doit étre enfoncé une deuxieéme fois
dans les 6 secondes qui suivent.

La DEL verte reste allumée ; le bruiteur confirme par un signal (- . -)
que le panneau est prét a 'emploi.

- Lorsque vous appuyez sur l'interrupteur marche / arrét, le joystick
n'‘est pas au milieu.

(1] Le fusible du circuit de commande est situé sur le contréleur.

[2] Voir le tableau a la page 94
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1 Seguridad

Indicadores de advertencias

En este manual se usan los siguientes indicadores de advertencias

sobre seguridad:
A PEeLiGRO

Indica que existe un gran peligro potencial que puede causar graves

danos o la muerte.
A ADVERTENCIA

Indica la existencia de un peligro potencial que puede causar dafos.

! g} TenGAa CuiDADO

Indica que los procedimientos de uso, acciones, etc., correspondien-
tes pueden causar daios graves o romper el motor. Algunas indica-
ciones de TENGA CUIDADO también avisan de la existencia de un
peligro potencial que puede causar graves dafos o la muerte.

[~ Arencion
Destaca procesos o circunstancias importantes, etc.
Simbolos
‘/ Indica que el proceso correspondiente se debe llevar a cabo.

X Indica que una accién determinada esté prohibida.

A iPRECAUCION!

Al utilizar la hélice de proa prestar atencién al peligro que pueda
significar para nadadores o barcos ligeros muy cercanos a los ori-
ficios de salida del conducto de la hélice de proa.

Comunique las instrucciones de seguridad a otras personas que ma-
nejan la hélice de proa.

Asimismo se observaran la normativa y las leyes generales relaciona-
das a la seguridad y con objeto de prevenir accidentes.

- Durante el funcionamiento de la hélice de proa no toque nunca
las piezas moviles.

+ No toque nunca las piezas calientes de la hélice de proa y no co-
loque nunca materiales inflamables en la cercania de la hélice de
proa.

+ Siempre pare la hélice de proa antes de controlar o ajustar com-
ponentes de la misma.

« Siempre desconecte los polos de la bateria durante los trabajos
de mantenimiento.

+ Realice con seguridad los trabajos de mantenimiento utilizando
exclusivamente herramientas adecuadas.

+ Siempre ponga en posicion desactivada el interruptor principal si
no se utilizara durante un periodo prolongado la hélice de proa.

A Asegurarse de que el propietario de la embarcacién pue-
de disponer de las instrucciones para el usuario.
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El presente manual proporciona directrices para la utilizacién de las
hélices de proa Vetus ‘BOW PRO.

2 Introduccion

Para el mantenimiento, consulte el «Manual de mantenimiento y ga-
rantia» suministrado. Cédigo de art. 020901.01.

Las hélices de proa‘Bow Pro’ tienen las siguientes caracteristicas:
« Elempuje es continuamente variable.

« Eltiempo de ejecucién esta principalmente limitado por la capaci-
dad de las baterias instaladas.

« Elempuje entregado es, dentro de ciertos limites, no dependiente
del voltaje de la bateria.

- Con una disminuciéon de la tension de la bateria, el controla-
dor asegura que el impulso serd mantenido (APB, Balanceo de
Energia Activo).

- Sin embargo, la corriente aumentara con una disminucion de
la tension de la bateria. Si la corriente es mayor de lo deseable,
la potencia suministrada es reducida (ACC, Control Automatico
de Corriente).

- Cuando las baterias estan descargadas de tal manera que la
tensién ha disminuido a 10 voltios, con un sistema de 12 vol-
tios (20V a 24 V), la energia suministrada se reduce (AVC, Con-
trol de Voltaje Activo)

- Con una descarga adicional de las baterias, si el voltaje ha dis-
minuido hasta 8,5 voltios, con un sistema de 12 voltios (17 V a
24 V), la hélice de proa se detendra.

+ El sobrecalentamiento del motor y/o del regulador se evita dis-
minuyendo la potencia de salida después de un largo periodo de
uso continuo.

El empuje solamente disminuye levemente (ATB, Equilibrio Activo
de laTemperatura).

« En caso de una sobrecarga repentina del motor, causada por un
objeto en el tubo del tunel, el motor se apagaré por razones de
seguridad (ABC, Control de Bloqueo Activo).

+ El mantenimiento es minimo porque el motor no contiene esco-
billas de carbon.

+ Las modificaciones arbitrarias de la hélice de proa excluyen la
responsabilidad por parte de la fabrica frente a los daiios deri-
vados de las mismas.

En funcién de la amurada, el desplazamiento de agua y la forma sub-
acudtica de la embarcacion, la fuerza de propulsién generada por la
hélice de proa dara un resultado distinto en cada embarcacién.

La fuerza de propulsion nominal indicada Gnicamente se puede rea-
lizar bajo circunstancias 6ptimas:

+ Asegurarse durante el uso de una tension de bateria correcta.

La observacién de las siguientes recomendaciones resultara en una
mas prolongada vida util y mejores prestaciones de su hélice de proa.

+ Realizar con regularidad el mantenimiento indicado.

=

La duracién maxima de activacion ininterrumpida para el uso
y la fuerza de propulsién indicadas en las especificaciones téc-
nicas estan basadas en las capacidades de bateria y cables de
conexion a la bateria recomendados.

ATENCION!
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3 Funcionamiento

3.1 General

« Conecte el interruptor principal.

Después de encender la alimentacidn sonara un pitido en el (o cada)
panel(es) de control.

Ahora el sistema estd “stand-by". El panel o ambos paneles no estén
activados.

3.2 Encendiendo un panel

« Pulse el interruptor de‘ENCENDIDO APAGADOQ’ dos veces.

ENCENDIDO
APAGADO

ENCENDIDO
APAGADO

Después de que el interruptor se presiona una vez el LED parpadeara
en verde y el zumbador sonard continuamente didididididi..... (. ... ..
.) Elinterruptor'ENCENDIDO APAGADO' se debe presionar por segun-
da vez dentro de 6 segundos. El LED (azul) permanecerd encendido
y el zumbador confirma que el panel esta listo para su uso, dando la
sefal dahdidah (-.-).

Si un segundo panel estd conectado el LED en el panel “no conec-
tado” parpadeara (cada segundo dos destellos azules cortos, latido).

Dos paneles en una estacion de timén

(un panel para una hélice de proa con BOW PRO y un panel para
una hélice de popa con BOW PRO)

« Presione dos veces en el interruptor de ENCENDIDO/APAGADO en
uno de los paneles.

Ambos paneles estan encendidos.

Consulte el manual de instalacion para saber cémo configurar los pa-
neles y la hélice de proa y de popa.

3.3 Encendido de otro panel (en caso de 2 pa-
neles)

Para tomar el relevo de un panel a otro el mismo procedimiento para

encender el primer panel debe realizarse.

Una vez que el otro panel esté encendido, el anterior se apagara.

El zumbador en el panel apagado solo respondera con la sefal -didi-
didahdidah (...-.-).

18 020810.02

3.4 Uso

Mueva el joystick en la direccidn en la que se desee de empuje.

El empuje empieza en alrededor de un 25% y aumenta hasta el valor
maximo a medida que se mueve el joystick a su posicidén mas exterior.

Funcion de Retencién, sélo con el tipo de panel BPPJA

Utilice la funcién RETENCION cuando un determinado objetivo debe
mantenerse durante un periodo de tiempo mas largo.

Para activar la funcion de RETENCION
Mueva la palanca a la posicién para conseguir el impulso necesario.

Ahora presione y suelte el
interruptor de RETENCION
(el botdn en la parte superior
de la palanca de control). Un
pitido sonara como confir-
macioén y el LED de babor o
estribor se encendera.

RETENCION

Con el joystick en la posicién
central, la funcién de reten-
cion no se activa presionan-
do el botén RETENCION, a
continuacién sonard una se-
Aal de advertencia.

Para desactivar la funcion de Retencion:
En el panel donde la funcién de RETENCION est4 activada:
« Pulse el interruptor de RETENCION o,

Mueva el joystick en la direccion opuesta a la funcién de RETEN-
CION activada.

O pulse el interruptor de ENCENDIDO/APAGADO en el otro panel.

3.5 Apagando un panel

Pulse una vez el interruptor de ENCENDIDO/APAGADO;, el zumbador
responderd con el signo didididahdidah (...-.-).

Apagado automatico ocurrird 30 minutos después de la ultima ope-
racion de la palanca de mando.

Cuando la funcién de retencion se ha activado la funcion
de apagado automatico no tendra lugar.

Nota:
Aqui también, el zumbador respondera con el signo didididahdidah

(con-2-)

« Apague el interruptor principal al abandonar el barco.
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4 Mantenimiento

Para el mantenimiento, consulte el <Manual de mantenimiento y ga-
rantia» suministrado. Cédigo de art. 020901.01.

5 Proteccion

La hélice de proa esta equipada, entre otras cosas, con proteccion
contra:

- Sobrecalentamiento del motor o del controlador.

Silatemperatura del motor o del regulador excede un cierto valor,
la potencia de salida del motor de la hélice de proa se reducira.

- Sobrecarga del motor,
- Las baterias se descargan a profundidad.

Si se produce un problema, el panel de control haréd sonar un sonido
de advertencia una vez (1) didahdididah (.-..-) y el LED parpadeara
en rojo.

Si el problema ya no esta presente, el panel de control emite una se-
Aal didi (..) y el LED rojo se apaga.

Todos los tipos BOWPRO A, Todos los tipos BOWPRO B

excepto +
BOWAO0571, BOWAO0761

BOWAO0571, BOWAOQ761

m
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En caso de problemas con la hélice de proa, los LED del panel indi-
cador indican lo siguiente:

A

La temperatura del motor o
del regulador es demasiado
alta.

La energia del
motor es redu-

La corriente es demasiado alta Ten5|o,n dela | cida, debidoa
o hay un cortocircuito. bateria OK. la temperatura
B ica- excesiva del
El voltaje de la bateria es ;omumca
demasiado alto o demasiado | €i6n delbus | motoro del regu-
CAN OK. lador o al voltaje

bajo. .
incorrecto de la

El motor esta bloqueado. bateria.

Error general.

WEIws Owner’s Manual BOW PRO Series Thrusters

_ES
6 Fallos

El electromotor no funciona en absoluto
- Controlar si el interruptor central esta activado en‘ON’
- Compruebe que el voltaje de la bateria es correcto:
- hélicedeproade12V:10,5-144V,
- hélicede proade 24V:21,0-288YV,
- hélice de proade 48V :42,0-57,6 V.
- Compruebe si el fusible de control de la corriente se ha fundido. [1]

- Compruebe si el fusible de la alimentacion del CAN bus se ha fun-
dido.

- Compruebe si uno de los fusibles de la corriente principal se ha
fundido. [2]

En todos los casos anteriores, el LED de “ENERGIA” del motor no se
enciende.

- Una sobrecarga ha ocurrido, véase protecciones.

Tan pronto como el controlador se haya enfriado lo suficiente el
LED cambiard a verde nuevamente y la hélice de proa puede ser
usada nuevamente.

Controlar si se puede girar la hélice. Entre ésta y el conducto puede
haber quedado, por ejemplo, un trozo de madera.

El electromotor funciona lentamente

- El'motor o el regulador se ha calentado demasiado, el motor esta
funcionando a una potencia reducida.

- Enlahélice han quedado estancadas, por ejemplo, algas o un sedal.

El fusible de la corriente de navegacion se fundio (1]

- Cortocircuito en el circuito de corriente de navegacion; controlar
el cableado.

El electromotor funcioa, sin que haya fuerza de propulsién

- Las palas de la hélice estdn dafiadas por un objeto en la hélice o el
conducto de propulsion.

- Elpivote*) de arrastre de la eje de hélice esta roto por un objeto en
la hélice o conducto de propulsién.

Sustituya el pivote de arrastre y compruebe que el cubo de hélice
no esté danado.

*) Con la excepcién del BOWB150 (150 kgf), no tiene un pasador
de arrastre.

Luego de presionar el interruptor de apagado o encendido
del panel, el panel no se encendera.

- El interruptor de encendido / apagado se deberd pulsar por se-
gunda vez dentro de 6 segundos.

El LED parpadeard enseguida en verde; el timbre dara esta sefal
de alarma (- . -) indicando que se puede usar el tablero.

- Cuando se presiona el interruptor de encendido/apagado, la pa-
lanca de mando no esta en la posicién intermedia.

(11 El fusible del circuito de control esta situado en el controlador.
(2] Vea la tabla en la pag. 94
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1 Sicurezza

Indicazioni di avvertimento

Nel presente manuale sono state impiegate le seguenti indicazioni di
avvertimento ai fini della sicurezza:

A PericoLo

Indica un potenziale pericolo che puo essere causa di gravi infortuni

o di morte.
A AVVERTIMENTO

Indica un potenziale pericolo che puo essere causa di infortuni.

! g} CAUTELA

Indica che le procedure di comando e le azioni effettuate possono
causare danni o danneggiare irrimediabilmente la macchina. Alcune
indicazione di CAUTELA segnalano anche potenziali pericoli che pos-
sono essere causa di gravi infortuni o di morte.

[  ArTenzione

Evidenzia procedure importanti, situazioni particolari, ecc.

Simboli

/ Indica che deve essere effettuata una determinata operazi-
one.

X Indica che ¢ vietato effettuare una determinata operazione.

A AVVERTIMENTO!

Durante l'uso dell’elica di prua fare attenzione ad eventuali ba-
gnanti o piccole imbarcazioni che potrebbero trovarsi nelle im-
mediate vicinanze dell'imbarcazione.

Comunicare le informazioni per la sicurezza alle altre persone che go-
vernano l'elica di prua.

Osservare, inoltre, tutte le disposizioni di legge in merito alla sicurez-
za e le norme generali per la prevenzione degli infortuni.

« Non toccare mai le parti in movimento durante il governo dell’e-
lica di prua.

« Non toccare mai le parti calde dell’elica di prua e non posizionare
mai materiali inflammabili nelle sue vicinanze.

« Arrestare sempre l'elica di prua prima di effettuare controlli o pro-
cedere alla regolazione delle sue parti.

« Scollegare sempre i poli della batteria prima di effettuare degli in-
terventi di manutenzione.

« Effettuare gli interventi di manutenzione in massima sicurezza,
usando esclusivamente attrezzi adeguati.

+ Spegnere sempre l'interruttore principale se l'elica di prua non
viene usata per un tempo prolungato.

A Assicurarsi che il proprietario dell'imbarcazione disponga
del manuale.
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2 Introduzione

Questo manuale contiene le linee guida per I'utilizzo delle eliche di
prua Vetus “BOW PRO".

Per la manutenzione consultare il “Manuale di manutenzione e ga-
ranzia” fornito in dotazione. Codice art. 020901.01.

Le eliche di prua’BOW PRO’ hanno le seguenti caratteristiche:
+ La spinta & proporzionale.

« Iltempo di azionamento ¢ limitato principalmente dalla capacita
delle batterie installate.

« Laspinta erogata ¢, entro certi limiti, non dipendente dalla tensio-
ne della batteria.

- Con una diminuzione della tensione della batteria, il controller
assicura che la spinta venga mantenuta (APB, Bilancio Energe-
tico Attivo).

- Tuttavia, la corrente aumentera con una diminuzione della
tensione della batteria. Se la corrente & superiore al limite mas-
simo, I'potenza fornita sara ridotta (ACC, Controllo Corrente
Automatico).

- Quanto le batterie si sono scaricate e la tensione € scesa a 10
volt (per impianti a 12V) o a 20 volt (per impianti a 24V), la po-
tenza fornita sara ridotta (AVC, Controllo della Tensione Attiva).

- Nel caso in cui la batteria si scarichi ulteriormente, se la tensio-
ne scende fino a 8,5 Volt in un sistema a 12 Volt (rispettivamen-
tea 17V per sistema a 24 V), I'elica di prua smette di funzionare.

+ |l surriscaldamento del motore e / o del regolatore viene evitato
diminuendo la potenza in uscita dopo un lungo periodo di uso
continuo.

La spinta diminuisce solo leggermente (ATB, Balance Attivo della
Temperatura).

+ In caso di sovraccarico improvviso del motore, causato da un og-
getto nel tunnel, il motore si spegne per motivi di sicurezza (ABC,
Controllo di Blocco Attivo).

« La manutenzione & minima perché il motore non contiene spaz-
zole.

Il costruttore non puo essere ritenuto responsabile per danni con-
seguenti a manomissioni dell’elica di prua.

In base alla superficie laterale esposta al vento, alla stazza e alla for-
ma dell'opera viva, la propulsione generata dall’elica di prua dara un
risultato diverso su ogni imbarcazione.

La propulsione nominale é raggiungibile soltanto in condizioni ot-

timali:

« Sincerarsi che durante 'uso la tensione della batteria sia quella
giusta.

Rispettando le seguenti raccomandazioni otterrete una maggiore
durata dell’elica e prestazioni migliori.

« Eseguire regolarmente le operazioni di manutenzione.

[ Artenzione!

La durata massima di azionamento e la propulsione indicate
nei dati tecnici si basano sulle raccomandazioni relative alla
capacita della batteria e alla lunghezza dei cavi.
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3  Utilizzo

3.1 Generalita

« Accensione dell'interruttore principale.

Dopo l'accensione si sentira un segnale acustico su uno dei pannelli
di controllo o su entrambi.

Ora il sistema € in ‘stand-by’ Il pannello o entrambi i pannelli non
sono attivati.

3.2 Accendere un pannello

Premere l'interruttore ‘'ON/OFF’ due volte.

sario premere l'interruttore ‘ON/OFF’ una seconda volta entro 6 se-
condi. Il LED (blu) rimane acceso ed il cicalino confermera che il pan-
nello e pronto all'uso emettendo il segnale acustico dahdidah (-.-).

Se & collegato un secondo pannello il LED sul pannello ‘che non e
acceso” lampeggia (ogni secondo due brevi lampi blu, tipo battito
cardiaco).

Due pannelli in una stazione di comando

(un pannello per un propulsore di prua con BOW PRO e un pannel-
lo per un propulsore di poppa con BOW PRO)

+ Premere due volte l'interruttore ON / OFF su uno dei pannelli.
Entrambi i pannelli sono accesi.

Consultare il manuale di installazione per imparare come configurare
i pannelli e I'elica di prua e di poppa..

3.3 Passaggio ad un secondo pannello, se pre-
sente

Per subentrare con un secondo pannello, deve essere eseguita la
stessa procedura di accensione del primo pannello.

Una volta attivato il secondo pannello, il primo si spegnera

Il cicalino del pannello appena spento rispondera con il segnale acu-
tico didididahdidah (...-.-).
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Muovere il joystick nella direzione in cui si desidera manovrare I'im-
barcazione

3.4 Uso

La spinta inzia circa al 25% ed aumenta fino al valore massimo non
appena il joystick raggiunge la posizione piu esterna.

Funzione mantenimento, solo con pannello modello BPPJA

Usare la funzione mantenimento quando & necessario mantenere
una determinata propulsione per un periodo di tempo piu lungo.

Per attivare la funzione mantenimento
Portare il joystick alla posizione per ottenere la spinta necessaria.

Ora, premere una volta e ri-

lasciare linterruttore HOLD
(il pulsante sopra alla leva di
controllo). Un segnale acusti-
co suonera come conferma e
il LED di babordo o tribordo
si accendera.

Quando il joystick € in posi-
zione centrale la funzione di
mantenimento non sara at-
tiva premendo linterruttore
HOLD, poi sara emesso un

segnale di avviso.

Per disattivare la funzione di mantenimento:
Sul pannello in cui é attivata la funzione di mantenimento:
«  Premere l'interruttore HOLD, oppure

Portare il joystick nella direzione opposta rispetto alla funzione di
mantenimento attivata.

Oppure, premere l'interruttore ON/OFF sull’altro pannello.

3.5 Spegnimento di un pannello

Premere una volta l'interruttore ‘'ON/OFF; il cicalino rispondera con il
segnale acustico didididahdidah (...-.-).

Lo spegnimento automatico avverra 30 minuti dopo l'ultimo utilizzo
del joystick.

Nota: Quando lafunzione mantenimento é attivata, non avver-
ra lo spegnimento automatico.

Anche qui, il cicalino rispondera con il segnale acustico didididahdi-
dah (...-.-)

« Spegnerel'interruttore principale primadilasciare imbarcazione.l
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4  Manutenzione

Per la manutenzione consultare il “Manuale di manutenzione e ga-
ranzia” fornito in dotazione. Codice art. 020901.01.

5 Protezione

Lelica di prua & dotata, tra le altre cose, di protezione contro:
- Surriscaldamento del motore o del controller.

Se la temperatura del motore o del regolatore supera un determi-
nato valore, la potenza in uscita del propulsore sara ridotta.

- Sovraccarico del motore,
- Batterie completamente scariche.

Se si verifica un problema, il pannello di controllo emettera un suo-
no di avviso una volta (1) didahdididah (.-..-) e il LED lampeggera in
rosso.

Se il problema non € pill presente, il pannello di controllo emette un
segnale didi (..) e il LED rosso si spegne.

Tutti i tipi BOWPRO A, Tutti i tipi BOWPRO B

tranne +
BOWAO0571, BOWAQ761

BOWAO0571, BOWAOQ761

m
4 @
- (4| 0 |4]
| )

In caso di problemi con il propulsore di prua, i LED sul pannello indi-
catore indicano quanto segue:

A

La temperatura del motore o
del regolatore ¢ troppo alta.

La potenza del
motore é ridotta
a causa dell’ec-
cessiva tempera-
tura del motore

Voltaggio
La corrente & troppo altao c'® | della batteria

un cortocircuito. OK.

La tensione della batteria e ica-

troppo alta o troppo bassa C.omunlca 0 del regolatore
PP PP ’ zione CAN o della tensione
Il motore e bloccato. bus OK. della batteria

errata.

Errore generale.

22 020810.02

6 Guasti

Il motore elettrico non gira
- Controllare che l'interruttore principale sia su‘ON’ (acceso).
- Verificare che la tensione della batteria sia corretta

- elicadiprual2Vv:10,5-14,4V,

- elicadiprua24Vv:21,0-28,38YV,

- elicadiprua48Vv:42,0-57,6V.
- Controllare se il fusibile del controllo di corrente & saltato. [1]
- Controllare se il fusibile di alimentazione del bus CAN é saltato.
- Controllare se il fusibile dell'alimentazione generale é saltato. [2]
In tutti i casi precedenti, il LED “POWER” del motore non si accende.
- Si é verificato un sovraccarico, vedere le protezioni.

- Non appena il controller si & sufficientemente raffreddato, il LED
diventa di nuovo verde e il propulsore di prua puo essere riutiliz-
zato.

Controllare se l'elica si riesce a girare. Fra l'elica e il tunnel ad es. pud
essere andato a finire un pezzetto di legno.

Il motore gira troppo lentamente

- Il motore o il regolatore e diventato troppo caldo, il motore fun-
ziona a potenza ridotta.

- Nell'elica si sono incagliate alghe o lenza.

Il fusibile del pannello di controllo & bruciato (1!

- Cortocircuito nel circuito di azionamento, controllare i cavi.

Il motore elettrico gira, ma non c’é spinta

- Le pale dell’elica sono state danneggiate da un corpo estraneo pe-
netrato nell’elica stessa o nel tunnel.

- Il perno*) di sicurezza situato sull’alberino del piedino & stato dan-
neggiato da un corpo estraneo penetrato nell’elica o nel tunnel.

Sostituire il perno di sicurezza e verificare che il mozzo dellelica
non sia danneggiato

*) Ad eccezione del BOWB150 (150 kgf), che non ha un perno di
sicurezza.

Dopo aver premuto l'interruttore di accensione del pannel-
lo, il pannello non si accende.

- Il pulsante acceso/spento deve essere premuto per la seconda
volta entro 6 secondi.

Dopo avere premuto il pulsante la seconda volta il LED si illumina
di luce verde fissa mentre il segnalatore acustico emette un se-
gnale (- .-) a conferma che il pannello & pronto all'uso.

- Quando viene premuto l'interruttore on / off, il joystick non si tro-
va nella posizione intermedia.

11 1l fusibile del circuito di controllo si trova nel controller.

[2] Vedere la tabella a pag. 94
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1 Sikkerhed

Advarselssymboler

Denne brugermanual gor i forbindelse med sikkerheden brug af fol-

gende advarselstermer:
& FARE

Indikerer at der er stor potentiel fare til stede, der kan medfgre alvor-
lig personskade eller dedsfald.

A ADVARSEL

Indikerer at der er potentiel fare til stede, der kan medfere person-

skade.
! g} ForsiGTiG

Indikerer at de pageeldende betjeningsprocedurer, handlinger osv.
kan medfgre personskade eller alvorlig maskinskade. Nogle FORSIG-
TIG-symboler indikerer endvidere, at der er potentiel fare til stede,
der enten kan medfgre alvorlig personskade eller dgdsfald.

35" Bemark

Gor opmaerksom pa vigtige procedurer, omstaendigheder o. lign.

Symboler

/ Angiver at den pageeldende handling ber udfgres.

X Angiver at en bestemt handling er forbudt.

& ADVARSEL

Veer opmaerksom p3, at brugen af bovskruen kan medfgre fare
for svemmere eller sma bade, som befinder sig i umiddelbar
naerhed af bovskruergrets udstreamningsabninger.

Videregiv sikkerhedsinstruktionerne til andre personer, som betjener
bovskruen.

Generelle sikkerhedsforskrifter og love om sikkerhed og forebyg-
gelse af ulykker skal ogsa overholdes.

+ Bergr aldrig bevaegelige dele, ndr bovskruen er i drift.

« Bergr aldrig varme dele pa bovskruen, og anbring aldrig braend-
bare materialer i naerheden af bovskruen.

+ Stands altid bovskruen, far du kontrollerer eller justerer bovskru-
ens dele.

+ Kobl altid batteripolerne fra, nér der udfgres vedligeholdelsesar-
bejde.

+ Udfer vedligeholdelsesarbejde pa en sikker made ved udeluk-
kende at bruge passende vaerktgj.

+ Afbryd altid hovedafbryderen, hvis bovskruen ikke skal bruges i
en laengere periode.

A Serg for, at denne brugsanvisning er til radighed for
skibets ejer.
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Denne vejledning giver retningslinjer for brugen af Vetus ‘BOW PRO’
bovskruer.

2 Indledning

Se den medfglgende ‘Vedligeholdelses- og garantibog’ hvad angar
vedligeholdelse. Art. kode 020901.01.

‘Bow PRO’ bovpropeller har falgende funktioner:
+ Trykket er Isbende variabel.

+ Lebetiden er hovedsageligt begreenset af de installerede batteri-
ers kapacitet.

« Det leverede tryk er inden for visse graenser ikke afhaengig af bat-
terispaendingen.

- Med en faldende batterispaending sikrer controlleren, at tryk-
styrken vil blive opretholdt (APB, Active Power Balancing).

- Men stremmen vil stige med en faldende batterispaending.
Hvis stremmen bliver hgjere end @nsket, reduceres den leve-
rede effekt (ACC, automatisk stremstyring).

- Nar batterierne er afladet, sa spaendingen er faldet til 10 volt,
med et 12 Volt system (20 V ved 24 V), reduceres den tilfarte
strom (AVC, Active Voltage Control)

- Hvis batterierne aflades endnu mere, efter at spaendingen er
faldet til 8,5 volt ved et 12 volt system (17 V ved 24 V), stopper
bovskruen.

« Overophedning af bade motor og / eller regulator forhindres ved
at reducere udgangseffekten efter en meget lang periode med
kontinuerlig brug.

Trykket falder kun en smule (ATB, Active Temperature Balancing).

| tilfelde af en pludselig overbelastning af motoren forarsaget af
en genstand i tunnelrgret, slukkes motoren af sikkerhedsmaessige
grunde (ABC, Active Blockage Control).

« Vedligeholdelsen er minimal, fordi motoren ikke indeholder kul-
borster.

Egenhandige andringer af bovskruen udelukker fabrikkens an-
svar for eventuelle skader forarsaget af dette.

Alt efter vindforhold, fortreengt vandmangde og formen pa skibs-
skroget under vand, vil den drivkraft, som bovskruen yder, fore til
forskellige resultater for hvert enkelt skib.

Den nominalt angivne drivkraft kan kun opnas under optimale for-
hold:

« Serg for en korrekt batterispsending under brug.

Opfolgning af anbefalingerne nedenfor vil forleenge bovskruens le-
vetid og medfgre bedre preestationer.

« Serg for, at den angivne vedligeholdelse udfgres regelmaessigt.

35" Bemark

Den maksimale brugsindkoblingstid og den drivkraft, som er
specificeret under Tekniske data, er baseret pa de anbefalede
batterikapaciteter og batteritilslutningskablerne.
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3 Betjening

3.1 Generelt

+ Teend for hovedafbryderen.
Nar enheden tendes, lyder der et bip fra (hvert) kontrolpanel.

Systemet er nu i "stand-by". Panelet eller begge paneler er ikke akti-
veret.

3.2 Sadan tendes et panel

+ Tryk to gange pd "ON/OFF"-kontakten.
Nar kontakten trykkes ned én gang blinker lysdioden grent og buz-

zeren siger kontinuerligt didididididi... (....... ) "ON/OFF"-kontakten
skal trykkes ned en gang mere indenfor 6 sekunder. Lysdioden (bl3)
forbliver teendt og buzzeren bekrafter, at panelet er klar til brug ved
at give signalet dahdidah (-.-).

Hvis der ogsa er tilsluttet et andet panel, vil lysdioden pa panelet
"som ikke skiftede til TENDT/ON” blinke (hvert sekund to korte bla
blink, hjerteslag).

To paneler pa en rorstation

(et panel til en bovpropeller med BOW PRO og et panel til en haek-
propeller med BOW PRO)

+ Tryk to gange pd ‘'ON / OFF knappen pa et af panelerne.
Begge paneler er teendt.

Se i installationsvejledningen for, hvordan man konfigurerer paneler
og bov og hakpropeller.

3.3 Teending af et andet panel (i tilfelde af 2 pane-
ler)

For at overtage fra et panel til et andet skal samme procedure som
teending af det farste panel udfares.

Nar det andet panel er taendt, slukkes den forrige.

Buzzeren pa det panel som slukkes svarer med signalet didididahdi-
dah(...-.-).

24 020810.02

3.4 Brug

Flyt joysticket i den retning, som du gnsker trykkraften.

trykkraften starter ved ca. 25 % og @ges op til den maksimale veerdi
efterhanden som joysticket flyttes leengere mod dets yderste posi-
tion.

Holdefunktion, kun med paneltype BPPJA

Brug holdefunktionen, nar en given trykkraft skal opretholdes i en
laengere periode.

Sadan startes holdefunktionen
Flyt joysticket til positionen, for at opnar den kraevede trykkraft.

Tryk nu én gang pad HOLD-
kontakten og slip den igen
(knappen oven pa kontrol-
armen). Et bip lyder som be-
kreftelse, og bagbord eller
styrbords LED lampen taen-
des.

Nar joysticket er i midterpo-
sitionen, kan holde-funkti-
onen ikke aktiveres ved at
trykke pa hold-knappen, og
et advarselssignal vil lyde.

Sadan deaktiveres holde-funktionen:
Pa det panel, hvor holdefunktionen er aktiveret:
« Tryk pa HOLD-kontakten eller,

« Skub joysticket i den modsatte retning af den aktiverede holde-
funktion.

Eller tryk pa ON/OFF-kontakten pa det andet panel.

3.5 Sadan slukkes et panel
Tryk en gang pa "ON/OFF"-knappen - buzzeren vil svare med signalet
didididahdidah (...-.-).

Den automatisk slukning aktiveres 30 minutter efter den sidste brug
af joysticket.

Bemaerk: Nar holdefunktionen er aktiveret, kan den automati-
ske slukning ikke aktiveres.
Her vil buzzeren ligeledes svare med signalet didididahdidah (...-.-)

« Sluk for hovedafbryderen, nar baden forlades.
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4 Vedligeholdelse

Se den medfglgende ‘Vedligeholdelses- og garantibog’ hvad angar
vedligeholdelse. Art. kode 020901.01.

5 Beskyttelse

Bovpropellen er udstyret med blandt andet beskyttelse mod:
« Overophedning af motoren eller af controlleren.

Hvis motorens eller regulatorens temperatur overstiger en be-
stemt vaerdi, reduceres udgangseffekten af bovpropellernes mo-
tor.

« Overbelastning af motoren
Batterierne er afladte for meget

Hvis der opstar et problem, lyder der et advarselssignal fra kontrolpa-
nelet en gang (1) didahdididah (. - .. -), og LED’en blinker radt.

Hvis problemet ikke lzengere er til stede, lyder der et signal fra kon-
trolpanelet (..), didi og den r@de LED slukker.

Alle modeller BOWPRO A, Alle modeller BOWPRO B

bortset fra +
BOWAO0571, BOWAO0761

BOWAO0571, BOWAOQ761

m
4| s @
e 4] 0 4]
| 1

| tilfeelde af problemer med bovpropelleren angiver LED'erne pa in-
dikatorpanelet felgende:

A

Temperaturen pa motoren

eller regulatoren er for hgj. Motorkraft redu-

Batterispaen- | ceret pa grund

Strem for hgj eller kortslut-

ning. ding OK. af for hgj motor
Batterispaendingen er for hgj CAN bus eller regulator
kommunika- | temperatur eller
eller for lav. .
tion OK. forkert batteri-
Motor blokeret. speending.

Generel fejl.
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6  Driftsfejl

Elektromotoren gar ikke i det hele taget.
- Kontroller, at hovedafbryderen star pa "TIL"
- Kontrollér, at batterispaendingen er korrekt:
- 12Vbovpropel:10,5-144V,
- 24V bovpropel:21,0-28,8V,
- 48V bovpropel : 42,0-57,6 V.
- Kontroller, om controller sikringen er sprunget. [1]
- Kontroller, om sikringen pa CAN bus stremforsyningen er gaet.
- Kontrollér, om en af hoved sikringerne er gaet. [2]

| alle ovennaevnte tilfaelde lyser "POWER” -dioden pa motoren ikke
op.
- Der er opstaet en overbelastning, se beskyttelsen.

- Sasnart controlleren er afkolet tilstraekkeligt bliver LED gren igen,
og bovpropel kan bruges igen.

Kontroller, om skruen kan drejes. Der kan f.eks. vaere et stykke trae
mellem skruen og tunnelen.

Elektromotoren gar langsom

- Motoren eller regulatoren er blevet for varm, motoren karer med
reduceret effekt.

- Der er kommet f.eks. tang eller fiskesngre i skruen.

Styrestromssikringen er gaet[1!

- Kortslutning i styrestremskredslabet. Kontroller ledningsferingen.

Elektromotoren gar, men der er ingen drivkraft

- Skruevingerne er beskadiget, fordi der er kommet en genstand i
skruen eller tunnelrgret.

- Medbringerbolten*) pa skrueakslen er brudt, fordi der er kommet
en genstand i skruen eller tunnelrgret.

Udskift medbringerbolten, og kontroller skruenavet for beskadi-
gelser.

*) Med undtagelse af BOWB150 (150 kgf) har den ikke en drevstift.

Nar der er trykket pa taend-/slukknappen pa panelet, ten-
des panelet ikke.

- Der skal trykkes pa teend-/slukknappen en gang til inden for 6 se-
kunder.

Nu lyser LED'en grent; summeren bekraefter, at panelet er klar til
brug ved hjzlp af et signal (- . -).

- Nar teend / sluk-knappen trykkes, er joysticket ikke i mellempo-
sition.

[1] Kontrol kredslgbssikringen er placeret pa controlleren.

(2] Se tabel pa side 94
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1 Sakerhet

Varningsanvisningar

| denna manual anvédnds foljande varningsanvisningar i samband

med sakerhet:
& FARA

Anger att en stor potentiell fara foreligger som kan leda till allvarliga

skador eller doden.
A VARNING

Anger att en potentiell fara foreligger som kan leda till skador.

! g} FoRsIkTIG

Anger att vederborande driftprocedur, handlingar osv. kan leda till
personskador eller fatala skador pa maskinen. Vissa Varsamhetsan-
visningar anger dven att en potentiell fara féreligger som kan leda till
allvarliga skador eller doden.

33 OsserverA

Betonar viktiga procedurer, omstandigheter, osv.

Symboler

/ Anger att en viss handling ar ratt.

X Anger att en viss handling ar forbjuden.

A VARNING!

Tank pa riskerna for personer som badar eller latta batar som be-
finner sig i omedelbar nérhet till bogpropellerns mynningar.

Informera andra personer som anvander bogpropellern om dessa
sakerhetsforeskrifter.

Beakta dven allmanna regler och lagstiftning med hansyn till séker-
het och férebyggande av olyckor.

+ Vidror aldrig rorliga delar av bogpropellern vid drift.

« Vidror aldrig heta delar av bogpropellern och placera aldrig
brandfarliga material i ndrhet av bogpropellern.

« Stang alltid av bogpropellern innan kontroll eller instdllning av
bogpropellern eller dess delar.

« Koppla alltid ur batteripolerna vid underhall.

« Underhall skall utféras pa ett sdkert sdtt och genom att endast
anvanda lampliga verktyg.

+ Stang alltid av huvudstrombrytaren om bogpropellern inte an-
vands under langre tid.

A Se till att batens dgare har tillgang till bruksanvisningen.

26 020810.02

2 Introduktion

Denna instruktionsbok innehaller riktlinjer for anvandning av Vetus
"BOW PRO” bogpropellrar.

For underhall, se medféljande "Underhalls- och garantibok”. Art.nr.
020901.01

BOW PRO’ bogpropeller har foljande funktioner:
+ Propellern ar standigt variabel.

« Gangtiden begransas huvudsakligen av de installerade batterier-
nas kapacitet.

« Den hér propellern &r, inom vissa granser, innnte beroende av bat-
teriets kapacitet.

- Vid minskande batterikapacitet, tillforsékrar controllern att pro-
pellern halls igdng, (APB, Active Power Balancing).

- Strdmmen kommer dock att 6ka med en minskande batterispan-
ning.

Om strommen 6kar, ar det dnskvdrt att den levererade strommen
minskas (ACC, Automatisk stromkontroll).

- Nar batterierna ar urladdade sa att stromstyrkan har fallit till 10
Volt, med ett 12 Voltssystem (20 V vid 24 V), minskas stromtill-
gangen (AVC, Active Voltage Control)

- Vid en ytterligare urladdning av batterierna, ndr spanningen har
sjunkit till 8,5V, med ett 12V system (17 V vid 24 V), stannar bog-
propellern.

- Overhettning av bade motor och / eller regulator férhindras ge-
nom att den utgdende strommen minskas efter en mycket lang
periiod av utgdende strom.

Propellern minskas endast lite (ATB, Active Temperature Balan-
cing).

« | handelse av en pl6tslig dverbelastning av motorn, orsakad av
ndgot i avgasroret, stangs motorn av sdkerhetsskal (ABC, Active
Blockage Control).

Underhallet &r minimalt ieftersom motorn inte innehaller kolbor-
star.

Vid egenméktiga andringar pa bogpropellern ar fabriken inte
langre ansvarsskyldig for de skador detta kan medféra.

Beroende pa vindfadng, undervattenskroppens deplacement och
form reagerar varje bat olika pa bogpropellerns tryckkraft.

Den angivna nominella drivkraften kan endast uppnas under ideala
omstandigheter:

+ Setill att batterispdanningen ar rétt vid anvandning.

Om rekommendationerna nedan foljs kommer detta att 6ka bogpro-
pellerns livslangd och prestanda.

« Utfor det underhall som beskrivs regelbundet.

[ Osservera

Uppgifterna om maximal kontinuerlig drifttid och tryckkraft
som anges i de tekniska specifikationerna galler under forut-
sattning att systemet har rekommenderad batterikapacitet
och batterikablar.
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3  Drift

3.1 Allmant

«  SI& pa huvudstrombrytaren.

Efter att ha slagit pa strommen hors ett pip pa (eller varje) mandver-
panel.

Systemet dr nu ‘standby-ldge’ Panelen eller bada panelerna ar inte
aktiverad.

3.2 Slapaen panel

. Tryck pa "ON/OFF” (PA/AV) -knappen tvé ganger.

Nar det att knappen har tryckts, borjar lysdioden att blinka grén och
summern ljuder kontinuerligt didididididi..... (. . .. ...) ‘'ON/OFF'-knap-
pen maste tryckas en andra gang inom 6 sekunder. Lysdioden (bl3)
forblir tand och summern bekréftar att panelen ar redo fér anvand-
ning genom att avge signalen dahdidah (-.-).

Om en andra panel &r ansluten, blinkar lysdioden pa panelen “som
inte &r ON (PA) (varje sekund tva blaa blinkningar, hjartslag)

Tva paneler pa en styrstation

(en panel for en bogpropeller med BOW PRO och en for en akter-
propeller med BOW PRO)

+ Tryck tva gadnger pad‘ON / OFF knappen pa en av panelerna.
Bada panelerna ar paslagna.

Konsultera installationsmanualen for hur du ska konfigurera pane-
lerna och bog- och akterpropellern.

3.3 Sla pa en annan panell (om det finns 2 paneler)
Att ga 6ver fran en panel till en annanr maste man genomféra sam-
ma forfarande som att satta pa den forsta paneen.

Nar den andra panelen &r pa kommer den tidigare att stangas,.

Summern pa den nyss avstangda panelen kommer att svara med sig-
nalen -didididahdidah (...-.-).
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Flytta styrspaken i 6nskad riktning efter 6nskad propellerkraft.

3.4 Anvandning

Propellerkraften borjar pa cirka 25 % och 6kar det maximala vardet
allt eftersom styrspaken flyttas vidare till det yttersta laget.

Hall-funktion, endast med panel av typ BPPJA

Anvand funktionen nar en viss propellerkraft ska behallas under en
langre tidsperiod.

For att aktivera hall-funktionen
Flytta styrspaken till laget for att fa propellerkraft.
Tryck nu en gang och sldpp

upp HOLD-knappen (knap-
pen pa ovansidan pa styrspa-
ken). Ett pip hors som bekraf-
telse och porten pa styrbord
LED kommer att starta.

HOLD

Med styrspaken i mittenlage,
kommer hall-funktionen inte
aktiveras genom att trycka )

ljuder en varningssignal. JA

pa hall-knappen och darefter

For att koppla ur funktio-
nen:

Pa panelen dar hall-funktionen &r aktiverad:
+  Tryck HOLD-knappen eller,
« Flytta styrspaken i motsatt riktning som aktiverad hall-funktion.

Eller tryck p ON/OFF (PA/AV) -knappen pa den andra panelen.

3.5 Stangaav en panel

Tryck en gang pa "ON/OFF”-knappen, och summern svarar med sig-
nalen didididahdidah (...-.-).

Automatisk avstangning startar 30 minuter efter den sista driften
med styrspaken.

Obs! Nar hall-funktionen ar aktiverad, sker ingen automatisk

avstangning.

Samma sak har, kommer summern att svara med signalen didididah-
didah (...-.-)

+ Sla av huvudstréombrytaren nar du lamnar fartyget.
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4  Underhall

For underhall, se medfdljande "Underhalls- och garantibok” Art.nr.
020901.01

5  Skydd

Bogpropellern &r bland annat utrustad med skydd mot:
- Overhettning av motorn eller kontrollern.

Om motorns eller regulatorns temperatur dverskrider ett visst
varde kommer utgangsstrommen i bogpropellerns motor att
minskas.

- Overlastning av motorn,
- Batterierna urladdas till 1ag.

Om ett problem uppstadr, kommer kontrollpanelen att ge en var-
ningssignal en gang (1) didahdididah (.-..-) och LED blinkar rott.

Om problemet har 16sts, ger kontrollpanelen en signal didi (..) och
den réda LED sténgs.

Alla modellerav BOWPRO A,  Alla modeller av BOWPRO B

forutom +
BOWAO0571, BOWAO0761

BOWAO0571, BOWAOQ761

m
4| s @
- 4 0 4]
| 1

Vid problemen med bogpropellern kvarstar, indikerar LEDs pa indi-
catorpanelen foljande:

A

Temperatur i motor eller con-

troller fér hég. . Motorstyrkan
o Batterispan- minskas, pa
Strom for hog eller kortslut- ning OK. grund av Gverdri-
ning CAN bus ven motor- eller
Batterivolt for hog eller for 1dg. | kommunika- | regulatortempe-
Motor blockerad. tion OK. | ratur eller felaktig
batterisddanning.
Allmant fel.
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6 Felsokning

Elmotorn gar inte.
- Kontrollera att huvudstrémbrytaren ar i lage ‘TILL
- Kontrollera att betterispanningen ar korrekt:
- 12V bogpropeller:10,5-14,4V,
- 24V bogpropeller:21,0-28,8V,
- 48V bogpropeller:42,0-57,6 V.
- Kontrollera om sakringen har gatt. [1]
- Kontrollera om sdkringen i CAN bus stromforsérjning har gatt.
- Kontrollera om ndgon av huvudsékringarna har gatt. [2]
| alla fall ovan, lyser inte “POWER” LED i motorn.
- En dverlastning har intréffat, se skydd.

Sa snart controllern has har kylts av tillrackligt kommer LED att lysa
gront igen och bogpropellern kan anvandas igen.

Kontrollera att du kan snurra pa propellern for hand. Det kan exem-
pelvis ha fastnat en trabit mellan propellern och tunnelvaggen.

Elmotorn gar langsamt

- Motorn eller regulatorn har bliviit for het, motorn gér med formin-
skad kraft.

- Det har fastnat tang eller fisketrad i propellern.

Styrstromsakringen har gatt (1]

- Kortslutning i styrstromkretsen; kontrollera kablaget.

Elmotorn gar, men den ger ingen tryckkraft

- Propellerbladen har skadats pa grund av ett foremal i propellern
elleri tunnelroret.

- Propelleraxelns*) medbringarstift har brutits av pd grund av ett
foremal i propellern eller i tunnelréret.

Byt ut medbringarstiftet och kontrollera propellernavet pa skador.

*) Med undantag for BOWB150 (150 kgf), har den ingen drivpin-
ne.

Efter att pa-/av-knappen tryckts in pa panelen, ar panelen
inte inkopplad.

- On/off-brytaren skall tryckas ned en andra gang inom 6 sekunder.

Lysdioden forblir da gron och for att bekrafta att panelen ar fardig
for anvandning ges signalen (-. -).

- Nar pa/av-knapp trycks ner ar joysticken inte i mitten-position.

(11 Styrkretsens sakring ar placerad pa controllern.

[2] Se tabell pa sid. 94
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1 Sikkerhet

Advarsler

I denne handboken brukes fglgende advarsler i forbindelse med sik-

kerhet:
& FARe

Angir at det finnes en stor potensiell fare som kan medfgre alvorlig

personskade eller ded.
A ADVARSEL

Angir at det finnes en potensiell fare som kan medfere personskade.

! CC'} ForsikTIG

Angir at de pagjeldende handteringsprosedyrene, handlingene, osv.,
kan medfgre personskade eller alvorlig maskinskade. Noen FORSIK-
TIG-advarsler angir dessuten at det finnes en potensiell fare som kan
medfgre alvorlig personskade eller ded.

3" Merk
Understreker viktige prosedyrer, omstendigheter, osv.

Symbolen

/ Angir at den pagjeldende handlingen ma utferes.

X Angir at en viss handling er forbudt.

A ADVARSEL!

Veer oppmerksom pa at bruk av baugpropellen kan innebaere
fare for svssmmere eller smabater som befinner seg i umiddelbar
naerhet av utstremningsapningene for baugpropellrgret.

Gi sikkerhetsinstruksene til andre personer som betjener baugpro-
pellen.

Allmenne lover og regler med hensyn til sikkerhet og for a forebygge
ulykker ma ogsa overholdes.

+ Bergr aldri bevegelige deler nar baugpropellen er i drift.

« Bergr aldri varme deler pa baugpropellen og plasser aldri brenn-
bare materialer i naerheten av baugpropellen.

- Stans baugpropellen alltid fer deler av baugpropellen kontrolle-
res eller justeres.

- Kople alltid fra batteripolene ved utfgring av vedlikeholdsarbeid.

+ Utfer vedlikeholdsarbeid pa en sikker mate ved utelukkende &
bruke passende verktgy.

«+Skru alltid av hovedbryteren hvis baugpropellen ikke brukes i en
lengre periode.

A Serg for at skipets eier kan disponere over bruksanvisnin-
gen.

WEIws Owner’s Manual BOW PRO Series Thrusters

Denne handboken gir retningslinjer for bruken av Vetus «<BOW PRO»
baugpropeller.

2  Introduksjon

Se den medfelgende «Vedlikeholds- og garantiboken» for vedlike-
hold. Art.kode 020901.01.

‘BOW PRO’ bow Propellen har falgende egenskaper:
« Propellen er regelmessig skiftende.

+ Kjoretiden er som regel begrenset til de installerte batterienes ka-
pasitet.

« Propellen leveres med diverse begrensinger uten a veere avhen-
gig av volt i batteriet.

- Med enredusert volti batteriet, serger kontrollen for at fremstatet
blir vedlikeholdt (APB, Active Power Balansering).

- Uansett vil den naveerende volten i batteriet gke. Hvis den navae-
rende gker enn gnsket vil den leverte kraften reduseres (ACC, Au-
tomatisk navaerende Kontroll).

- Nar batteriene er tatt ut slik at volten har droppet til 10 V, med
et 12 volt system (20 V pa 24 V), blir stram forsyningene redusert
(AVC, Aktiv Volt Kontroll)

- Ved ytterligere utlading av batteriene, slik at spenningen faller til
8,5 volti et 12-voltssystem (17 V for 24 V), stopper baugpropellen.

Overoppheting av begge motorene og/ eller regulator er hindret
ved & minimere stremutgangen etter en lang periode med kon-
stant bruk.

Propellen reduseres bare litt (ATB, Aktiv Temperatur Balansering).

« Hvis motoren plutselig skulle bli overbelastet forarsaket av et ob-
jektitunneltuben, vil motoren bli skrudd av for sikkerhetsmessige
grunner (ABC, Aktiv Blokkerings Kontroll).

- Vedlikeholde er minimalt siden motoren ikke bruker karbon ber-
ster.

Egenradige endringer pa baugpropellen utelukker fabrikkens an-
svar for derav falgende skader.

Alt etter vindforhold, fortrengt vannmengde og formen pa skipsskro-
get under vann, vil den avgitte skyvkraften til baugpropellen fore til
ulike resultater for hvert enkelt skip.

Den nominalt oppgitte skyvkraften er kun oppnaelig under optimale
forhold:

- Serg for riktig batterispenning under bruk.

Oppfelging av anbefalingene nedenfor vil forlenge baugpropellens
levetid og fare til at den presterer bedre.

Serg for at det oppgitte vedlikeholdet utfgres regelmessig.

[ Merk

Den maksimale uavbrutte bruksinnkoplingstiden og skyv-
kraften som spesifisert under Tekniske data, er basert pa de
anbefalte batterikapasitetene og batteritilkoplingskablene,
se’Installasjonsinstrukser..
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3  Drift

3.1 Generelt

« Skru pa hovedbryteren.

Etter strommen er skrudd pa vil et pip heres ved (hvert av)
kontrollpanele(ne)t.

Systemet er na i 'standby" Panelet eller begge panelene er ikke akti-
vert.

3.2 Slapaetpanel

« Trykk ‘AV/PA-knappen to ganger.

Etter bryteren er presset en gang vil LED blinke grenn og alarmly-
den vil heres kontinuerlig didididididi..... (. ... .) ‘AV/PA-bryteren m&
trykkes en gang til innen 6 sekunder. LED-lyset (bla) vil forbli pa og
alarmen vil bekrefte at panelet er klar for bruk ved a gi signalet dah-
didah (-.-).

Hvis et andre panel er koblet vil LED-lyset pa panelet 'som ikke er
skrudd PA' vil lyse (hvert andre sekund vil to korte bla blinke, hjerte-
slag).

To paneler pa en ror stasjon

(ett panel for en bow propell med BOW PRO og ett panel for en
stern propell med BOW PRO)

. Press to ganger pa‘AV/PA’knappen pa et av panelene.
Begge paneler er skrudd pa.

Radfer deg med instillasjons manualen om hvordan du kan konfigu-
rere panelene og bow og stern propellene.

3.3 Skru pa et annet panell (i tilfelle ved 2 paneler)

A ta over fra ett til et annet panel folges den samme prosedyren med
a skru pa det farste panelet pa skje

Nar det andre panelet er skrudd p3, vil det forrige bli skrudd av.

Alarmen pa det na deaktivert panelet vil svare med signalet -dididi-
dahdidah (...-.-).

30 020810.02

3.4 Bruk

Flytt joysticken i den retningen som thrust er gnsket.

Thrust starter ved omtrent 25 % og gker til maksimal verdi ettersom
joysticken er bevegd ut til den ytterste posisjonen.

Holdfunksjon, Bare med paneltypen BPPJA

Bruk holdfunksjonen nar en gitt thrust ma opprettholdes i en lengre
tidsperiode.

For a aktivere holdfunksjonen
Flytt joysticken til posisjonen for a fa den nedvendige trusten.

Trykk na en gang, og slipp
HOLD-knappen  (knappen
plassert pa toppen av kon-
trollhdndtaket). Et pip vil
hgres som en bekreftelse og
porten eller styrbord LED ly-
set vil skrues pa.

Med joysticken i senterposi-
sjon, vil holdfunksjonen ikke
bli aktivert ved a trykke pa
hold-knappen, og en varsel-
lyd vil hares.

For deaktivere holdfunksjonen:
Pa panelet hvor holdfunksjonen er aktivert:
Press HOLD-knappen, eller,

+ Beveg joysticken i motsatt retning av den aktiverte holdfunksjo-
nen.

Eller trykk AV/PA-knappen pé det andre panelet.

3.5 SIa AV et panel
Press AV/PA-knappen en gang, og alarmen vil svare med alarmen di-
dididahdidah (...-.-).

Automatisk avkobling vil skje 30 minutter etter siste bruk av joys-
ticken.

Merk:  Nar holdfunksjonen er aktivert vil automatisk avkobling
ikke skje.
Her ogs3, vil alarmen svare med alarmen didididahdidah (...-.-)

« Sla av hovedbryteren nar skipet forlates.
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4  Vedlikehold

Se den medfelgende «Vedlikeholds- og garantiboken» for vedlike-
hold. Art.kode 020901.01.

5 Beskyttelse

Bow propellen er utstyrt med, i tillegg til andre ting, beskyttet mot:
- Overoppheting av motoren av kontrollen.

Hvis temperaturen av motoren eller regulatoren overgar en viss
verdi, vil output kraften av bow propellens motor bli redusert.

- Overbelastning av motoren,
- Batteriene er tatt ut for dypt.

Hvis problemer oppstar, vil kontrollpaneler hgres med en lyd, en
gang (1) didahdididah (. -.. -) og LED lysene vil blinke radt.

Hvis problemet ikke lenger er tilstede, vil kontrollpanelet hgres med
signalet didi (..) og det rode LED lyset vil skrues av.

Alle modeller BOWPRO A, Alle modeller BOWPRO B

bortsett fra +
BOWAO0571, BOWA0761

BOWAO0571, BOWAOQ761

#\XI;@ ALY

Hvis det oppstar problemer med bow propellen, LED lysene pa indi-
kator vil panelet indikerer fglgende:

Temperaturen pa motoren
eller kontrollen er for hoy. Battery volt | Motor kraften re-
Strammen er for hoy eller OK. dusert, pa grunn
i av overfladi
kortslutning. CAN bus e gu_
Batteri volten er for hay eller | kommunika- 9
. lator temperatur
for lav. sjon OK.
eller ukorrekt
Motor blokkert. batteri volt.
Generell feil.
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6 Feil

Elektromotoren gar ikke i det hele tatt:
- Kontroller at hovedbryteren star pa‘PA.
- Sjekk at batteri volten er korrekt:
- 12Vbow propellen:10,5- 14,4V,
- 24V bow propellen:21,0-28,8V,
- 48V bow propellen:42,0-57,6V.
- Sjekk at kontroll strem sikringen har rgket. [1]
- Sjekk om sikringen pa CAN bus strem forsyning har roket.
- Sjekk om en av hoved strgm sikringene har rgket. [2]

Ved alle overnevnte saker,“POWER” LED lysene pa motoren ikke lyser
opp.
- Enoverbelastning har skjedd, se beskyttelse.

Sa snart kontrollen har kjglt seg ned betraktelig vil LED lysene bli
grenne igjen og bow propellen kan igjen bli brukt.

Kontroller at propellen kan ga rundt. Det kan for eksempel ha kom-
met en trebit eller lignende mellom propellen og tunnelen.

Elektromotoren gar langsomt:

- Motoren eller regulatoren har blitt for varm, motoren gar pa re-
dusert kraft.

- De har kommet f.eks. tang eller fiskesngre i propellen.

Styrestremsikringen er brent i stykker: [1]

- Kortslutning i styrestremkretsen. Kontroller ledningene.

Elektromotoren gar, men det er ingen skyvkraft:

- Bladene pa propellen er skadd som fglge av en gjenstand i propel-
len eller tunnelrgret.

- Medbringerstiften*) pa propellakselen er brukket som fglge av en
gjenstand i propellen eller tunnelrgret.

Skift ut medbringerstiften og kontroller navet til propellen for ska-
der.

*) Med unntak av BOWB150 (150 kgf), har ikke en drive pin.

Etter at man har trykket pa av/pa knappen pa panelet, blir
panelet ikke aktivert.

- llgpet av 6 sekunder ma pa/av-bryteren betjenes for annen gang.

Lysdioden vil na lyse grgnt og det vil hgres et lydsignal (- . -) som
bekrefter at panelet er klart til bruk.

- Naron/off knappen er trykket p3, vil ikke joystick veere i den midt-
erste posisjonen.

(11 Kontrollkrets sikringen er plassert pa kontrolleren.

[2] Se tabell side 94
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1  Turvallisuus
Varoitusmerkit

Tassa oppaassa kdytetddn seuraavia turvallisuutta koskevia varoitus-

merkkeja:
A VAARA

IImaisee, ettd on olemassa huomattava mahdollinen vaara, jonka
seurauksena voi olla vakava vamma tai kuolema.

A VaroITUs

IImaisee, ettd on olemassa mahdollinen vaara, jonka seurauksena voi

olla vamma.
! g} Varo

lImaisee, ettd kyseisten kdyttdmenetelmien, toimenpiteiden yms.
seurauksena voi olla vamma tai koneen kohtalokas vaurioituminen.
Jotkin VARO-merkit ilmaisevat myds, ettd on olemassa mahdollinen
vaara, jonka seurauksena voi olla vakava vamma tai kuolema.

[ Huom
Painottaa tarkeitd menettelytapoja, olosuhteita yms.

Symbolit

/ limaisee, ettd kyseinen toimenpide on suoritettava.

X limaisee, ettda maaratty toimenpide on kielletty.

A VAaRroitus!

Tarkista ennen keulapotkurin kdynnistamista ettei sen ldheisyy-
dessa ole uimareita tai kevyita veneita.

Kaikkien keulapotkuria kdyttavien henkildiden tulee tutustua turval-
lisuusohjeisiin.

Keulapotkuria kdytettdessa tulee noudattaa myds turvallisuuteen
liittyvia lakeja ja yleisiad ohjeita.

- Al3 koskaan koske keulapotkurin liikkuvia osia sen ollessa kiyn-
nissa.

- Ali koskaan koske keulapotkurin kuumia osia dlika aseta palavia
materiaaleja keulapotkurin vélittdmaan laheisyyteen.

« lrrota virta aina ennen mahdollisia tarkistus- tai sdatétoimenpitei-
ta.

+ lIrrota aina virta keulapotkurista ennen huoltotoimenpiteita.

« Varmista huoltotoimenpiteiden turvallisuus kdyttdmalld ainoas-
taan tyohon soveltuvia tyokaluja.

« Katkaise virta paakytkimesta aina kun keulapotkuria ei kédyteta
pitkaan aikaan.

A Kayttoohje tulee olla alusta kayttavien henkil6iden kay-
tettavissa.
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2 Johdanto

Tama opas sisdltaa ohjeet Vetus BOW PRO -keulapotkurien kayttoon.

Katso huolto-ohjeet toimitukseen sisaltyvastd Huolto- ja takuukir-
jasta. Tuotekoodi 020901.01.

‘BOW PRO’ keulapotkureilla on seuraavat ominaisuudet:
+ Tydntdvoima on portaattomasti muuttuva.
+ Ajoaikaa rajoittaa padasiassa asennettujen akkujen kapasiteetti.

+ Vapautuva tyontovoima ei, tietyissa rajoissa, riipu akun jannittees-
ta.

- Akkujénnitteen vahenemisen myota ohjain takaa ettd tyontovoi-
ma pysyy samana (APB, aktiivinen tehotasapainotus).

- Kuitenkin, virran voimakkuus kasvaa akun jannitteen vahenemi-
sen myota. Jos virran voimakkuus ylittaa toivottavan rajan, vapau-
tuvaa tehoa vahennetaan (ACC, automaattinen virranvoimakkuu-
den valvonta).

- Kunakut purkautuvat, eli niiden jannite laskee 10 Volttiin, 12 Voltin
jarjestelmassa (20 Volttiin, 24 Voltin jarjestelmdssa), toimitettava
virranvoimakkuus viahenee (AVC, aktiivinen jannitteen valvonta)

- Mikali akkujen purkautuminen jatkuu yha, kun jannite on laskenut
8,5 Viin, 12 V:n jarjestelmassa (17 V ja 24 V), keulapotkuri pysahtyy.

Moottorin ja / tai saatolaitteen pitkan jatkuvan kayton aiheuttama
ylikuumeneminen estetddn vahentamalla lahtétehoa.

Tyontovoima vahenee vain hieman (ATB, aktiivinen ldmpétilatasa-
painotus).

Tunneliputkessa olevan objektin aiheuttaman moottorin dkillisen
ylikuormituksen tapahtuessa, moottori sammutetaan turvalli-
suussyista (ABC, aktiivinen tukosvalvonta).

+ Huoltotarve on minimaalinen, koska moottori ei sisalla hiiliharjoja.

Kéayttajan tyontojouseen tekemat muutokset mitatdivat valmista-
jan korvausvelvollisuuden tasta aiheutuvista vahingoista.

Keulapotkurin teho on aluskohtainen ja siihen vaikuttavat tuulen voi-
makkuus, uppouma sekd veneen pohjan muoto.

Keulapotkurin nimellinen maksimiteho on saavutettavissa ainoas-
taan ihanneolosuhteissa.

« Tarkista ettd akut luovuttavat oikeaa jannitettd keulapotkuria kay-
tettaessa.

Ohjeita noudattamalla varmistat keulapotkurisi pitkdikdisyyden ja
saat siitd maksimaalisen tehon.

+ Suorita ohjeen mukaiset huoltotoimenpiteet sadannollisesti.

[~ Huom

Teknisissa tiedoissa maaritelty keulapotkurin maksimikaytto-
aika ja tyontévoima perustuu akku- ja kaapelisuosituksiin.
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3  Kaytto

3.1 Yleista

« Kaynnista paakytkin.

Virran kdynnistamisen jalkeen ohjauspaneelista/ohjauspaneeleista
kuuluu danimerkki.

Jarjestelma on nyt valmiustilassa. Paneeli tai molemmat paneelia ei
ole aktivoitu.

3.2 Kaynnistaminen paneelissa

« Paina ON/OFF-kytkinta kaksi kertaa.

Kun kytkinta painetaan kerran, LED vilkkuu vihrednd ja summeri
soi jatkuvasti didididididi..... (.......) ON/OFF-kytkintad taytyy pai-
naa toisen kerran 6 sekunnin kuluessa. LED (sininen) pysyy nyt
paalld;summeri vahvistaa, ettd paneeli on kadyttovalmis antamalla
signaalin TaaTiTaa (-.-).

Jos toinen paneeli on kytketty, LED vilkkuu paneelissa, jota ei ole kyt-
ketty paalle (kaksi lyhytta sinisen varista valahdystd sekunneittain,
syke).

Kaksi paneelia yhdessa ruoriasemassa

(yksi paneeli keulapotkurille BOW PRO:lla ja yksi paneeli peranpot-
kurilla BOW PRO:lla)

- Paina kahdesti 'ON / OFF’-kytkinta yhdessa paneelissa.
Molemmat paneelit ovat paalla.

Katso asennuskasikirjaa paneeleiden, ja keula- ja perdapotkurin kon-
figuroinnista.

3.3 Toisen paneelin paallekytkenta (2 paneelin
ollessa asennettuna)

Siirtymiseen paneelista toiseen, on suoritettava sama menettely kuin
jos kytkettaisiin ensimmainen paneeli paélle.
Kun toinen paneeli kytketadn paélle, edellinen kytkeytyy pois paalta.

Summeri juuri sammutetulla paneelilla vastaa signaalilla didididah-
didah (...-.-).

WEIws Owner’s Manual BOW PRO Series Thrusters

Siirrd ohjaussauva suuntaan, johon tyontd halutaan.

3.4 Kaytto

Tyonto alkaa noin 25 %:lla ja kasvaa enimmaisarvoon, kun ohjaussau-
vaa siirretdan sen aarimmaiseen asentoon.

Pito-toiminto, vain paneelityypilla BPPJA

Kdyta pito-toimintoa, kun annettu tyonto taytyy yllapitaa pidem-
paan.

Pito-toiminnon ottaminen kaytt66n

Siirrd ohjaussauva asentoon saadaksesi vaaditun tydnnon.

Paina nyt kerran HOLD-
kytkintd ja vapauta (painike
ohjausvivun paalld). Kuuluu
vahvistava daanimerkki ja paa-
puurin tai tyyrpuurin LED-
valo syttyy.

Kun ohjaussauva on kes-
kiasennossa, pito-toimintoa
ei voi ottaa kdyttoon paina-
malla pito-painiketta. Talldin
kuuluu varoitussignaali.

Pito-toiminnon ottaminen pois kaytosta
Paneelissa, jossa pito-toiminto on kdytdssa:
« Paina HOLD-kytkinta tai

+ siirrd ohjaussauva pdinvastaiseen suuntaan kuin kaytossa oleva
pito-toiminto.

Tai paina toisen paneelin ON/OFF-kytkinta.

3.5 Paneelin sammuttaminen
Paina ON/OFF-kytkinta kerran ja summeri vastaa signaalilla dididi-
dahdidah (...-.-).

Automaattinen sammutus tapahtuu 30 minuutin kuluttua ohjaus-
sauvan viimeisen toiminnon jalkeen.

Huomaa: Kun pito-toiminto on kadytdssa, automaattista
sammutusta ei tapahdu.
My0s tdssd summeri vastaa signaalilla didididahdidah (...-.-)

« Sammuta paakytkin, kun poistut veneesta.
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4 Huolto

Katso huolto-ohjeet toimitukseen sisdltyvastd Huolto- ja takuukir-
jasta. Tuotekoodi 020901.01.

5 Suojaus

Keulapotkuri on varustettu suojauksilla mm. seuraavia vastaan:
- Moottorin, tai ohjaimen ylikuumeneminen.

Jos moottorin tai saatolaitteen lampdtila ylittaa tietyn arvon, keula-
potkurin moottorin lahtéteho vahenee.

- Moottorin ylikuormitus,
- Akut purkautuvat matalalle tasolle.

Jos ongelma ilmenee, ohjauspaneeli antaa seuraavan varoitusaanen
kerran (1) titaatititaa (.-.. -) ja punainen LED-valo vilkkuu.

Jos ongelma paattyy, ohjauspaneeli antaa signaalin titi (..) ja punai-
nen LED-valo sammuu.

Kaikki BOWPRO A -mallit, Kaikki BOWPRO B -mallit

paitsi +
BOWAO0571, BOWAOQ761 BOWAO0571, BOWAOQ761
m
4| s @
- (4 © 4]
| 1

Jos keulapotkurissa ilmenee ongelmia, ilmaisinpaneelilla olevat LED-
valot ilmaisevat seuraavia:

A

Moottorin tai ohjaimen lam-
potila on liian korkea. Moottorin teho
alenee, liiallisesta

Virranvoimakkuus liian korkea S
moottorin tai

Akun jénnite

tai oikosulku. .
OK. saatolaitteen
Akun jannite on lilan korkea | caN ~vaylan lampdtilasta tai
tai lilan matala. viestints OK. vaarasta akun

jannitteesta

Moottori jumissa. .
johtuen.

Yleinen virhe.
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6 Vian etsinta

Sahkoémoottori ei pyori
- Tarkista ettd akun paavirtakytkin on paalla.

- Tarkista, onko akun jannite sopiva:
- 12V keulapotkuri: 10,5- 14,4V,
- 24V keulapotkuri:21,0-28,8V,
- 48V keulapotkuri:42,0-57,6 V.

- Tarkista, onko saatovirran sulake palanut. [1]
- Tarkista, onko CAN -vaylan virransyoton sulake palanut.
- Tarkista, onko jokin paavirtalahteen sulakkeista palanut. [2]

Missdan edelld mainituissa tapauksissa, moottorin "POWER”
-merkkivalo ei syty.

- Tapahtui ylikuormitus, katso suojaukset.

- Kun ohjain on jadhtynyt riittavasti, LED -valon véri muuttuu taas
vihredksi ja keulapotkuria voidaan kayttaa uudelleen.

Tarkista voiko potkuria pyérittaa kasin. Mikali ndin ei ole saattaa syy-
na olla tunnelissa oleva vieras esine joka jumiuttaa potkurin.
Sahkomoottori pyorii hitaasti

- Moottori tai saatolaite on ylikuumentunut, moottori kdy alenne-
tulla teholla.

- Potkuriin on kietoutunut siimaa tai muuta materiaalia.

Ohjausvirtasulake palanut [1]

- Oikosulku ohjausvirrassa; tarkista ohjausvirran kaapelointi ja sah-
koliitdnnat.

Sahkoémoottori pyorii mutta laite ei anna tyontévoimaa

- Potkurilavat ovat vioittuneet vieraan esineen jouduttua potkuriin
tai tunneliin.

- Potkurin*) vaantiotappi on katkennut vieraan esineen jouduttua
potkuriin tai tunneliin.

Vaihda védantiotappi ja tarkista onko potkurin napa vioittunut.

*) Lukuun ottamatta BOWB150 (150 kgf), silla ei ole pitonastaa.
Kun paneelin paalle/pois-kytkin on painettu sisdan, paneeli
ei kytkeydy paille.

- Kayttopainiketta on painettava toisen kerran 6 sekunnin kuluessa.

LED-valo palaa nyt jatkuvasti vihredna; summeri vahvistaa merkki-
aanelld (- . -), ettd kayttotaulu on kayttévalmis.

- Kun virtakytkin on painettuna, ohjaussauva ei ole keskiasennossa.

(1] Ohjauspiirin sulake sijaitsee ohjaimessa.

[2] Kts. taulukko sivu 94
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1 Bezpieczenstwo

Wskazania ostrzegawcze

W niniejszym podreczniku, w kontekscie bezpieczenstwa, uzyto na-
stepujacych wskazan ostrzegawczych:

& NIEBEZPIECZENSTWO

Wskazuje, ze istnieje potencjalnie duze niebezpieczenstwo, ktére
moze prowadzi¢ do powaznych obrazen ciata lub $mierci.

A OSTRZEZENIE

Wskazuje, ze istnieje potencjalne zagrozenie, ktére moze prowadzi¢
do urazow.

! E} PRZESTROGA

Wskazuje, ze uzycie danych procedur, dziatan, itp. moze skutkowac
powaznym uszkodzeniem mienia. Pewne uzycia PRZESTROGI infor-
mujg réwniez, ze istnieje potencjalnie duze zagrozenie, ktére moze
prowadzi¢ do powaznych urazéw lub $mierci.

I3 Uwaca

Ktadzie nacisk na wazne procedury, okolicznosci, itp.

Symbole

v

X Wskazuje, ze konkretne dziatanie jest zabronione.

Wskazuje, ze stosowana procedura musi by¢ przeprowadzona.

A OsTRZEZENIE!

Podczas korzystania z pednika dziobowego nalezy uwaza¢ na
ptywakéw lub Izejsze todzie, ktére mogtyby znajdowac sie w bli-
skim sasiedztwie otworu dyszy pednika dziobowego.

Przekazcie instrukcje bezpieczenstwa innym uzytkownikom pednika
dziobowego.

Nalezy réwniez przestrzega¢ ogdlnych przepiséw i regulacji BHP.

+ Nigdy nie wolno dotyka¢ poruszajacych sie koricéw pednika dzio-
bowego podczas jego pracy.

+ Nigdy nie nalezy dotyka¢ goracych czesci pednika dziobowego,
ani umieszczad tatwopalnych materiatéw w jego sasiedztwie.

« Zawsze nalezy zatrzymac pednik dziobowy przed kontrolg jego
komponentéw lub przeprowadzeniem regulacji.

+ Podczas prac konserwacyjnych nalezy zawsze odfaczy¢ zaciski
akumulatora.

+ Zapewnic¢ bezpieczenstwo prac konserwacyjnych przez uzycie
wytacznie odpowiednich do tego celu narzedzi.

« Zawsze, gdy pednik dziobowy nie bedzie uzywany przez dtuzszy
czas, nalezy wytaczy¢ gtdwny wiacznik.

A Upewnic¢ sig, ze uzytkownik statku jest zaopatrzony w
instrukcje obstugi.
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Niniejsza instrukcja zawiera wytyczne dotyczace uzytkowania
pednikéw dziobowych Vetus ,BOW PRO".

2  Wprowadzenie

Informacje na temat konserwacji mozna znalez¢ w ,Ksigzce konser-
wagji i gwarancji”. Kod art. 020901.01.

Pedniki dziobowe ‘BOW PRO’ posiadaja nastepujace cechy:
« Site ciggu mozna ptynnie zmieniac.

« Czas pracy ograniczony jest gtéwnie pojemnoscig zainstalowa-
nych akumulatoréw.

« Dostarczany ciag jest, w pewnych granicach, niezalezny od napie-
cia akumulatora.

- Dostarczany ciag jest, w pewnych granicach, niezalezny od na-
piecia akumulatora.

- Przy zmniejszajacym sie napieciu akumulatora, sterownik za-
pewnia utrzymywanie ciggu (APB, aktywne réwnowazenie
mocy).

- Jednakze, wraz ze spadkiem napiecia akumulatora bedzie
wzrastat pobierany prad. Jezeli prad osiggnie wartos¢ wieksza
od wskazanej, dostarczana moc ulega zmniejszeniu (ACC, au-
tomatyczne sterowanie pradem).

- Przy dalszym roztadowaniu akumulatoréw, w przypadku gdy
napiecie spadnie do 8,5V przy systemie 12V (17 V przy 24 V),
pednik sie zatrzyma.

+ Przegrzaniu silnika i / lub regulatora zapobiega sie przez zmniej-
szenie mocy wyjsciowej po bardzo dtugim okresie ciaggtego uzyt-
kowania.

« Ciag zmniejsza sie tylko nieznacznie (ATB, aktywne réownowazenie
temperatury).

« W przypadku nagtego przeciazenia silnika, spowodowanego cia-
tem obcym w rurze tunelu, ze wzgledéw bezpieczenstwa silnik
bedzie wytagczony (ABC, aktywna kontrola zablokowania).

«  Wymagana konserwacja jest minimalna, poniewaz silnik nie za-
wiera weglowych szczotek.

Zmiany dokonane w pedniku dziobowym przez uzytkownika zdej-
ma z producenta wszelkag odpowiedzialnos¢ za szkody, ktérymi
mogtyby one skutkowac.

Ciag wytwarzany przez pednik dziobowy bedzie rézny dla kazdego

statku, w zaleznosci od wptywu wiatru, wypornosci i ksztattu pod-

wodnej czedci kadtuba.

Podany nominalny ciag mozna osiagnac tylko w najbardziej sprzyja-

jacych warunkach:

+ Nalezy sie upewni¢, ze w czasie pracy pednik zasilany jest z aku-
mulatora o prawidtowym napieciu

Przestrzeganie powyzszych zalecen zapewni wieksza trwatos¢ i lep-
sze dziatanie posiadanego pednika dziobowego.

« Nalezy regularnie przeprowadzac zalecang konserwacje.

[ Uwaca

Maksymalny czas uzycia oraz ciag, podane w specyfikacjach
technicznych, bazujg na zalecanej pojemnosci akumulatora
oraz jego kabli.
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3  Obstuga

3.1 Informacje ogéine

« Ustawi¢ gtéwny wytacznik w pozycji ‘on’.

Po wiaczeniu zasilania z pulpitu operatora (lub z kazdego) zabrzmi
sygnat‘bip’

System jest teraz w stanie gotowosci (stand-by). Pulpit lub oba pul-
pity nie sg aktywne.

3.2 Wiaczenie pulpitu

« Nacisna¢ dwukrotnie wiacznik ‘ON/OFF.

Po nacisnieciu raz wtacznika, zacznie na zielono migac¢ dioda LED, a
brzeczyk zabrzmi w sposéb ciagly didididididi..... (.......) W ciagu
6 sekund nalezy ponownie nacisng¢ wiacznik ‘ON/OFF’ Pozostanie
wiaczona dioda LED (niebieska) a brzeczyk potwierdzi, ze pulpit jest
gotowy do uzycia dajac sygnat dahdidah (-.-).

Jezeli podtaczony jest drugi pulpit, LED na panelu, ktéry nie jest wia-
czony (ON), bedzie migac (co sekunde dwa krétkie btyski, bicie serca).

Dwa pulpity na jednym stanowisku sterowym

(jeden pulpit dla pednika dziobowego z BOW PRO i jeden pulpit
dla pednika rufowego z BOW PRO)

« Nacisna¢ dwukrotnie wiacznik ‘ON/OFF’ na jednym z pulpitéw.
Oba pulpity zostajg wtaczone.

Sprawdzi¢ w instrukgcji instalacji, jak skonfigurowa¢ pulpity i pedniki
dziobowy oraz rufowy.

3.3  Wiaczenie na drugim pulpicie (w przypadku 2
pulpitéw)

Aby przejs¢ z jednego pulpitu na drugi, nalezy przeprowadzi¢ te

sama procedure, jak przy wtgczaniu pierwszego pulpitu.

Gdy tylko drugi pulpit zostanie wtaczony, poprzedni bedzie wytaczo-

ny.

Brzeczyk na witasnie wylaczonym pulpicie odpowie sygnatem
didididahdidah (...-.-).
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3.4 Uzytkowanie

Przesunac joystick w kierunku w ktérym wymagany jest ciag.

Ciag startuje przy ok. 25% | zwieksza sie do wartosci maksymalnej,
gdy joystick jest przesuniety dalej, do swojej zewnetrznej pozycji.

Funkcja przytrzymania, tylko z pulpitem typu BPPJA

Funkcji przytrzymania nalezy uzy¢, gdy dany cigg musi by¢ utrzymy-
wany przez diuzszy czas.

Aby wilaczy¢ funkcje przytrzymania

Przesuna¢ joystick do pozycji, w ktérej uzyskany bedzie wymagany
ciag.

Teraz nacisna¢ raz i zwolni¢ wiacznik HOLD (przycisk na szczycie ma-
netki sterujacej).

Zabrzmi ‘bip; jako potwier-
dzenie i wiaczy sie dioda LED
lewej lub prawej burty.

Przy joysticku ustawionym
w pozycji srodkowej, po na-
cisnieciu przycisku hold nie
nastgpi wigczenie funkgji
przytrzymania, natomiast za-
brzmi sygnat ostrzegawczy.

Aby wylaczy¢ funkcje

przytrzymania:

+ Na pulpicie, z ktérego byta wiaczona funkcja:
- Nacisna¢ przycisk HOLD, lub

- Przestawic¢ joystick w kierunku przeciwnym do tej, w ktérej
wiaczono funkcje przytrzymania.

« Mozna tez nacisna¢ wiacznik ON/OFF na drugim pulpicie.

3.5 Wylaczanie (OFF) pulpitu
Nacisnac raz wtacznik ‘ON/OFF; brzeczyk odpowie znakiem dididida-
hdidah (...-.-).

Po 30 minutach od ostatniego operowania joystickiem nastapi auto-
matyczne wylgczenie.

Uwaga: Gdy wiaczona jest funkcja przytrzymania, nie bedzie miato
miejsca automatyczne wytaczenie po 30 minutach.

Tutaj tez, brzeczyk odpowie znakiem didididahdidah (...-.-)

Podczas opuszczania statku nalezy wytaczy¢ gtéwny witacznik.
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4 Konserwacja

Informacje na temat konserwacji mozna znalez¢ w ,Ksigzce konser-
wacji i gwarancji”. Kod art. 020901.01.

5 Zabezpieczenie

Pednik dziobowy wyposazono, wsrdd innych rzeczy, w zabezpiecze-
nie przed nastepujacymi sytuacjami:

- Przegrzanie silnika lub sterownika.

Jezeli temperatura silnika lub regulatora przekracza pewna war-
tos¢, moc wyjsciowa silnika pednika dziobowego zostanie zredu-
kowana.

- Przeciazenie silnika,
- Akumulatory sa roztadowane zbyt gteboko.

Jezeli wystapi problem, na pulpicie operatora zabrzmi raz (1) ostrze-
gawczy sygnat didahdididah (. -.. -) i LED zacznie miga¢ na czerwono.

Jezeli problem zaniknie, na pulpicie operatora zabrzmi sygnat didi (..)
i wylgczy sie czerwona LED.

"Wszystkie rodzaje BOWPRO A, "Wszystkie rodzaje BOWPRO B
z wylaczeniem +
BOWAO0571 oraz BOWA0761" BOWAO0571 oraz BOWA0761"

m
4 @
- (4| 0 |4]
| )

W przypadku probleméw z pednikiem dziobowym, diody LED na
pulpicie wskaznikéw sygnalizuja co nastepuje:

A

Temperatura silnika lub ste-
rownika zbyt wysoka.

Moc silnika

zredukowana

z powodu nad-
miernej tempera-
tury silnika albo

regulatora lub
ieprawidtowego
napiecia akumu-

latora.

Napiecie
Zbyt wysoki prad lub zwarcie | akumulatora
w obwodzie. OK.

Napiecie akumulatora jest
zbyt wysokie lub zbyt niskie.

Komunikacja
magistrali

Silnik jest zablokowany. CAN OK.

Ogdliny btad.
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6 Rozwigzywanie probleméw

Silnik elektryczny nie dziata

- Sprawdzi¢, czy gtdwny wiacznik akumulatora ustawiony jest w
pozycji‘ON.

- Sprawdzi¢, czy prawidtowe jest napiecie akumulatora:
- 12V pednik dziobowy: 10,5 - 14,4V,
- 24V pednik dziobowy : 21,0 - 28,8V,
- 48V pednik dziobowy :42,0-57,6 V.

- Sprawdzi¢, czy nie ulegt spaleniu bezpiecznik w obwodzie pradu
sterowania. [1]

- Sprawdzi¢, czy nie ulegt spaleniu bezpiecznik zrédta zasilania ma-
gistrali CAN.

- Sprawdzi¢, czy nie ulegt spaleniu jeden z gtéwnych bezpieczni-
koéw zasilania. [2]

We wszystkich powyzszych przypadkach nie zapala sie wskaznik LED
‘POWER'silnika.

- Wystapito przecigzenie, zobacz zabezpieczenia.

Gdy tylko sterownik schtodzit sie wystarczajaco, ponownie wiaczy sie
zielona dioda LED i znowu mozna uzy¢ pednika dziobowego.

Sprawdzi¢, czy mozliwe jest obrécenie sruby. Miedzy srube i tunel
mogt zostac pochwycony kawatek drewna lub podobny element.

Silnik elektryczny obraca sie powoli

- Silnik lub regulator stat sie zbyt goracy, silnik pracuje ze zmniej-
$Zona Moca.

- Sruba pochwycita wodorosty lub zytke wedkarska.

Ulegt spaleniu bezpiecznik pulpitu operatora [1]

- Zwarcie w obwodzie roboczym; sprawdzi¢ okablowanie.

Silnik elektryczny obraca sie, lecz pednik nie daje ciggu.

- Lopatki sruby zostaty uszkodzone przez obce ciato, ktére wnikne-
to do $ruby lub tunelu.

- Kotek napedowy *) na wale $ruby zostat zerwany przez obce ciato,
ktére wnikneto do Sruby lub tunelu.

Wymieni¢ kotek napedowy i sprawdzi¢, czy nie wystapity uszko-
dzenia kotnierza sruby.

*) zwyjatkiem BOWB150 (150 kgf), nie ma on kotka napedowego.

Po nacisnieciu wlacznika/wytacznika panel nie uruchomisie.
- W ciagu 6 sekund nalezy ponownie nacisng¢ wiacznik/wytacznik.

Kontrolka LED zaswieci sie na zielono; brzeczyk potwierdzi sygna-
tem (-. -), ze panel jest gotowy do uzytku.

- Gdy nacisnieto wiacznik on/off, joystick nie znajdowat sie w po-
zycji Srodkowej.

[1] Bezpiecznik obwodu sterowania znajduje sie w sterowniku.

(21 Zobacz tabele na stronie 94
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7  Technische gegevens

Type

BOWAO0301

BOWAO0361

BOWAO0364

BOWAO0421

BOWAO0571

BOWAO0574

BOWBO057

Elektromotor Type

EC Motor
(8VAC-1.2kW)

EC Motor
(8VAC-1.2kW)

EC Motor
(8VAC-1.2kW)

EC Motor
(8VAC-2.7kW)

EC Motor
(8VAC-2.7kW)

EC Motor
(15VAC-3.1kW)

EC Motor
(15VAC-3.1kW)

Voor gelijkspanningssystemen 12V= 12V= 48V = 12V= 12V= 48V = 12/24V =
174A@12,0V | 240A@ 12,0V 61A@48V 218A@ 12,0V 295A@12,0V 72A @48V 141A@240V
stroom 199A@105V | 273A@ 10,5V 7TA@42V 250A@ 10,5V 337A@10,5V VA@42V 189A@21,0V
Opgenomen vermogen 2,1 kW 2,9 kw 2,9 kW 2,6 kW 3,5 kW 4,0 kW 4,0 kW
Inschakelduur | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1]
Bescherming P44
Isolatie klasse F
Motoren zijn conform CE (2014/30/EU, EMC - EN60945)
Ontstekingsbeveiligd Nee
Motorcontroller MCV MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV1224B
+ MVC0301S +MCV0361S + MCV0364S +MCV0421S + MCVBO0571 + MCV0574S + MCVBO057
Geintegreerde acculader — — — — — — 12V/80A
Transmissie Tandwielen Conisch, spiraal vertanding
Overbrengverhouding 1:1 ‘ 1:1 ‘ 1:1
Smering oliebad, outboard gear oil SAEBOW-90 of EP 90
ca. 0,024 liter ‘ ca. 0,04 liter ‘ ca. 0,04 liter
Huis brons
Schroef Diameter 108 mm 122 mm 146 mm
Aantal bladen 6 6 6
Profiel asymmetrisch
Materiaal polyacetaal (Delrin ®)
Stuwkracht nominaal 300N 360N 360N 420N 570N 570N 570N
(30 kgf) (36 kgf) (36 kgf) (42 kgf) (57 kgf) (57 kgf) (57 kgf)
Stuurstroom Zekering Steekzekering‘ATO’5 A
Stuurstroomkabels 2 x 2x 0,5 mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
Lengte tussenkabel 5,10, 15,20 of 25 m (16, 33’ 49/ 66, of 82)
Tunnelbuis
uitw. diameter 2121 mm 2133 mm 2 159 mm
Stalen Uit\:?:g- wanddikte 4,5 mm 4mm 4,5 mm
behandeling gestraald, en voorzien van SikaCor Steel Protect. Geschikt als grondlaag voor alle verfsystemen.
inw. diameter 2110 mm 2125 mm 2 150 mm
uli(tt:lr;s:rsitno; wanddikte 5mm 5mm 5,3 mm
materiaal glasvezel versterkt polyester
inw. diameter 2110 mm 2125 mm @ 150 mm
/:I::C:)Iz::g wanddikte 5mm 4 mm 5mm
materiaal aluminium, 6060 of 6062 (AIMg1SiCu)
Gewicht 26 kg 26 kg 26 kg 26 kg 31kg 31kg 31kg

(11 S2 ‘t' min. =
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Gebruiksinschakelduur “t” min. continu of max. ‘t” min. per uur bij maximaal vermogen.
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BOWAO0651 BOWAO0761 BOWAO0764
BOWBO065 BOWBO076 BOWBO090 BOWB110 BOWB130 BOWB150
EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor
(8VAC-2.7kW) (15VAC-3.1kW) (8VAC-2.7kW) (15VAC-3.17kW) | (15VAC-3.1kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW)
12V= 12/24V = 12V= 12/24V = 48V = 12/24V = 12/24V = 12/24V = 12/24V =
237A@12,0V 119A@12,0V 322A@12,0V 166 A@ 24,0V 82A@480V 192A @240V 288A @240V 300 @ 24,0V 242 A @240V
271A@ 105V 137A@ 10,5V 368A@ 10,5V 184A@21,0V 93A@420V 220A@21,0V 330A@21,0V 345@21,0V 276 A@21,0V
2,9 kW 2,9 kW 3,9 kW 3,9 kW 3,9 kW 4,6 kW 6,9 kW 7,2 kW 5,8 kW
S2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-5min.[1] S$2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-6min.[1]
IP44
F
Motoren zijn conform CE (2014/30/EU, EMC - EN60945)
Nee
MCV30024 MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV25048C MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV1224B
+ MCV0651S + MCVB065 + MCVB0761 + MCVB076 + MCV0764S + MCVB090 +MCVB110 + MCVB130 +MCVB150
— 12V/80A — 12V/80A — 12V/80A 12V/80A 12V/80A 12V/80A
Conisch, spiraal vertanding
1,7:1 2,33:1
oliebad, outboard gear oil SAESOW-90 of EP 90
ca. 0,06 liter ‘ ca.0,1 liter
brons
178 mm 246 mm
6
asymmetrisch
polyacetaal (Delrin®)

650 N 650N 760N 760N 900 N 900 N 1100 N 1300 N 1500 N
(65 kgf) (65 kgf) (76 kgf) (76 kgf) (90 kgf) (90 kgf) (110 kgf) (130 kgf) (150 kgf)
Steekzekering‘ATO’5 A
2 x2x 0,5 mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
5,10, 15, 20 of 25 m (205 33, 52, 59; of 65)

2194 mm @267 mm
56 mm 7,1 mm
gestraald, en voorzien van SikaCor Steel Protect. Geschikt als grondlaag voor alle verfsystemen.
2 185 mm 2265 mm
5mm 7 mm
glasvezel versterkt polyester
2 185 mm @ 264 mm
55mm 7 mm
aluminium, 6061 of 6062 (AIMg1SiCu)
35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 42 kg

WEIws Owner’s Manual BOW PRO Series Thrusters

020810.02 39




7 Technical data

BOWAO0301 BOWAO0361 BOWAO0364 BOWAO0421 BOWAO0571 BOWAO0574
Type BOWBO057
Electric motor Type EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor
(8VAC-1.2kW) (8VAC-1.2kW) (BVAC-1.2kW) (8VAC-2.7kW) (8VAC-2.7kW) (15VAC-3.1kW) (15VAC-3.1kW)
For DC systems 12V= 12V= 48V = 12V= 12V= 48V = 12/24V =
174A@ 120V 240A@ 12,0V 61A@48V 218A@12.0V 295A@12.0V 72A @48V 141A@240V
Current 199A@105V 273A@ 105V 71TA@42V 250A@ 105V 337A@10.5V 0A@42V 189A@21.0V
Power consumption 2.1 kW 29 kW 2.9 kW 2.6 kW 3.5kW 4.0 kW 4.0 kW
Rating | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1]
Protection P44
Insulation class F
Motors conform to CE (2014/30/EU, EMC - EN60945)
Ignition protected No
Motor controller MCV MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV1224B
+ MVC0301S +MCV0361S + MCV0364S +MCV0421S + MCVB0571 + MCV0574S + MCVB057
Integrated battery charger — — — — — — 12V/80A
Transmission Gears Bevel gear helical teeth
Gear ratio 1:1 1:1 1:1
Lubrication oilbath, outboard gear oil SAE8OW or EP 90
ca& é) ;)fZ]i)ZI'fre ca.0.04 litre (1.4 fl.oz.) ca. 0.04 litre (1.4 fl.oz.)
Housing bronze
Propeller Diameter | 108 mm (4 1/4") 122 mm (4 13/16") 146 mm (5 3/4")
No. of blades 6 6 6
Profile asymmetrical
Material polyacetal (Delrin ®)
Rated thrust 300N 360N 360N 420N 570N 570N 570N
(30 kdf, 66 Ibf) (36 kdf, 79 Ibf) (36 kgf, 79 Ibf) (42 kgf, 93 Ibf) | (57 kgf, 126 Ibf) | (57 kgf, 126 Ibf) | (57 kgf, 126 Ibf)
Control circuit Fuse Blade type fuse‘ATO’5 A

Control circuit wires

2 x 2x 0.5 mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair

Extension cable

5,10,15,20 or 25 m (16, 33; 49, 66, or 82')

Thrust-tunnel

. . oD. 121 mm 133 mm 159 mm
outside diameter
Steel model wall thickness 4.5 mm 4mm 4.5mm
treatment blasted, coated with: SikaCor Steel Protect. Suitable for all kinds of protection systems.
1.D.
L . 110 mm 125 mm 150 mm
inside diameter
Plastic model wall thickness 5mm 5mm 53 mm
material glass fibre reinforced polyester
1.D.
L . 110 mm 125 mm 150 mm
. inside diameter
Aluminium
model wall thickness 5mm 4 mm 5mm
material aluminium, 6060 or 6062 (AIMg1SiCu)
Weight 26 kg (57 Ibs) 26 kg (57 Ibs) 26 kg (57 Ibs) 26 kg (57 Ibs) 31 kg (68 Ibs) 31 kg (68 Ibs) 31 kg (68 Ibs)

(11 S2 ‘t’' min. =
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Activation time ‘t’ min. continuously or a max. of ‘t” min. per hour at maximum power.
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BOWAO0651

BOWBO065

BOWAO0761

BOWB076

BOWAO0764

BOWB090

BOWB110

BOWB130

BOWB150

EC Motor
(8VAC-2.7kW)

EC Motor
(15VAC-3.1kW)

EC Motor
(8VAC-2.7kW)

EC Motor
(15VAC-3.1kW)

EC Motor
(15VAC-3.1kW)

EC Motor
(15VAC-5.7kW)

EC Motor
(15VAC-5.7kW)

EC Motor
(15VAC-5.7kW)

EC Motor
(15VAC-5.7kW)

12V= 12/24V = 12V= 12/24V = 48V = 12/24V = 12/24V = 12/24V = 12/24V =
237A@12.0V 119A@120V 322A@12.0V 166 A@ 240V 82A@48.0V 192A @240V 288A@24.0V 300 @ 24.0V 242 A@24.0V
271A@105V 137A@ 105V 368A@10.5V 184A@21.0V 93A@420V 220A@21.0V 330A@21.0V 345@21.0V 276 A@21.0V
2.9 kW 2.9 kW 3.9kw 3.9kw 3.9 kw 4.6 kW 6.9 kW 7.2 kW 5.8 kW
S$2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-5min.[1] $2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10 min.[1] S2-6min.[1]
IP44
F
Motors conform to CE (2014/30/EU, EMC - EN60945)
No
MCV30024 MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV25048C MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV1224B
+ MCV0651S + MCVB065 +MCVB0761 + MCVB076 + MCV0764S + MCVB090 +MCVB110 + MCVB130 + MCVB150
12V/80A — 12V/80A — 12V/80A 12V/80A 12V/80A 12V/80A
Bevel gear helical teeth
1.7:1 233:1
oilbath, outboard gear oil SAESOW-90 of EP 90
ca. 0.1 litre
ca. 0.06 litre (2.1 fl.oz.) (3.4 floz)
bronze
178 mm (7") 246 mm (9 11/16")
6
asymmetrical
polyacetaal (Delrin®)
650N 650N 760N 760 N 900N 900N 1100 N 1300 N 1500 N

(65 kgf, 143 Ibf)

(65 kgf, 143 Ibf)

(76 kgf, 168 Ibf)

(76 kof, 168 Ibf)

(90 kgf, 198 Ibf)

(90 kgf, 198 Ibf)

(110 kgf, 242 Ibf)

(130 kgf, 286 Ibf)

(150 kgf, 330 Ibf)

Blade type fuse ‘ATO’5 A

2 x2x 0.5 mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair

5,10, 15,20 or 25 m (20} 33} 52; 59; or 65')

194 mm 267 mm

5.6 mm 7.1 mm
blasted, coated with: SikaCor Steel Protect. Suitable for all kinds of protection systems.

185 mm 265 mm

5mm 7 mm
glass fibre reinforced polyester
185 mm 264 mm
55mm 7 mm

aluminium, 6061 or 6062 (AIMg1SiCu)

35kg (77 lbs)

35 kg (77 lbs)

35 kg (77 lbs)

35kg (77 lbs)

35kg (77 lbs)

35kg (77 lbs)

35kg (77 lbs)

35 kg (77 lbs)

42 kg (93 Ibs)
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7 Technische daten

Typ

BOWAO0301

BOWAO0361

BOWAO0364

BOWAO0421

BOWAO0571

BOWAO0574

BOWBO057

Elektromotor Typ

EC Motor
(8VAC-1.2kW)

EC Motor
(8VAC-1.2kW)

EC Motor
(8VAC-1.2kW)

EC Motor
(8VAC-2.7kW)

EC Motor
(8VAC-2.7kW)

EC Motor
(15VAC-3.1kW)

EC Motor
(15VAC-3.1kW)

Fir Gleichstromsysteme 12V= 12V= 48V = 12V= 12V= 48V = 12/24V =
174A@12,0V | 240A@12,0V 61A@48V 218A@ 12,0V 295A@12,0V 72A @48V 141A@24,0V
strom 199A@105V | 273A@ 10,5V 7TA@42V 250A@ 10,5V 337A@10,5V VA@42V 189A@21,0V
Aufgenommene Leistung 2,1 kW 2,9 kw 2,9 kW 2,6 kW 3,5 kW 4,0 kW 4,0 kW
Einschaltdauer | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1]
Sicherung P44
Isolationsklasse F
Motoren sind CE-konform (2014/30/EU, EMC - EN60945)
Ignition Protected No
Motorsteuerung MCV MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV1224B
+ MVC0301S +MCV0361S + MCV0364S +MCV0421S + MCVBO0571 + MCV0574S + MCVBO057
Integriertes Ladegerat — — — — — — 12V/80A
Ubertragung Zahnréder Konische Spiralverzahnung
Ubersetzung 1:1 ‘ 1:1 ‘ 1:1
Schmierung Olbad, outboard gear oil SAESOW-90 oder EP 90
ca. 0,024 Liter ‘ ca.0,04 Liter ‘ ca. 0,04 Liter
Gehéuse Bronze
Schraube Durchmesser 108 mm 122 mm 146 mm
Blattzahl 6 6 6
Profil asymmetrisch
Material Polyacetaal (Delrin ©)
Staudruck nominal 300N 360N 360N 420N 570N 570N 570N
(30 kgf) (36 kgf) (36 kgf) (42 kgf) (57 kgf) (57 kgf) (57 kgf)
Steuerstrom Sicherung Flachsicherung‘ATO’5 A
Steuerstromkabel 2 x 2x 0,5 mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
5,10, 15,20 oder 25 m (16 33, 49, 66, oder 82')
Tunnelrohr
Aussenmald 2121 mm 2133 mm 2 159 mm
Ausfﬁh;ran:I Wandstarke 4,5 mm 4 mm 4,5 mm
behandeling gestrahlt, gestrichen mit: SikaCor Steel Protect. Geeigenet als Grunderung fiir alle Farbsysteme.
Lichtes Mal3 2110 mm 2125 mm @ 150 mm
A:‘::::;::g?f Wandstarke 5mm 5mm 5,3 mm
Material glasfaser-verstarktes Polyester
Lichtes Maf3 2110 mm 2125 mm 2 150 mm
A;Zf::,::lunn?, Wandstarke 5mm 4 mm 5mm
Material Aluminium, 6060 oder 6062 (AIMg1SiCu)
Gewicht 26 kg 26 kg 26 kg 26 kg 31kg 31 kg 31 kg

(11 S2 ,t“min. =
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Einschaltdauer ,t“ Min. kontinuierlich oder max. , t“ Min. pro Stunde bei maximaler Leistung.
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BOWAO0651 BOWAO0761 BOWAO0764

BOWBO065 BOWBO076 BOWBO090 BOWB110 BOWB130 BOWB150

EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor
(8VAC-2.7kW) (15VAC-3.1kW) (8VAC-2.7kW) (15VAC-3.17kW) | (15VAC-3.1kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW)

12V= 12/24V = 12V= 12/24V = 48V = 12/24V = 12/24V = 12/24V = 12/24V =
237A@12,0V 119A@12,0V 322A@12,0V 166 A@ 24,0V 82A@480V 192A @240V 288A @240V 300 @ 24,0V 242 A @240V
271A@ 105V 137A@ 10,5V 368A@ 10,5V 184A@21,0V 93A@420V 220A@21,0V 330A@21,0V 345@21,0V 276 A@21,0V

2,9 kw 2,9 kW 3,9 kW 3,9 kW 3,9 kW 4,6 kW 6,9 kW 7,2 kW 5,8 kW
S2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-5min.[1] S$2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-6min.[1]
IP44
F
Motoren sind CE-konform (2014/30/EU, EMC - EN60945)
No

MCV30024 MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV25048C MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV1224B

+ MCV0651S + MCVB065 + MCVB0761 + MCVB076 + MCV0764S + MCVB090 +MCVB110 +MCVB130 + MCVB150

— 12V/80A — 12V/80A — 12V/80A 12V/80A 12V/80A 12V/80A

Konische Spiralverzahnung
1,7:1 2,33:1
Olbad, outboard gear oil SAESOW-90 oder EP 90
ca. 0,06 Liter ‘ ca. 0,1 Liter
Bronze
178 mm 246 mm
6
asymmetrisch
Polyacetaal (Delrin®)

650 N 650N 760N 760N 900 N 900 N 1100 N 1300 N 1500 N
(65 kgf) (65 kgf) (76 kgf) (76 kgf) (90 kgf) (90 kgf) (110 kgf) (130 kgf) (150 kgf)
Flachsicherung‘ATO’5 A
2 x2x 0,5 mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
5,10, 15, 20 oder 25 m (16, 33, 49, 66, oder 82')

2 194 mm 2267 mm
56 mm 7,1 mm
gestrahlt, gestrichen mit: SikaCor Steel Protect. Geeigenet als Grunderung fiir alle Farbsysteme.
2 185 mm 2265 mm
5mm 7 mm
glasfaser-verstarktes Polyester
2185 mm @264 mm
5,5mm 7 mm
Aluminium, 6061 oder 6062 (AIMg1SiCu)
35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 42 kg
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7 Renseignements techniques

Type

BOWAO0301

BOWAO0361

BOWAO0364

BOWAO0421

BOWAO0571

BOWAO0574

BOWBO057

Moteur électriques Type

EC Moteur
(8VAC-1.2kW)

EC Moteur
(8VAC-1.2kW)

EC Moteur
(8VAC-1.2kW)

EC Moteur
(8VAC-2.7kW)

EC Moteur
(8VAC-2.7kW)

EC Moteur
(15VAC-3.1kW)

EC Moteur
(15VAC-3.1kW)

Pour les systémes a tension égale 12V= 12V= 48V = 12V= 12V= 48V = 12/24V =
174A@12,0V | 240A@ 12,0V 61A@48V 218A@ 12,0V 295A@12,0V 72A @48V 141A @240V
Consommation
199A@105V | 273A@ 10,5V 71A@42V 250A@ 10,5V 337A@105V 0A@42V 189A@21,0V
Puissance consommée 2,1 kw 2,9 kW 2,9 kW 2,6 kW 3,5 kW 4,0 kW 4,0 kW
Etalonage | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1]
Protection P44
Catégorie d'isolation F
Les moteurs sont conformes a CE (2014/30/EU, EMC - EN60945)
Ignition Protected Non
Commande moteur MCV MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV1224B
+ MVCO0301S +MCV0361S + MCV0364S + MCV0421S + MCVB0571 + MCV0574S + MCVB057
Chargeur de batterie intégré — — — — — — 12V/80A
Transmission Pignons Denture spiro-conique
Rapport de transmission 1:1 ‘ 1:1 ‘ 1:1
Lubrification en bain d’huile, huile de transmission hors-bord SAE80W-90 ou EP 90
ca. 0,024 litre ‘ ca. 0,04 litre ‘ ca. 0,04 litre
Embasse bronze
Hélice Diamétre 108 mm 122 mm 146 mm
Nombre de pales 6 6 6
Profil asymmétrique
Matiére polyacetal (Delrin®)
Poussée nominal 300N 360N 360 N 420N 570N 570N 570N
(30 kgf) (36 kgf) (36 kgf) (42 kgf) (57 kgf) (57 kgf) (57 kgf)
Circuit de commande  Fusible Fusible plat ‘ATO’5 A
Cable de circuit de controle 2x2x0,5mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
Longeuer du cable de 5,10, 15,20 ou 25 m (16) 33, 49, 66, ou 82')
raccordement
Tuyére
extérieur 2121 mm 2133 mm 2159 mm
Type acier epaisseur de parois 4,5 mm 4mm 4,5 mm
traitement de surface sablé, peint : SikaCor Steel Protect. Primer convenant a toutes peintures de protection.
intérieur 2110 mm 2125 mm 2 150 mm
poly:theer epaisseur de parois 5mm 5mm 5,3 mm
matiére polyester renforcé fibre de verre
intérieur 2110 mm 2125 mm 2150 mm
Typ_e .alu- epaisseur de parois 5mm 4mm 5mm
minium
matiére aluminium, 6060 ou 6062 (AIMg1SiCu)
Poids 26 kg 26 kg 26 kg 26 kg 31kg 31kg 31kg

11 S2 ‘t’min. > Durée de mise en marche ‘t" min en continu ou au maximum ‘t’ min par heure en cas de puissance optimale.
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BOWAO0651 BOWAO0761 BOWAO0764
BOWBO065 BOWBO076 BOWB090 BOWB110 BOWB130 BOWB150
EC Moteur EC Moteur EC Moteur EC Moteur EC Moteur EC Moteur EC Moteur EC Moteur EC Motor
(8VAC-2.7kW) (15VAC-3.1kW) (BVAC-2.7kW) (15VAC-3.1kW) | (15VAC-3.1kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW)
12V= 12/24V = 12V= 12/24V = 48V = 12/24V = 12/24V = 12/24V = 12/24V =
237A@120V 119A@12,0V 322A@ 12,0V 166 A@ 24,0V 82A@48,0V 192A @240V 288A @240V 300@ 24,0V 242 A@24,0V
271A@10,5V 137A@10,5V 368A@ 10,5V 184A@21,0V 9B A@420V 220A@21,0V 330A@21,0V 345@21,0V 276 A@ 21,0V
2,9 kW 2,9 kW 3,9kw 3,9kw 3,9 kW 4,6 kW 6,9 kW 7,2 kW 58 kW
S$2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-5min.[1] S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10 min.[1] S2-6min.[1]
P44
F
Les moteurs sont conformes a CE (2014/30/EU, EMC - EN60945)
Non
MCV30024 MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV25048C MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV1224B
+ MCV0651S + MCVB065 + MCVB0761 + MCVB076 + MCV0764S + MCVB090 +MCVB110 +MCVB130 + MCVB150
— 12V/80A — 12V/80A — 12V/80A 12V/80A 12V/80A 12V/80A
Denture spiro-conique
1,7:1 ‘ 2,33:1
en bain d'huile, huile de transmission hors-bord SAEBOW-90 ou EP 90
ca. 0,06 litre ‘ ca. 0,1 litre
bronze
178 mm 246 mm
6
asymmétrique
polyacetal (Delrin®)
650 N 650 N 760N 760N 900N 900N 1100 N 1300 N 1500 N
(65 kgf) (65 kgf) (76 kgf) (76 kgf) (90 kgf) (90 kgf) (110 kgf) (130 kgf) (150 kgf)
Fusible plat ‘ATO’5 A
2x2x0,5mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
5,10, 15,20 ou 25 m (20; 33 52; 59 ou 65’)
2194 mm 8267 mm
5,6 mm 7,1 mm
sablé, peint : SikaCor Steel Protect. Primer convenant a toutes peintures de protection.
2185 mm @265 mm
5mm 7mm
polyester renforcé fibre de verre
2185 mm @264 mm
55mm 7 mm
aluminium, 6061 ou 6062 (AIMg1SiCu)
35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 42 kg
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7  Especificaciones técnicas

Tipo

BOWAO0301

BOWAO0361

BOWAO0364

BOWAO0421

BOWAO0571

BOWAO0574

BOWBO057

Motor eléctrico Tipo

EC Motor
(8VAC-1.2kW)

EC Motor
(8VAC-1.2kW)

EC Motor
(8VAC-1.2kW)

EC Motor
(8VAC-2.7kW)

EC Motor
(8VAC-2.7kW)

EC Motor
(15VAC-3.1kW)

EC Motor
(15VAC-3.1kW)

Para sistemas de corriente continua 12V= 12V= 48V = 12V= 12V= 48V = 12/24V =
) 174A@ 12,0V | 240A@ 12,0V 61A@48V 218A@ 12,0V 295A@ 12,0V 72A@48V 141A@240V
Corriente 199A@105V | 273A@ 10,5V 71A@42V 250A@ 10,5V 337A@10,5V 0A@42V 189A@21,0V
Potencia absorbida 2,1 kW 2,9 kW 2,9 kW 2,6 kW 3,5 kW 4,0 kW 4,0 kW
Duracién de activacién | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10 min.[1]
Proteccion P44
Clase de aislamiento F
Los motores cumplen la normativa de la UE (2014/30/EU, EMC - EN60945)
Ignition Protected No
Controlador de motor MCV MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV1224B
+ MVC0301S +MCV0361S + MCV0364S +MCV0421S + MCVB0571 + MCV0574S + MCVBO057
Cargador de bateria integrado — — — — — — 12V/80A
Transmision  Ruedas dentadas Engranaje conico espiral
Relacién de transmission 1:1 ‘ 1:1 1:1
Engrase bafio de aceite, outboard gear oil SAEBOW-90 o EP 90
ca. 0,024 litro ‘ ca. 0,04 litro ca. 0,04 litro
Carcasa bronce
Hélice Didmetro 108 mm 122 mm 146 mm
Ndmero de palas 6 6 6
Perfil asimétrico
Material polyacetal (Delrin®)
Fuerza de propulsién nominal 300N 360N 360N 420N 570N 570N 570N
(30 kgf) (36 kgf) (36 kgf) (42 kgf) (57 kgf) (57 kgf) (57 kgf)
Corriente de mando Fusible Fusible de cuchilla’ATO’5 A
Cables de corriente de mando 2 x2x 0,5 mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
Largo del cable intermedio 5,10,15,20 025 m (16} 33,49, 66,0 82')
Corriente de mando
exterior 2121 mm 2133 mm 2 159 mm
Versic;:eer(r: grosor pared de 4,5mm 4 mm 4,5 mm
tratamiento a chorro, pintado con: SikaCor Steel Protect. Apto para capa de base para todos los sistemas de pintura.
interior 2110 mm 2125 mm 2 150 mm
s::letréstiiig grosor pared de 5mm 5mm 5,3 mm
material poliéster reforzado con fibra de vidrio
interior 2110 mm 2125 mm 150 mm
V:f,i:q?r:: grosor pared de 5mm 4 mm 5mm
material aluminio, 6060 o 6062 (AIMg1SiCu)
Peso 26 kg 26 kg 26 kg 26 kg 31kg 31kg 31kg

1152 ‘t’ min. >  Duracion de activacién de uso ‘t” min. de forma continua o como maximo ‘t” min. por hora con maxima potencia.
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BOWAO0651 BOWAO0761 BOWAO0764
BOWBO065 BOWBO076 BOWB090 BOWB110 BOWB130 BOWB150
EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor
(8VAC-2.7kW) (15VAC-3.1kW) (8VAC-2.7kW) (15VAC-3.1kW) | (15VAC-3.1kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW)
12V= 12/24V = 12V= 12/24V = 48V = 12/24V = 12/24V = 12/24V = 12/24V =
237A@120V 1M9A@12,0V 322A@120V 166 A@ 24,0V 82A@48,0V 192A @240V 288A @240V 300 @ 24,0V 242 A @240V
271A@ 10,5V 137A@ 10,5V 368A@ 10,5V 184A@21,0V 93A@420V 220A@21,0V 330A@21,0V 345@21,0V 276 A@ 21,0V
2,9 kW 2,9 kW 3,9 kW 3,9 kW 3,9kw 4,6 kW 6,9 kW 7,2 kW 5,8 kW
S2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-5min.[1] S$2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-6min.[1]
1P44
F
Los motores cumplen la normativa de la UE (2014/30/EU, EMC - EN60945)
No
MCV30024 MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV25048C MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV1224B
+ MCV0651S + MCVB065 + MCVB0761 + MCVB076 + MCV0764S + MCVB090 +MCVB110 +MCVB130 +MCVB150
— 12V/80A — 12V/80A — 12V/80A 12V/80A 12V/80A 12V/80A
Engranaje cénico espiral
1,7:1 2,33:1
bafo de aceite, outboard gear oil SAEBOW-90 o EP 90
ca. 0,06 litro ca.0,1 litro
bronce
178 mm 246 mm
6
asimétrico
polyacetal (Delrin®)
650N 650N 760N 760N 900 N 900 N 1100 N 1300 N 1500 N
(65 kgf) (65 kgf) (76 kgf) (76 kgf) (90 kgf) (90 kgf) (110 kgf) (130 kgf) (150 kgf)
Fusible de cuchilla’ATO’5 A
2 x2x 0,5 mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
5,10, 15,20 025 m (16; 33; 49; 66, 0 82')
2 194 mm 2267 mm
56 mm 7,1 mm
a chorro, pintado con: SikaCor Steel Protect. Apto para capa de base para todos los sistemas de pintura.
2185 mm 2265 mm
5mm 7mm
poliéster reforzado con fibra de vidrio
2185 mm @ 264 mm
55mm 7 mm
aluminio, 6061 o0 6062 (AlIMg1SiCu)
35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 42 kg
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7 Dati tecnici

Tipo

BOWAO0301

BOWAO0361

BOWAO0364

BOWAO0421

BOWAO0571

BOWAO0574

BOWBO057

Motore elettrico Tipo

EC Motor
(8VAC-1.2kW)

EC Motor
(8VAC-1.2kW)

EC Motor
(8VAC-1.2kW)

EC Motor
(8VAC-2.7kW)

EC Motor
(8VAC-2.7kW)

EC Motor
(15VAC-3.1kW)

EC Motor
(15VAC-3.1kW)

Per sistemi a corrente continua 12V = 12V= 48V = 12V= 12V= 48V = 12/24V =
174A@12,0V 240A@ 12,0V 61A@48V 218A@ 12,0V 295A@ 12,0V 72A @48V 141 A@240V
Corrente
199A@ 10,5V 273A@ 10,5V 71TA@42V 250A@ 10,5V 337A@10,5V 90A@42V 189A@21,0V
Potenza assorbita 2,1 kW 2,9 kw 2,9 kW 2,6 kW 3,5 kW 4,0 kW 4,0 kW
Durata di azionamento | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] S$2-10 min. [1] S$2-10 min. [1] S2-10 min. [1] S2-10 min. [1]
Protezione P44
Classe di isolamento F
I motori sono conformi alle norme CE (2014/30/EU, EMC - EN60945)
Ignition Protected No
Regolatore del MV MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV1224B
motore + MVC0301S + MCV0361S + MCV0364S + MCV0421S + MCVBO0571 + MCV0574S + MCVBO057
Caricabatterie integrato — — — — — 12V/80A
Trasmissione Ingranaggi Conici, dentatura elicoidale
Rapporti di trasmissione 1:1 1:1 1:1
Lubrificante bagno olio, outboard gear oil SAEBOW-90 o EP 90
ca. 0,024 It ca. 0,04 It ‘ ca. 0,04 It
Carcassa bronzo
Elica Diametro 108 mm 122 mm 146 mm
Numero di pale 6 6 6
Profilo asimmetrico
Materiale poliacetato (Delrin®)
Propulsione nominale 300N 360 N 360 N 420N 570N 570N 570N
P (30 kgf) (36 kgf) (36 kgf) (42 kgf) (57 kgf) (57 kgf) (57 kgf)
Corrente di
. . Fusible Fusibile alama ‘ATO'5 A
alimentazione
Cavi della corrente di alimentazione 2x2x0,5mm?2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
Lunghezza prolunga 5,10,15,20 025 m (16}, 33,49, 66, 0 82')
Tunnel
esterno 2121 mm 2133 mm 2 159 mm
Versi .
er5|on.e !n spessore parete 4,5 mm 4 mm 4,5 mm
acciaio
trattamento levigato, verniciato con: SikaCor Steel Protect. Indicato come base per tutti i tipi di vernice.
interno 2110 mm 2 125 mm 2 150 mm
Versi .
er5|one' n spessore parete 5mm 5mm 53 mm
vetroresina
materiale fibra di vetro rinforzata con poliestre
interno 2110 mm 2125 mm 2 150 mm
Versione in
.. spessore parete 5mm 4 mm 5mm
alluminio
materiale aluminio, 6060 o 6062 (AIMg1SiCu)
Peso 26 kg 26 kg 26 kg 26 kg 31kg 31kg 31kg

(11 S2 “t' min. =
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BOWAO0651 BOWAO0761 BOWAO0764
BOWBO065 BOWBO076 BOWBO090 BOWB110 BOWB130 BOWB150
EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor
(8VAC-2.7kW) (15VAC-3.1kW) (8VAC-2.7kW) (15VAC-3.17kW) | (15VAC-3.1kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW)
12V= 12/24V = 12V= 12/24V = 48V = 12/24V = 12/24V = 12/24V = 12/24V =
237A@12,0V 119A@12,0V 322A@12,0V 166 A@ 24,0V 82A@480V 192A @240V 288A @240V 300 @ 24,0V 242 A @240V
271A@ 105V 137A@ 10,5V 368A@ 10,5V 184A@21,0V 93A@420V 220A@21,0V 330A@21,0V 345@21,0V 276 A@21,0V
2,9 kw 2,9 kW 3,9 kW 3,9 kW 3,9 kW 4,6 kW 6,9 kW 7,2 kW 5,8 kW
S2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-5min.[1] S$2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-6min.[1]
IP44
F
| motori sono conformi alle norme CE (2014/30/EU, EMC - EN60945)
No
MCV30024 MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV25048C MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV1224B
+ MCV0651S + MCVB065 + MCVBO0761 + MCVB076 + MCV07645S + MCVB090 +MCVB110 + MCVB130 + MCVB150
— 12V/80A — 12V/80A — 12V/80A 12V/80A 12V/80A 12V/80A
Conici, dentatura elicoidale
1,7:1 2,33:1
bagno olio, outboard gear oil SAEBOW-90 o EP 90
ca. 0,06 It ca. 0,11t
bronzo
178 mm 246 mm
6 6
asimmetrico
poliacetato (Delrin®)

650 N 650N 760N 760N 900N 900 N 1100 N 1300 N 1500 N
(65 kgf) (65 kgf) (76 kgf) (76 kgf) (90 kgf) (90 kgf) (110 kgf) (130 kgf) (150 kgf)
Fusibile alama ‘ATO’5 A
2 x 2x 0,5 mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
5,10,15,20 025 m (20, 33, 52,59, 0 65')

2 194 mm @267 mm
56 mm 7,1 mm
levigato, verniciato con: SikaCor Steel Protect. Indicato come base per tutti i tipi di vernice.
2 185 mm @ 265 mm
5mm 7 mm
fibra di vetro rinforzata con poliestre
2 185 mm 2 264 mm
55mm 7 mm
aluminio, 6060 o 6062 (AIMg1SiCu)
35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 42 kg
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7  Tekniske specifikatione

Type

BOWAO0301

BOWAO0361

BOWAO0364

BOWAO0421

BOWAO0571

BOWAO0574

BOWBO057

Elektromotor Type

EC Motor
(8VAC-1.2kW)

EC Motor
(8VAC-1.2kW)

EC Motor
(8VAC-1.2kW)

EC Motor
(8VAC-2.7kW)

EC Motor
(8VAC-2.7kW)

EC Motor
(15VAC-3.1kW)

EC Motor
(15VAC-3.1kW)

Til jeevnstremssystemer 12V= 12V= 48V = 12V= 12V= 48V = 12/24V =
174A@12,0V | 240A@12,0V 61A@48V 218A@ 12,0V 295A@12,0V 72A @48V 141A@24,0V
strom 199A@105V | 273A@ 10,5V 7TA@42V 250A@ 10,5V 337A@10,5V VA@42V 189A@21,0V
Nominelt forbrug 2,1 kW 2,9 kw 2,9 kW 2,6 kW 3,5 kW 4,0 kW 4,0 kW
Indkoblingstid | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1]
Beskyttelsesklasse P44
Isoleringsklasse F
Motorerne opfylder kravene i CE (2014/30/EU, EMC - EN60945)
Ignition Protected Ingen
Motorcontroller MCV MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV1224B
+ MVC0301S +MCV0361S + MCV0364S +MCV0421S + MCVBO0571 + MCV0574S + MCVBO057
Integreret batterioplader — — — — — — 12V/80A
Overforing Tandhjul Koniske, spiralformede taender
Overfgringsforhold 1:1 1:1 ‘ 1:1
Smering oliebad, olie type SAEBOW-90 eller EP 90 til udenbordsmotorer
ca. 0,024 liter ‘ ca. 0,04 liter ‘ ca. 0,04 liter
Hus bronze
Propel Diameter 108 mm 122 mm 146 mm
Antal blade 6 6 6
Profil asymmetrisk
Materiale polyacetal (Delrin ©)
Nominel drivkraft 300N 360N 360N 420N 570N 570N 570N
(30 kgf) (36 kgf) (36 kgf) (42 kgf) (57 kgf) (57 kgf) (57 kgf)
Styrestrom Sikring Sikring vingetype ‘ATO’5 A
Styrestromskabler 2 x2x 0,5 mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
Leengde pa mellemkabel 5,10, 15,20 eller 25 m (16} 33/ 49 66, eller 82')
Tunnelrgr
udvendig diameter 2121 mm 2133 mm 2159 mm
Stalmodel vaegtykkelse 4,5 mm 4mm 4,5 mm
behandling sandblaest og malet med SikaCor Steel Protect. Egnet som underlag til alle malingsystemer.
indvendig diameter 2110 mm 2125 mm @ 150 mm
Plasticr:c;-l vaegtykkelse 5mm 5mm 53 mm
materiale glasfiberforstaerket polyester
indvendig diameter 2110 mm 2125 mm 2 150 mm
ulr\r:‘r-:‘:;:el-l vaegtykkelse 5mm 4 mm 5mm
materiale aluminium, 6060 eller 6062 (AIMg1SiCu)
Vaegt 26 kg 26 kg 26 kg 26 kg 31kg 31kg 31kg

11 S2 ‘t’ min. >  Brugsindkoblingstid ‘t” min kontinuerligt eller maks. ‘t” min. pr. time ved maksimal kraft.
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BOWAO0651 BOWAO0761 BOWAO0764

BOWBO065 BOWBO076 BOWBO090 BOWB110 BOWB130 BOWB150

EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor
(8VAC-2.7kW) (15VAC-3.1kW) (8VAC-2.7kW) (15VAC-3.17kW) | (15VAC-3.1kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW)

12V= 12/24V = 12V= 12/24V = 48V = 12/24V = 12/24V = 12/24V = 12/24V =
237A@12,0V 119A@12,0V 322A@12,0V 166 A@ 24,0V 82A@480V 192A @240V 288A @240V 300 @ 24,0V 242 A @240V
271A@ 105V 137A@ 10,5V 368A@ 10,5V 184A@21,0V 93A@420V 220A@21,0V 330A@21,0V 345@21,0V 276 A@21,0V

2,9 kw 2,9 kW 3,9 kW 3,9 kW 3,9 kW 4,6 kW 6,9 kW 7,2 kW 5,8 kW
S2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-5min.[1] S$2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-6min.[1]
IP44
F
Motorerne opfylder kravene i CE (2014/30/EU, EMC - EN60945)
Ingen

MCV30024 MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV25048C MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV1224B

+ MCV0651S + MCVB065 + MCVB0761 + MCVB076 + MCV0764S + MCVB090 +MCVB110 +MCVB130 + MCVB150

— 12V/80A — 12V/80A — 12V/80A 12V/80A 12V/80A 12V/80A

Koniske, spiralformede teender
1,7:1 2,33:1
oliebad, olie type SAEBOW-90 eller EP 90 til udenbordsmotorer
ca. 0,06 liter ‘ ca.0,1 liter
bronze
178 mm 246 mm
6 6
asymmetrisk
polyacetal (Delrin®)

650 N 650N 760N 760N 900 N 900 N 1100 N 1300 N 1500 N
(65 kgf) (65 kgf) (76 kgf) (76 kgf) (90 kgf) (90 kgf) (110 kgf) (130 kgf) (150 kgf)
Sikring vingetype ‘ATO’'5 A
2 x2x 0,5 mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
5,10, 15,20 eller 25 m (16, 33; 49, 66, eller 82')

2194 mm @267 mm
56 mm 7,1 mm
sandblaest og malet med SikaCor Steel Protect. Egnet som underlag til alle malingsystemer.
2 185 mm 2265 mm
5mm 7 mm
glasfiberforsteerket polyester
2 185 mm @ 264 mm
55mm 7 mm
aluminium, 6061 eller 6062 (AIMg1SiCu)
35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 42 kg
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7  Tekniska uppgifter

BOWAO0301 BOWAO0361 BOWAO0364 BOWAO0421 BOWAO0571 BOWAO0574
Typ
BOWBO057
Elmotor T EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor
P (8VAC-1.2kW) (8VAC-1.2kW) (8VAC-1.2kW) (8VAC-2.7kW) (8VAC-2.7kW) (15VAC-3.1kW) (15VAC-3.1kW)
For likstromssystem 12V= 12V= 48V = 12V= 12V= 48V = 12/24V =
174A@120V | 240A@ 12,0V 61A@48V 218A@ 12,0V 295A@ 12,0V 72A @48V 141 A@240V
Stromstyrka
199A@105V | 273A@ 10,5V 71A@42V 250A@ 10,5V 337A@10,5V 90A@42V 189A@21,0V
Ineffekt 2,1 kW 2,9 kW 2,9 kW 2,6 kW 3,5 kW 4,0 kw 4,0 kW
Drifttid | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1]
Skyddsklass P44
Insulationsklass F
Motorer uppfyller CE (2014/30/EU, EMC - EN60945)
Ignition Protected Nej
Motorkontroller MCV MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV1224B
otorkontrofle +MVC0301S | +MCV0361S | +MCV0364S | +MCV0421S | +MCVBO571 | +MCV0574S |  +MCVB057
Integrerad batteriladdare — — — — — — 12V/80A
Transmission Kugghijul Koniska, spiraltandning
Utvaxlingsforhallande 1:1 ‘ 1:1 ‘ 1:1
Smérjning oljebad, utombordsvaxelolja SAEBOW-90 eller EP 90
ca. 0,024 liter ‘ ca. 0,04 liter ‘ ca. 0,04 liter
Kapa brons
Propeller Diameter 108 mm 122 mm 146 mm
Antal blad 6 6 6
Profil asymetrisk
Material polyacetal (Delrin ©)
Nominell trvckkraft 300N 360 N 360 N 420N 570N 570N 570N
Y (30 kgf) (36 kgf) (36 kgf) (42 kgf) (57 kgf) (57 kgf) (57 kgf)
Styrstrom Sakring Bladsakring ‘ATO’5 A
Styrstromkablar 2 x2x 0,5 mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
Langd mellankabel 5,10, 15,20 eller 25 m (16, 33/ 49 66, eller 82')
Tunnelror
utvandig diameter 2121 mm 2133 mm 2 159 mm
ptf?rande godstjocklek 4,5mm 4 mm 4,5mm
i stal
behandling blastrat, malat med: SikaCor Steel Protect. Limpligt som grundfarg for alla fargsystem.
invandig diameter 2110 mm 2125 mm @ 150 mm
}thorande godstjocklek 5mm 5mm 53 mm
i plast
material glasfiberarmerad polyester
invandig diameter 2110 mm 2125 mm 2 150 mm
Utférande
i alumi- godstjocklek 5mm 4 mm 5mm
nium
material aluminium, 6060 eller 6062 (AIMg1SiCu)
Vikt 26 kg 26 kg 26 kg 26 kg 31kg 31 kg 31 kg

(11 S2"t"min. > Anvédndningslangd "t” min kontinuerligt eller max. "t" min per timme vid maximal effekt.
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BOWAO0651 BOWAO0761 BOWAO0764

BOWBO065 BOWBO076 BOWBO090 BOWB110 BOWB130 BOWB150

EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor
(8VAC-2.7kW) (15VAC-3.1kW) (8VAC-2.7kW) (15VAC-3.17kW) | (15VAC-3.1kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW)

12V= 12/24V = 12V= 12/24V = 48V = 12/24V = 12/24V = 12/24V = 12/24V =
237A@12,0V 119A@12,0V 322A@12,0V 166 A@ 24,0V 82A@480V 192A @240V 288A @240V 300 @ 24,0V 242 A @240V
271A@ 105V 137A@ 10,5V 368A@ 10,5V 184A@21,0V 93A@420V 220A@21,0V 330A@21,0V 345@21,0V 276 A@21,0V

2,9 kw 2,9 kW 3,9 kW 3,9 kW 3,9 kW 4,6 kW 6,9 kW 7,2 kW 5,8 kW
S2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-5min.[1] S$2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-6min.[1]
IP44
F
Motorer uppfyller CE (2014/30/EU, EMC - EN60945)
Nej

MCV30024 MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV25048C MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV1224B

+ MCV0651S + MCVB065 + MCVB0761 + MCVB076 + MCV0764S + MCVB090 +MCVB110 + MCVB130 +MCVB150

— 12V/80A — 12V/80A — 12V/80A 12V/80A 12V/80A 12V/80A

Koniska, spiraltandning
1,7:1 2,33:1
oljebad, utombordsvéxelolja SAESOW-90 eller EP 90
ca. 0,06 liter ‘ ca.0,1 liter
brons
178 mm 246 mm
6 6
asymetrisk
polyacetal (Delrin®)

650 N 650N 760N 760N 900 N 900 N 1100 N 1300 N 1500 N
(65 kgf) (65 kgf) (76 kgf) (76 kgf) (90 kgf) (90 kgf) (110 kgf) (130 kgf) (150 kgf)
Bladsédkring ‘ATO’'5 A
2 x2x 0,5 mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
5,10, 15,20 eller 25 m (16, 33; 49, 66, eller 82')

2194 mm @267 mm
56 mm 7,1 mm
blastrat, malat med: SikaCor Steel Protect. Limpligt som grundférg for alla fargsystem.
2 185 mm 2265 mm
5mm 7 mm
glasfiberarmerad polyester
2 185 mm @ 264 mm
55mm 7 mm
aluminium, 6061 eller 6062 (AIMg1SiCu)
35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 42 kg
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7 Tekniske data

Type

BOWAO0301

BOWAO0361

BOWAO0364

BOWAO0421

BOWAO0571

BOWAO0574

BOWBO057

Elektromotor Type

EC Motor
(8VAC-1.2kW)

EC Motor
(8VAC-1.2kW)

EC Motor
(8VAC-1.2kW)

EC Motor
(8VAC-2.7kW)

EC Motor
(8VAC-2.7kW)

EC Motor
(15VAC-3.1kW)

EC Motor
(15VAC-3.1kW)

For likespenningssystemer 12V= 12V= 48V = 12V= 12V= 48V = 12/24V =
174A@12,0V | 240A@12,0V 61A@48V 218A@ 12,0V 295A@12,0V 72A @48V 141A@24,0V
strom 199A@105V | 273A@ 10,5V 7TA@42V 250A@ 10,5V 337A@10,5V VA@42V 189A@21,0V
Forbrukt effekt 2,1 kW 2,9 kW 2,9 kW 2,6 kW 3,5 kW 4,0 kW 4,0 kW
Innkoplingstid | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1]
Beskyttelse P44
Isolasjon klasse F
Motorene er i samsvar med CE (2014/30/EU, EMC - EN60945)
Ignition Protected Nei
Motorkontroller MCV MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV1224B
+ MVC0301S +MCV0361S + MCV0364S +MCV0421S + MCVBO0571 + MCV0574S + MCVBO057
Integrert batterilader — — — — — — 12V/80A
Overforing Tannhjul Konisk, spiralfortanning
Overfgringsforhold 1:1 ‘ 1:1 1:1
Smearing oljebad, outboard gear oil SAEBOW-90 eller EP 90
ca. 0,024 liter ‘ ca. 0,04 liter ‘ ca. 0,04 liter
Hus bronse
Propell Diameter 108 mm 122 mm 146 mm
Antall blader 6 6 6
Profil asymmetrisk
Materiale polyacetal (Delrin®)
Skyvkraft nominal 300N 360N 360N 420N 570N 570N 570N
(30 kgf) (36 kgf) (36 kgf) (42 kgf) (57 kgf) (57 kgf) (57 kgf)
Styrestrom Sikring Bladsikring ‘ATO’5 A
Styrestremkabler 2 x2x 0,5 mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
Lengde mellomkabel 5,10,15,20 eller 25 m
Tunnelrgr
utvendig diameter 2121 mm 2133 mm 2 159 mm
Stélr:;)l-l veggtykkelse 4,5mm 4 mm 4,5mm
behandling sandstralt, malt med: SikaCor Steel Protect. Egnet som underlag for alle malingsystemer.
innvendig diameter 2110 mm 2125 mm 2 150 mm
PIaStr:;:I-I veggtykkelse 5mm 5mm 53 mm
materiale glassfiberforsterket polyester
innvendig diameter 2110 mm 2125 mm 2 150 mm
ur::r:(:lr:l-l veggtykkelse 5mm 4 mm 5mm
materiale aluminium, 6060 eller 6062 (AIMg1SiCu)
Vekt 26 kg 26 kg 26 kg 26 kg 31kg 31kg 31kg

(11 S2 ‘t’min. > Ved kontinuerlig innkobling er varigheten ‘t’ min eller maks. ‘" min per time ved maksimal effekt.
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BOWAO0651 BOWAO0761 BOWAO0764

BOWBO065 BOWBO076 BOWBO090 BOWB110 BOWB130 BOWB150

EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor
(8VAC-2.7kW) (15VAC-3.1kW) (8VAC-2.7kW) (15VAC-3.17kW) | (15VAC-3.1kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW)

12V= 12/24V = 12V= 12/24V = 48V = 12/24V = 12/24V = 12/24V = 12/24V =
237A@12,0V 119A@12,0V 322A@12,0V 166 A@ 24,0V 82A@480V 192A @240V 288A @240V 300 @ 24,0V 242 A @240V
271A@ 105V 137A@ 10,5V 368A@ 10,5V 184A@21,0V 93A@420V 220A@21,0V 330A@21,0V 345@21,0V 276 A@21,0V

2,9 kw 2,9 kW 3,9 kW 3,9 kW 3,9 kW 4,6 kW 6,9 kW 7,2 kW 5,8 kW
S2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-5min.[1] S$2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-6min.[1]
IP44
F
Motorene er i samsvar med CE (2014/30/EU, EMC - EN60945)
Nei

MCV30024 MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV25048C MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV1224B

+ MCV0651S + MCVB065 + MCVB0761 + MCVB076 + MCV0764S + MCVB090 +MCVB110 + MCVB130 +MCVB150

— 12V/80A — 12V/80A — 12V/80A 12V/80A 12V/80A 12V/80A

Konisk, spiralfortanning
1,7:1 2,33:1
oljebad, outboard gear oil SAESOW-90 eller EP 90
ca. 0,06 liter ‘ ca.0,1 liter
bronse
178 mm 246 mm
6 6
asymmetrisk
polyacetal (Delrin®)

650 N 650N 760N 760N 900 N 900 N 1100 N 1300 N 1500 N
(65 kgf) (65 kgf) (76 kgf) (76 kgf) (90 kgf) (90 kgf) (110 kgf) (130 kgf) (150 kgf)
Bladsikring ‘ATO’5 A
2 x2x 0,5 mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
5,10,15,20 eller 25 m

2194 mm @267 mm
56 mm 7,1 mm
sandstralt, malt med: SikaCor Steel Protect. Egnet som underlag for alle malingsystemer.
2 185 mm 2265 mm
5mm 7 mm
glassfiberforsterket polyester
2 185 mm @ 264 mm
55mm 7 mm
aluminium, 6060 eller 6062 (AIMg1SiCu)
35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 42 kg
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7 Tekniset tiedot

. BOWAO0301 BOWAO0361 BOWAO0364 BOWAO0421 BOWAO0571 BOWAO0574
Mall BOWBO057
Sihkémoottori Malli EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor
(8VAC-1.2kW) (8VAC-1.2kW) (8VAC-1.2kW) (8VAC-2.7kW) (8VAC-2.7kW) (15VAC-3.1kW) (15VAC-3.1kW)
Tasajannitejarjestelmille 12V= 12V= 48V = 12V= 12V= 48V = 12/24V =
) 174A@12,0V | 240A@12,0V 61A@48V 218A@ 12,0V 295A@12,0V 72A @48V 141A@24,0V
vira 199A@105V | 273A@ 10,5V 7TA@42V 250A@ 10,5V 337A@10,5V VA@42V 189A@21,0V
Tehonkulutus 2,1 kW 2,9 kW 2,9 kW 2,6 kW 3,5 kW 4,0 kW 4,0 kW
Luokitus | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1]
Suojaluokka P44
Eristysluokka F
Moottori CE-luokituksen mukainen (2014/30/EU, EMC - EN60945)
Ignition Protected Ei
Moottorin ohjain MCV MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV1224B
+ MVC0301S +MCV0361S + MCV0364S +MCV0421S + MCVBO0571 + MCV0574S + MCVBO057
Integroitu akkulaturi — — — — — — 12V/80A
Voimansiirto Hammaspyorat Suippeneva, kierrehammastus
Valityssuhde 1:1 ‘ 1:1 ‘ 1:1
Voitelu oljykylpy, peramoottorivaihteistodjly SAESOW-90 tai EP 90
ca. 0,024 litraa ‘ ca. 0,04 litraa ‘ ca. 0,04 litraa
Vaihteistorunkomateriaali pronssi
Potkuri Halkaisija 108 mm 122 mm 146 mm
Lapojen lukumaara 6 6 6
Profiili epasymmetrinen
Materiaali polyasetaali (Delrin®)
Tyntévoima 300N 360N 360N 420N 570N 570N 570N
(30 kgf) (36 kgf) (36 kgf) (42 kgf) (57 kgf) (57 kgf) (57 kgf)
Ohjausvirta Sulake Teratyyppisulake ‘ATO’5 A
Johtimet 2 x2x 0,5 mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
Vakiojatkokaapeli 5,10,15,20tai 25 m
Tunneli
ulkomitta 2121 mm 2133 mm 2 159 mm
Terastunneli seindmapaksuus 4,5 mm 4mm 4,5 mm
pintakasittely hiekkapuhallettu, pintakasitelty: SikaCor Steel Protect. Kaikkiin suojajarjestelmiin sopiva.
sisamitta 2110 mm 2125 mm 2 150 mm
Ir.‘:iikuitutun- seindmapaksuus 5mm 5mm 53 mm
materiaali lasikuituvahvistettu isoftaal-polyesteri
sisamitta 2110 mm 2125 mm 2 150 mm
,:Lllximiinitun- seinamapaksuus 5mm 4 mm 5mm
materiaali alumiini, 6060 tai 6062 (AIMg1SiCu)
Paino 26 kg 26 kg 26 kg 26 kg 31kg 31kg 31kg

(11 S2 “t' min. =
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Kayttbaika ‘t” minuuttia jatkuvana tai maks. ‘t” minuuttia tunnissa maksimiteholla.
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BOWAO0651 BOWAO0761 BOWAO0764

BOWBO065 BOWBO076 BOWBO090 BOWB110 BOWB130 BOWB150

EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor EC Motor
(8VAC-2.7kW) (15VAC-3.1kW) (8VAC-2.7kW) (15VAC-3.17kW) | (15VAC-3.1kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW) | (15VAC-5.7kW)

12V= 12/24V = 12V= 12/24V = 48V = 12/24V = 12/24V = 12/24V = 12/24V =
237A@12,0V 119A@12,0V 322A@12,0V 166 A@ 24,0V 82A@480V 192A @240V 288A @240V 300 @ 24,0V 242 A @240V
271A@ 105V 137A@ 10,5V 368A@ 10,5V 184A@21,0V 93A@420V 220A@21,0V 330A@21,0V 345@21,0V 276 A@21,0V

2,9 kw 2,9 kW 3,9 kW 3,9 kW 3,9 kW 4,6 kW 6,9 kW 7,2 kW 5,8 kW
S2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-5min.[1] S$2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-6min.[1]
IP44
F
Moottori CE-luokituksen mukainen (2014/30/EU, EMC - EN60945)
Ei

MCV30024 MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV25048C MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV1224B

+ MCV0651S + MCVB065 + MCVB0761 + MCVB076 + MCV0764S + MCVB090 +MCVB110 + MCVB130 +MCVB150

— 12V/80A — 12V/80A — 12V/80A 12V/80A 12V/80A 12V/80A

Suippeneva, kierrehammastus
1,7:1 2,33:1
oljykylpy, perdmoottorivaihteistodjly SAEBOW-90 tai EP 90
ca. 0,06 litraa ‘ ca.0,1 litraa
pronssi
178 mm 246 mm
6 6
epasymmetrinen
polyasetaali (Delrin®)

650 N 650N 760N 760N 900 N 900 N 1100 N 1300 N 1500 N
(65 kgf) (65 kgf) (76 kgf) (76 kgf) (90 kgf) (90 kgf) (110 kgf) (130 kgf) (150 kgf)
Teratyyppisulake ‘ATO’5 A
2 x2x 0,5 mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
5,10,15,20tai 25m

2194 mm @267 mm
56 mm 7,1 mm
hiekkapuhallettu, pintakasitelty: SikaCor Steel Protect. Kaikkiin suojajarjestelmiin sopiva.
2 185 mm 2265 mm
5mm 7 mm
lasikuituvahvistettu isoftaal-polyesteri
2 185 mm @ 264 mm
55mm 7 mm
alumiini, 6060 tai 6062 (AIMg1SiCu)
35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 42 kg
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7 Dane techniczne

Typ

BOWAO0301

BOWAO0361

BOWAO0364

BOWAO0421

BOWAO0571

BOWAO0574

BOWB057

Silnik elektryczny Typ

EC Silnik
(8VAC-1.2kW)

EC Silnik
(8VAC-1.2kW)

EC Silnik
(8VAC-1.2kW)

EC Silnik
(8VAC-2.7kW)

EC Silnik
(8VAC-2.7kW)

EC Silnik
(15VAC-3.1kW)

EC Silnik
(15VAC-3.1kW)

Dla systemow zasilanych pradem statym 12V= 12V= 48V = 12V= 12V= 48V = 12/24V =
174A@ 12,0V | 240A@ 12,0V 61A@48V 218A@ 12,0V 295A@12,0V 72A@48V 141A@240V
Prad 19A@105V | 273A@ 10,5V 71A@42V 250A@ 10,5V 337A@10,5V 0A@42V 189A@21,0V
Pobér mocy 2,1 kW 2,9 kW 2,9 kW 2,6 kW 3,5 kw 4,0 kW 4,0 kW
Klasyfikacja | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1]
Zabezpieczenie P44
Klasa izolacji F
Silniki zgodne z CE (2014/30/EU, EMC - EN60945)
Ignition Protected Nie
Regulator silnika MCV MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV30024 MCV30024 MCV25048C MCV1224B
+ MVC0301S +MCV0361S + MCV0364S +MCV0421S + MCVB0571 + MCV0574S + MCVBO057
Zintegrowana tadowarka — — — — — — 12V/80A
:;Z:enci{zsienie Przektadnia Przektadnia zebata stozkowa z zebami skosnymi
Stopien przetozenia 1:1 ‘ 1:1 ‘ 1:1
Smarowanie Kapiel olejowa, olej do mechanizméw zewnetrznych SAESOW-90 lub EP 90
ca. 0,024 liter ‘ ca. 0,04 litra ‘ ca. 0,04 litra
Obudowa brazowa
Sruba napedowa Srednica 108 mm 122 mm 146 mm
llos¢ topatek 6 6 6
Profil asymetryczny
Materiat Poliacetal (Delfin®)
Ciag nominalny 300N 360N 360N 420N 570N 570N 570N
(30 kgf) (36 kgf) (36 kaf) (42 kgf) (57 kgf) (57 kgf) (57 kgf)
Obwod sterujacy  Bezpiecznik Bezpiecznik nozowy ‘ATO’5 A
Przewody obwodu sterujacego 2x2x0,5mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
Kable przedtuzajace 5,10,15,20lub25m
Tunel pednika
Sredn. zewn. 2121 mm 2133 mm 2159 mm
Model stalowy grubos¢ Scianki 4,5 mm 4 mm 4,5mm
obrobka piaskowany, powlekany SikaCor Steel Protect. Odpowiedni dla wszystkich systemow zabezpieczenia.
Sredn. wewn. 2110 mm 2125 mm @ 150 mm
kM:I:,j;I plasti- grubos¢ scianki 5mm 5mm 5,3 mm
materiat Poliester wzmocniony wtéknem szklanym
Sredn. wewn. 2110 mm 2125 mm 2 150 mm
ng\s alumi- grubos¢ scianki 5mm 4 mm 5mm
materiat aluminium, 6060 of 6062 (AIMg1SiCu)
Ciezar 26 kg 26 kg 26 kg 26 kg 31kg 31kg 31kg

(11 S2 “t' min. =
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Czas uzytkowania ‘t’ min ciagtej pracy lub maks. ‘t’ min na godzine przy maksymalnej mocy.
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BOWAO0651

BOWB065

BOWAO0761

BOWBO076

BOWAO0764

BOWB090

BOWB110

BOWB130

BOWB150

EC Silnik
(8VAC-2.7kW)

EC Silnik
(15VAC-3.1kW)

EC Silnik
(8VAC-2.7kW)

EC Silnik
(15VAC-3.1kW)

EC Silnik
(15VAC-3.1kW)

EC Silnik
(15VAC-5.7kW)

EC Silnik
(15VAC-5.7kW)

EC Silnik
(15VAC-5.7kW)

EC Silnik
(15VAC-5.7kW)

12V=

12/24V =

12V= 12/24V = 48V = 12/24V = 12/24V = 12/24V = 12/24V =
237A@12,0V 1M9A@12,0V 322A@120V 166 A@ 24,0V 82A@48,0V 192A @240V 288A @240V 300 @ 24,0V 242 A @240V
271A@ 10,5V 137A@ 10,5V 368A@ 10,5V 184A@21,0V 9BA@420V 220A@21,0V 330A@21,0V 345@21,0V 276 A@ 21,0V
2,9 kW 2,9 kW 3,9 kW 3,9kw 3,9kw 4,6 kW 6,9 kW 7,2 kW 5,8 kW
S2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-5min.[1] S$2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] | S2-10min.[1] S2-6min.[1]
1P44
F
Silniki zgodne z CE (2014/30/EU, EMC - EN60945)
Nie
MCV30024 MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV25048C MCV1224B MCV1224B MCV1224B MCV1224B
+ MCV0651S + MCVB065 + MCVB0761 + MCVB076 + MCV0764S + MCVB090 +MCVB110 +MCVB130 +MCVB150
— 12V/80A — 12V/80A — 12V/80A 12V/80A 12V/80A 12V/80A
Przektadnia zebata stozkowa z zebami skosnymi
1,7:1 2,33:1
Kapiel olejowa, olej do mechanizmoéw zewnetrznych SAESOW-90 lub EP 90
ca. 0,06 litra ‘ ca. 0,1 litra
brazowa
178 mm 246 mm
6 6
asymetryczny
Poliacetal (Delfin®)
650N 650N 760 N 760 N 900 N 900 N 1100 N 1300 N 1500 N
(65 kgf) (65 kgf) (76 kgf) (76 kgf) (90 kgf) (90 kgf) (110 kgf) (130 kgf) (150 kgf)
Bezpiecznik nozowy ‘ATO’'5 A
2 x2x 0,5 mm2 (2 x 2 x AWG20) Twisted pair
5,10,15,20 lub 25 m
2194 mm @267 mm
5,6 mm 7,1 mm
piaskowany, powlekany SikaCor Steel Protect. Odpowiedni dla wszystkich systemdw zabezpieczenia.
2185 mm @265 mm
5mm 7 mm
Poliester wzmocniony wtéknem szklanym
2185 mm 2 264 mm
55mm 7 mm
aluminium, 6061 of 6062 (AIMg1SiCu)
35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 42 kg
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BOWA serie

Service onderdelen, motor en regelaar

Service parts, motor & controller

pos. qty part

benaming

description

1 1 MCVAO0301

Regelaar, compleet - BOWAO0301

Controller, complete - BOWAO0301

MCVAO0361 Regelaar, compleet - BOWAO0361 Controller, complete - BOWAO0361
MCVA0364 Regelaar, compleet - BOWA0364 Controller, complete - BOWA0364
MCVA0421 Regelaar, compleet - BOWA0421 Controller, complete - BOWA0421
MCVA0574 Regelaar, compleet - BOWAQ0574 Controller, complete - BOWA0574
MCVA0651 Regelaar, compleet - BOWA0651 Controller, complete - BOWAO0651
MCVA0764 Regelaar, compleet - BOWA0764 Controller, complete - BOWA0764

2 1 ZE100 Zekering 100 A, BOWA 0364, 0574, 0764 Fuse 100 A, BOWA 0364, 0574, 0764
ZE200 Zekering 200 A, BOWA 0301 Fuse 200 A, BOWA 0301
ZE300 Zekering 300 A, BOWA 0361, 0421, 0651 Fuse 300 A, BOWA 0361, 0421, 0651

3 1 BP256 Zekering 5 A Fuse 5 Amp

4 1 BP1711949 Drievoudige kabeldoorvoer Triple grommet

5 1 BP179999 Draadboom Wiring loom

6 1 BPALED LED paneel, compleet LED panel, complete

7 1 BPC00100 Relaiskap, compleet Relay cover complete

8 2 BPP15347 Kabelinvoerwartel Cable gland

9 1 SET0006 Set van 4 stuks kartelmoeren Set of 4 pcs knurled nuts
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BOWB serie

Service onderdelen, motor en regelaar

Service parts, motor & controller

pos. qty part

benaming

description

1 1 MCVAO0571

Regelaar, compleet - BOWAO0571

Controller, complete - BOWAO0571

MCVA0761 Regelaar, compleet - BOWA0761 Controller, complete - BOWA0761
MCVBO057 Regelaar, compleet - BOWB057 Controller, complete - BOWB057
MCVBO065 Regelaar, compleet - BOWB065 Controller, complete - BOWB065
MCVB076 Regelaar, compleet - BOWB076 Controller, complete - BOWB076
MCVB090 Regelaar, compleet - BOWB090 Controller, complete - BOWB090
MCVB110 Regelaar, compleet - BOWB110 Controller, complete - BOWB110
MCVB130 Regelaar, compleet - BOWB130 Controller, complete - BOWB130
MCVB150 Regelaar, compleet - BOWB150 Controller, complete - BOWB150

2 1 ZE200 Zekering 200 A, BOWB 057, 065, 076, 090 Fuse 200 A, BOWB 057, 065, 076, 090
ZE300 Zekering 300 A, BOWA 0571, 0761, BOWB 110, 130, 150  Fuse 300 A, BOWA 0571, 0761, BOWB 110, 130, 150

3 1 BP256 Zekering 5 A Fuse 5 Amp

5 1 BPACCSUB Behuizing, compleet Housing complete

6 2 BPP15347 Kabelinvoerwartel PG21 Cable gland PG21

7 2 BPP15348 Kabelinvoerwartel PG16 Cable gland PG16

8 1 SET0006 Set van 4 stuks kartelmoeren Set of 4 pcs knurled nuts

9 2 BPPFANSET  Ventilator Fan
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7
— 3
4
6
— 5

2110 mm 2 125 mm
BOWAO0301 Service onderdelen, staartstuk Service parts, tail piece
110 mm tunnelbuis 110 mm thruster tube
pos. qty part benaming description
1 1 BP167087 Koppeling Coupling
2 1 BP165624 Tussenflens Intermediate flange
3 1 SET25E Staartstuk compl. Tailpiece compl.
4 1 SET0148 Zinkanode compl. met schroeven Zinc anode c/w screws
5 1 SET0086 Schroef compl. met meeneempen en montageset Propeller c/w drive pin and mounting set
6 1 BP1168 Meeneempen Propeller pin
7 2  BP1170 Pakking Gasket
BOWAO0361 Service onderdelen, staartstuk Service parts, tail piece
BOWAO0364 125 mm tunnelbuis 125 mm thruster tube
BOWA0421
pos. qty part benaming description
1 1 BP1202 Koppeling Coupling
2 1 SET45FB Tussenflens Intermediate flange
3 1 SET45T Staartstuk compl. Tailpiece compl.
4 1 SET0149 Zinkanode compl. met schroeven Zinc anode c/w screws
5 1 SET45P Schroef compl. met meeneempen en montageset Propeller c/w drive pin and mounting set
6 1  BP1129 Meeneempennen, 5 stuks Propeller pins, 5 pcs
7 2 BP1020 Pakking 2 mm Gasket
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@ 150 mm

2 185 mm

BOWAO571 BOWBO057 Service onderdelen, staartstuk Service parts, tail piece
BOWAO0574 150 mm tunnelbuis 150 mm thruster tube
pos. qty part benaming description

1 1  BP1202 Koppeling Coupling

2 1 BP1272B Tussenflens Intermediate flange

3 1 SET0078 Staartstuk compl. Tailpiece compl.

4 1 SET0149 Zinkanode compl. met schroeven Zinc anode c/w screws

5 1 SET0087 Schroef compl. met meeneempen en montageset Propeller c/w drive pin and mounting set

6 1 BP1129 Meeneempennen, 5 stuks Propeller pins, 5 pcs

7 2 BP1020 Pakking 2 mm Gasket
BOWA0651 BOWBO065 Service onderdelen, staartstuk Service parts, tail piece
BOWA0764 BOWBO076 185 mm tunnelbuis 185 mm thruster tube
BOWB0761 BOWB090

BOWB110
BOWB130

pos. qty part benaming description

1 1 BP1202 Koppeling Coupling

2 1 BP1199B Tussenflens Intermediate flange

3 1 SET0035 Staartstuk compl. Tailpiece compl.

4 1 SET0150 Zinkanode compl. met schroeven Zinc anode c/w screws

5 1 SET0088 Schroef compl. met meeneempen en montageset Propeller c/w drive pin and mounting set

6 1 BP275S Meeneempennen, 5 stuks Propeller pins, 5 pcs

7 2 BP1020 Pakking 2 mm Gasket 2 mm
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' 7
6
— 3
4 —
2250 mm
BOWB150 Service onderdelen, staartstuk Service parts, tail piece
250 mm tunnelbuis 250 mm thruster tube
pos. qty part benaming description
1 1 BP117 Koppeling Coupling
2 1 BP194B Tussenflens Intermediate flange
3 1 SET0080 Staartstuk compl. Tailpiece compl.
4 1 SETO0151 Zinkanode compl. met schroef Zincanode c/w screw
5 1 SET0090 Schroef compl. met montageset Propeller c/w mounting set
6 2 BP118 Pakking 2 mm Gasket 2 mm
7 1  BP119 Pakking T mm Gasket T mm
8 1 BP170 V-ring V-ring
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Zekering

Boegschroef
‘traag’ Vetus art. code
Fuse
Bow thruster
‘slow blow’ Vetus art. code
Sicherung
Bugschraube
‘trage’ Artikelnummer
Fusible
Hélice d'étrave
‘lent’ code d'art. Vetus
Fusible
Hélice de proa
‘lento’ Cédigo de art. Vetus
Fusibile
Elica
‘atempo’ Vetus codigo art.
Sikring
Bovpropel
‘treeg’ Vetus artikeln
Sakring
Bogpropeller
‘trog’ Vetus artikelnr
Sikring
Baugpropell
‘treg’ Vetus art. kode
Sulake
Keulapotkuri
hidas ‘ Vetus koodi
Bezpiecznik
Pednik dziobowy
‘zwtoczny’ ‘ Nr kat. Vetus
BOWAO0301 - 30 kgf - 12V 250A ZE250
BOWAO0361 - 36 kgf - 12V 355A ZE355
BOWAO0364 - 36 kgf - 48 V 125A ZE125
BOWAO0421 - 42 kgf-12V 355A ZE355
BOWAO0571-57 kgf - 12V 355A ZE355
BOWAO0574 - 57 kgf - 48V 125A ZE125
BOWAO0651 - 65 kgf- 12V 355A ZE355
BOWAOQ761 - 76 kgf - 12V 425 A ZE425
BOWAOQ0764 - 76 kgf - 48V 125A ZE125
BOWBO057 - 57 kgf - 12/24V 250 A ZE250
BOWBO065 - 65 kgf - 12/24V 250A ZE250
BOWBO076 - 76 kgf - 12/24V 250A ZE250
BOWBO090 - 90 kgf - 12/24V 250A ZE250
BOWB110 - 110 kgf - 12/24V 355A ZE355
BOWB130 - 130 kgf - 12/24V 355A ZE355
BOWB150 - 150 kgf - 12/24V 355A ZE355
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